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ABSTRACT

Continuous sharpening of pencils can cause pencils to run out quickly due to
uncontrolled time to sharpen. This research aims to design automatic pencil
sharpener hardware and software based on the length of time needed to knit pencils
according to pencil diameters based on ATmega 328 microcontrollers. The timing
is based on the brand of pencil with the same thickness level of 2B and based on
five kinds of pencil graphite thickness levels namely 6H, 2H, F, 2B and 6B with the
same pencil brand, Faber Castell for diameters of 1 mm to 7 mm. The larger the
diameter of the pencil, the greater the time it takes to knit. The harder the
concentration level of graphite pencil, the greater the time needed to knit.
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ABSTRAK

Meraut pensil yang terus menerus dapat menyebabkan pensil cepat habis hal
ini dikarenakan tidak terkontrolnya waktu untuk meraut. Penelitian ini bertujuan
merancang hardware dan software rautan pensil otomatis berdasarkan lama waktu
yang dibutuhkan untuk meraut pensil sesuai diameter pensil berbasis
mikrokontroler ATmega 328. Penentuan waktu yang dihasilkan berdasarkan merek
pensil dengan tingkat ketebalan yang sama yaitu 2B dan berdasarkan lima macam
tingkat ketebalan grafit pensil yaitu 6H, 2H, F, 2B dan 6B dengan merek pensil
yang sama yaitu Faber Castell untuk diameter 1 mm sampai 7 mm. Semakin besar
diameter pensil semakin besar pula waktu yang dibutuhkan untuk meraut. Semakin
keras tingkat kepekatan grafit pensil maka waktu yang dibutuhkan untuk meraut

semakin besar.

Kata Kunci: Mikrokontroler ATmega328, Arduino Nano, Motor DC, Peraut

Otomatis, dan Push Button.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pada perkembangan teknologi yang pesat tercipta beragam alat yang dibuat
secara otomatis berdasarkan fungsinya masing-masing untuk memudahkan
manusia dalam segala hal. Contohnya anak sekolah menggunakan alat tulis berupa
pensil untuk sarana belajar dan pelukis menggunakan pensil untuk melukis hasil
karya. Untuk menajamkan pensil diperlukan rautan pensil yang dikendalikan secara
otomatis agar penggunaan pensil lebih mudah atau mempercepat kegiatan meraut
pensil. Terdapat dua macam rautan pensil yaitu rautan manual dan rautan elektrik
tetapi keduanya masih terdapat kekurangan. Kekurangan peraut manual yaitu masih
menggunakan tenaga pengguna sedangkan peraut elektrik yaitu pensil masih harus
ditekan serta tidak ada penanda jika pensil sudah selesai diraut atau belum karena
ketika pensil masuk ke dalam rautan pensil elektrik maka rautan akan terus
berputar. Motor DC bukan hanya digunakan untuk menggerakkan rautan pensil,
melainkan sistem penggeraknya dapat diaplikasikan pada berbagai alat yang
membutuhkan gerak seperti roda sepeda, roda mobil, kipas angin, mesin jahit,
mesin cuci dan sebagainya.

Penelitian tentang pengembangan alat peraut pensil pintar berbasis
mikrokontroler ATmega 8535 telah dilakukan oleh Firdaus dan Inayah tahun 2017.
Dimana sensor yang digunakan untuk membaca adanya objek yaitu sensor
inframerah dan photodiode, untuk bagian pemrosesan dilakukan dengan
mikrokontroler ATmega 8535 dan relay, serta untuk mensupply input digunakan
motor DC 12 volt. Apabila cahaya inframerah dari sensor inframerah terputus atau
terhalang oleh suatu benda, maka indikator langsung berkerja selama 6 detik dan
mengaktifkan motor DC serta mulai meraut pensil sesuai dengan pusat kendali yang
teletak pada mikrokontroler ATmega 8535 yang telah diprogram, setelah itu motor
DC dihentikan menggunakan limit switch yang diletakkan pada penjepit pensil
(Firdaus dan Inayah, 2017).

Penelitian tentang sistem untuk mengontrol kecepatan mobil dengan
menggunakan dua penggerak motor DC berbasis arduino yang telah dilakukan

Zuly budiarso dan kawan kawan tahun 2020. Dimana komponen utama untuk



sistem gerak robot yaitu motor DC yang dapat melakukan berbagai pergerakan
seperti maju, mundur, gerak melingkar dan berputar. Gaya gerak listrik induksi
dapat menggerakkan rotor disebabkan arus listrik yang mengalir pada kumparan
(Budiarso dkk., 2020). Penelitian tentang analisis penggunaan berbagai jenis pensil
yang dilakukan Fahrurrozi dkk tahun 2022 dimana komposisi setiap pensil berbeda
huruf B simbol dari ketebalan yang komposisi grafitnya banyak dan huruf H symbol
dari kekerasan yang komposisi tanah liatnya banyak (Fahrurrozi dkk., 2022).
Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan oleh Firdaus dan Inayah tahun
2017 dan Zuly budiarso dkk tahun 2020, maka penelitian ini akan dirancang rautan
pensil otomatis dengan desain yang lebih sederhana. Berdasarkan penelitian yang
dilakukan Fahrurrozi maka penelitian ini menggunakan sampel kepekatan grafit
pensil. Perbedaan penelitian ini dengan penelitian sebelumnya terdapat pada tipe
mikrokontroler dan sistem untuk menghentikan motor DC. Pada penelitian ini
menggunakan mikrokontroler ATmega328 serta sistem pemberhentian motor DC

berdasarkan lama waktu pada tiap push button yang diprogram pada listing.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan diatas adapun rumusan
masalah penelitian ini adalah
1. Bagaimana merancang peraut pensil otomatis?
2. Bagaimana menganalisis lama waktu yang dibutuhkan untuk meraut sesuai

diameter pensil ?

1.3 Batasan Masalah
Batasan masalah dari penelitian ini adalah
1. Menggunakan arduino nano sebagai pusat kontrol atau kendali.
2. Menggunakan push button sebagai penanda lama waktu yang dibutuhkan
untuk meraut sesuai diameter pensil diameter yang digunakan 1mm sampai

mm.

1.4 Tujuan Penelitian
Tujuan dilaksanakan penelitian ini adalah
1. Merancang hardware dan software rautan pensil otomatis berbasis arduino

nano.



1.5

Menganalisis lama waktu yang dibutuhkan untuk meraut pensil sesuai

diameter pensil.

Manfaat

Manfaat dari penelitian ini adalah

Dapat memudahkan pengguna rautan pensil otomatis yang dirancang.

Dapat terobosan atau inovasi dalam perancangan rautan pensil otomatis

untuk dunia industri.
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