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Rancang Bangun Mesin Pemanggang Kemplang Panggang Otomatis 

Berbasis Mikrokontoler Arduino Uno 

Oleh: 

M Taufik Saputra 

08021381924061 

ABSTRAK 

Pemanggang kemplang biasanya dilakukan secara konvensional yang 

dapat menyebabkan tidak maksimalnya proses pemanggangan. Penelitian ini 

bertujuan merancang  hardware dan software pemanggang kemplang otomatis 

berdasarkan gerak motor servo dengan menggunakan kontrol mikrokontroler 

arduino Mega 2560. Penentuan suhu yang didapat menggunakan sensor 

termokopel-tipe k berdasarkan proses pemanggangan kemplang dengan 

menggunakan bara api berdasarkan empat variasi kemplang yaitu dimensi tebal 

diameter lebar, dimensi tipis diameter tebal, dimensi tebal diameter kecil, dan 

dimensi tipis diameter kecil. Semakin stabil temperatur suhu pada bara api 

menyebabkan tingkat kematangan kemplang menjadi baik. Sebaliknya semakin 

besar temperatur suhu menyebakan tingkat kematangan menjadi gosong. 

Kata Kunci: Kemplang, Arduino Mega 2560, Motor Servo, Termokopel Tipe-K, 

LCD. 
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Design Of An Automatic Kemplang Roasting Machine Based On The 

Arduino Uno Microcontroller 

By: 

M Taufik Saputra 

08021381924061 

ABSTRACT 

Kemplang baking is usually done conventionally which can cause the 

roasting process to not be optimal. This study aims to design automatic kemplang 

baking hardware and software based on servo motor motion using Arduino Mega 

2560 microcontroller control. Temperature determination is obtained using a k-

type thermocouple sensor which will be displayed on the LCD, based on the 

kemplang roasting process using coals using four variations of kemplang namely 

the thick dimension of the wide diameter, the thin dimension of the thick diameter, 

the thick dimension of the small diameter, and the thin dimension of the small 

diameter. The more stable the temperature on the coals causes the maturity level 

of the kemplang to be good. On the other hand, the higher the temperature, the 

more the maturity level will burn. 

Keywords: Kemplang, Arduino Mega 2560, Servo Motor, K-Type Thermocouple, 

LCD. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Sumatera Selatan memiliki banyak cemilan khas yang enak dan 

berinovasi. Bukan hanya kapal selam yang jadi makanan terkenal di Sumatera 

Selatan, selain itu juga ada kemplang panggang.  Cemilan ini disantap masyarakat 

untuk dijadikan pendamping nasi dan bisa dijadikan cemilan. Aneka ragam dan 

macam kemplang beraneka bentuk, seperti kemplang panggang. Meski identik 

makanan dari Palembang, nyatanya cemilan ini dibuat di berbagai kecamatan dan 

sekeliling jalan antar jalur Sumatera Selatan. Dari manapun aslinya, kemplang 

panggang sangat terbiasa di lidah masyarakat Sumatera Selatan. Bahkan di luar 

kota serta tingkat kota.  

Cemilan yang berdasar ikan giling sangat diminati turis dari negara luar. 

Pembuatan kemplang panggang yaitu kalangan tenaga perempuan, dimana 

pembuat kemplang panggang mayoritas warna pesisir sungai. Digunakan cara 

yang khusus dalam menciptakan kemplang panggang, sehingga tidak semua orang 

bisa membuat kemplang panggang. Walaupun cara masak kemplang panggang 

dapat diproduksi dengan menggunakan bahan dan alat kovensional sehingga tidak 

memerlukan biaya yang mahal (Aprilyanti dkk., 2018). Kemplang panggang 

sebagai produk pangan yang memiliki potensi ekonomis yang berpotensi tinggi 

untuk memajukan industri rumahan. Oleh karena itu kemplang panggang sebagai 

primanoda cemilan masyarakat. Terlihat banyaknya masyarakat yang berjualan 

kemplang tunu di jalur antar Sumatera Selatan. Di negeri Indonesia teknologi 

semakin maju banyak proses kegiatan telah dibantu oleh sistem canggih. Hal ini 

masih bertolak belakang dengan proses pembuatan kemplang panggang, itu 

terlihat masih banyaknya mayoritas masyarakat menggunkan proses konvensional 

atau masih menggunakan tenaga manusia (Rafli, 2021).  

Menurut temuan studi yang dilakukan pada 2018, Ridiyansyah, desain 

panggangan kemplang memanfaatkan sumber energi listrik. Sistem pemanggang 
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memanfaatkan energi listrik yang dapat digunakan untuk memanaskan produk 

yang akan dipanggang melalui proses konversi panas. Dalam penelitian ini, 

peneliti menggunakan termometer analog, pengatur waktu omron, dan elemen 

pemanas voltra untuk menentukan suhu pemanggangnya. Selain itu, pada tahun 

2021 Rafli melakukan penelitian tentang desain panggangan kemplang semi 

otomatis yang proses pemanggangannya memanfaatkan panas konveksi dan 

energi listrik pada sistem dasarnya. Alat yang digunakan dalam sistem 

pemanggangan ini lebih bersifat mekanis karena alat yang digunakan meliputi 

(sproket) roda bergigi, rantai, poros, rak panggangan, motor dc, dan kompor 

listrik. Berdasarkan dua penelitian sebelumnya, sistem pemanggangan kemplang 

yang menggunakan energi listrik memiliki laju perpindahan panas yang lambat 

karena konduktivitas listrik benda yang lambat. Itu juga yang menyebabkan 

memboroskan daya dan menghasilkan terlalu sedikit panas, membuat kondisi 

yang dihasilkan tidak menguntungkan. 

Berdasarkan penelitian sebelumnya, maka diperlukan penelitian mengenai 

rancang bangun mesin pemanggang kemplang panggang otomatis dengan 

menggunakan sensor suhu Termokopel Tipe-K untuk mendeteksi suhu pada 

bahan bakar pembakaran kemplangnya. Mikrokontroler arduino uno sebagai 

kontrol utama, LCD 16x2 sebagai penampil data, dan motor servo sebagai 

penggerak pemanggang, buzzer sebagai alarm suara yang dipakai untuk 

pembacaan suhu apabila suhu mengalami penurunan. Peneitian ini akan mengukur 

tingkat keberhasilan uji mesin pemanggang kemplang dan karakteristik kenaikan 

serta penurunan suhu pada mesin pemanggang kemplang melalui sensor suhu 

Termokopel Tipe-K. Dengan demikian, dapat dirancang hardware dan software 

mesin pemanggang kemplang panggang otomatis tersebut. 

Pada penelitian dilakukan melalui proses setelah penulis mengamati step 

awal berupa pembuatan kemplang panggang secara konvensional. Hal ini menurut 

penulis proses pembuatan dengan cara konvensional selalu bisa berdampingan 

dengan merubah sistem pemanggangan menggunakan bantuan sistem otomatis 

berbasis mikrokontroler arduino uno. Dengan adanya rancang bangun 
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pemanggang kemplang panggang otomatis ini penulis dapat mengurangi sistem 

konvensional dengan memanfaatkan kemajuan dan mengurangi beban pekerjaan 

di industri skala rumah tangga. 

1.2 Rumusan Masalah 

Adapun perumusan masalah yang didapat adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara merancang dan membuat alat mesin pemanggang 

kemplang panggang otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno. 

2. Bagaimana performa kemampuan dan cara kerja dari alat mesin 

pemanggang kemplang panggang otomatis. 

1.3 Tujuan Penelitian 

Penelitian rancang bangun mesin pemanggang kemplang panggang 

otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno ini memiliki tujuan sebagai berikut: 

1. Merancang dan membuat hardware dan software mesin pemanggang 

kemplang panggang otomatis berbasis Mikrokontroler Arduino Uno. 

2. Uji performa mesin pemanggang kemplang panggang otomatis berbasis 

Mikrokontroler Arduino Uno. 

1.4 Batasan Masalah 

Adapun batasan yang di cakup cukup banyak, maka penulis membatasi 

masalah sebagai berikut: 

1. Perancangan dan pembuatan alat mesin pemanggang kemplang panggang 

otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno. 

2. Hasil dan data percobaan mesin pemanggang kemplang panggang 

otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno. 

1.5 Manfaat penelitian 

Adapun Manfaat Penelitian rancang bangun mesin pemanggang kemplang 

panggang otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno sebagai berikut: 

1. Dapat mengurangi penggunaan sistem konvensional. 
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2. Dapat digunakan sebagai alternatif pemanggangan kemplang panggang di 

skala industri rumah tangga. 
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