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BAB 1 

  PENDAHULUAN 

1.1.  Latar Belakang 

 Kita sangat dekat dengan fenomena alam yang dikenal sebagai fisika dalam 

kehidupan sehari-hari. Salah satu cabang ilmu pengetahuan alam yang berhubungan 

dengan gejala alam disebut fisika. Fenomena dalam fisika dapat dipelajari secara teori 

maupun eksperimen. Tujuan eksperimen adalah untuk menunjukkan kebenaran teori, 

sedangkan eksperimen digunakan untuk membuktikan teori. Eksperimen pesawat 

Atwood merupakan salah satu eksperimen fisika yang sering digunakan sebagai 

acuan praktikum diperguruan tinggi. Untuk tujuan penerapan hukum gerak dan untuk 

menerapkan Hukum II Newton digunakan untuk menjelaskan pesawat Atwood. Pada 

dasarnya pesawat Atwood terdiri dari seutas tali yang diikat ke katrol dan meiliki 

muatan dengan massa berbeda yang dihubungkan sebuah katrol (Wasino, 2013) 

 Untuk mengilustrasikan penerapan hukum II Newton, seorang fisikawan yang 

berasal dari inggris George Atwood pada tahun 1746 sampai tahun 1807. Umumnya 

di perguruan tinggi praktikum pesawat Atwood masih dilakukan secara manual yang 

bergantung pada stopwatch yang bisa mengakibatkan ketidakakuratan hasil 

pengukuran. Ketidakakuratan ini sering disebakan oleh selang waktu memulai dan 

mematikan stopwatch dan juga bergantung pada praktikan. Pengambilan data manual 

praktikum pesawat Atwood dillakukan di laboratorium fisika dasar universitas 

sriwijaya. 

 Penelitian sebelumnya sudah pernah dilakukan oleh Affiila, dkk (2014), 

terinspirasi oleh Griffth tentang free fall timer dan alat yang digunakan ada relay, 

solenoid dan sensor getar. Selanjutnya Yani, dkk (2016) melakukan perkembangan 

eksperimen pesawat Atwood menggunakan sensor Hc-Sr04. Menggunakan sensor 

LDR (Light Dependent Resistor) yang berfungsi sebagai indikator apakah beban 

melewati sensor sehingga bisa diketahui berapa waktu jatuh beban (Jefiza & 

Novianas, (2020). 



    
 

 Mengacu dari penelitian sebelumnya, maka penulis bernaksud untuk membuat 

alat praktikum pesawat Atwood menggunkaan sensor infrared untuk mengukur 

waktu beban jatuh secara otomatis dan mengirimkan data menggunakan NodeMCU 

ESP8266 melalui jaringan WiFi, sehingga data dapat diperoleh dan langsung tampil 

pada komputer. 

1.2. Rumusan Masalah 

1. Bagaimana cara merancang alat ukur beban jatuh pesawat Atwood secara 

otomatis menggunakan alat yang dirancang. 

2. Bagaimana cara menampilkan data pengukuran praktikum pesawat Atwood 

pada komputer menggunakan WiFi? 

3. Bagaimana nilai percepatan gravitasi yang didapatkan dari pengukuran 

beban jatuh pesssaaawwwat Atwood menggunakan alat yang dirancang? 

1.3. Batasan Masalah 

1. Menggunakan sensor infrared untuk mengukur beban jatuh pesawat 

Atwood secara otomatis. 

2. Menggunakan WiFi mikrontroler NodeMCU ESP8266 untuk merancang 

alat praktikum pesawat Atwood. 

3. Momen inersia dan hambatan udara pada pesawat Atwood diabaikan. 

1.4. Tujuan Penelitian 

1. Merancang alat praktikum Atwood perangkat keras dan perangkat lunak 

untuk mengukur beban jatuh pesawat Atwood secara otomatis 

menggunakan alat yang dirancang. 

2. Melakukan pengujian karakteristik dari pengukur beban jatuh pesawat 

Atwood yang dirancang. 

3. Membuktikan nilai percepatan gravitasi yang didapatkan dari pengukuran 

beban jatuh pesawat Atwood menggunakan alat yang dirancang. 

 



    
 

1.5.  Manfaat Penelitian 

1. Memudahkan pengambilan data karena dipraktikum pesawat Atwood 

menggunakan mikrokontroler WiFi NodeMCU ESP8266, yang dapat 

menampilkan data secara otomatis. 

2. Dapat diaplikasikan dalam pembuatan instrumentasi uji berbasis 

mikrokontroler WiFi NodeMCU ESP8266 untuk praktikum pesawat 

Atwood. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



    
 

DAFTAR PUSTAKA 

Afrilla, D., Tambunan, W., dan Sugianto., 2014. Rancang Bangun Rangkaian Timer  

 Otomatis Pesawat Atwood. Jurnal JOM FMIPA 1(2):2-3. 

Ariska, M., 2019. Penyelesaian Dinamika Pesawat Atwood Dengan Persamaan 

 Eular-Lagrange Sebagai Alternatif Persamaan Newton Pada Fisika SMA. 

 Jurnal Inovasi dan pembelajaran Fisika 1(6):63. 

Elias, G, F., Makahinda, T., dan Lolowang, J., 2022. Rancang Bangun Timer 

 Otomatis Pesawat Atwood Berbasis Arduino. Pendidikan Fisika 1(3):19-20. 

Giancoli, D., C., 2001. Physics Principles With Applications. Jakarta : Erlangga. 

Ibrahim, A, M., dan Setiyadi, D., 2001. Prototype Pengendalian Lampu Dan Ac 

 Jarak Dengan Jangan Internet Menggunakan Aplikasi Telegram Berbasis  

 NodeMCU ESP8266 Infotech:Journal of Technology Information, 7(1):27-34. 

Jefiza, A., dan Hafidz, N., 2020. Optimasi Pesawat Atwood Menggunakan Sensor  

 LDR(Light Dependent Resistor). Jurnal ASSECT 1(2):19-20. 

Karim, R., Sumendap, S, S., dan Koagouw, F, V. I., 2016. Pentingnya Penggunaan  

 Jaringan WiFi Dalam Memenuhi Kebutuhan Informasi Pemustaka. E-Journal 

 “Acta Diurna”5(2):1-2. 

Santoso, H., 2016. Panduan Praktis Arduino Untuk Pemula. Malang : Elangsakti. 

Sinambela, J. M., 2007. Keamanan Wireless LAN (WiFi). Gadjahmada Edu 

Solihun, A., Arif, M., Eko, S, K., 2015. Pengembangan Alat Peraga GLB dan GLBB 

 Berbasis Sensor LDR (Light Dependent Resistor).Jurnal Radiasi 1(6): 102. 

Syam, R., 2013. Dasar- Dasar Teknik Sensor. Makassar : Universitas Hasanuddin. 

Supriyatna, dan Roza., 2021. Analisis Keakuratan Sensor Inframerah Dan Stopwatch 

 Pada Praktik GLB dan GLBB. Jurnal Inovasi Penelitian 2(1):69-78. 

Priantama, R., 2015. Efektivitas WiFi Dalam Menunjang Proses Pendi  dikan Bagi 

 Lembaga Perguruan Tinggi (Studi Kasus Terhadap Mahasiswa di 

 Lingkungan Universitas Kuningan). Jurnal cloud Information 1(1):22-28.  



    
 

Wasino., Maftukhin, A., dan Kurniawan, E, S., 2013. Pengembangan Pesawat 

 Atwood Berbasis Sensor LDR (Light Dependent Resistor) Sebagai Alat 

 Peraga GLB dan GLBB. Radiasi 2(3):107-108. 

Yani, F., Badrun, Y. dan Retnowati, S, F., 2016. Otomatisasi Waktu Pada Pesawat  

 Atwood Menggunakan Sensor Hc-SR04. Jurnal Prosiding 1(3): 73-74. 

Yusniati., 2018. Penggunaan Sensor Infrared Switching Pda Motor DC Satu Phasa. 

 Journal of Electrical Technology 3(2),90-96. 

Yusro, M., dan Diamah, A., 2019. Sensor dan Transduser Teori dan Aplikasi. Jakarta 

 : Universitas Negeri Jakarta. 


