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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

 

Seperti yang kita ketahui bahwa perkembangan dunia otomotif ini sangat 

pesat, seperti halnya pada mobil listrik. Mobil listrik ini merupakan mobil yang 

digerakkan oleh motor listrik yang menggunakan energi listrik yang di  simpan 

dalam baterai atau tempat penyimpanan lainnya. Diciptakannya mobil seperti ini 

untuk mengatasi kelangkaan bahan bakar konvensional. Dengan berkembangnya 

mobil listrik pula banyak pengguna ingin menambah kecepatan pada mobil listrik 

mereka, tapi tentu saja akan berdampak terjadinya resiko kecelakaan jika tidak 

ada suatu sistem pengaman yang baik dan tepat. Seiring dengan perkembangan 

dunia otomotif bukan hanya pada teknologi mesin dan baterai saja yang semakin 

diperbaiki, tapi juga perkembangan keamanan seperti halnya pada sistem 

pengereman pada mobil listrik juga semakin baik. 

Sistem pengereman menjadi hal yang sangat vital pada kendaraan. 

Pasalnya, sistem ini akan berfungsi untuk memperlambat laju kendaraan. Bisa 

dibayangkan sebuah mobil tanpa sistem pengereman. Pasti akan merasa kesulitan 

untuk mengontrol laju kendaraan dan tidak jarang sampai mengakibatkan 

kecelakaan. Pada umumnya banyak kendaraan menggunakan sistem pengereman 

manual yang memangfaatkan penekanan pada rotor yang berputar sehingga 

menimbulkan gesekan dan panas. Gesekan itu akan memperlambat putaran rotor. 

Tapi pengeraman manual belum efisien. Maka dari itu pada pembuatan mobil 

listrik juga di perlukan sistem pengereman yang tepat seperti rem elektrik 

plugging yang memanfaatkan pembalikkan kutub listrik pada terminal motor. 

Pengereman ini berfungsi sebagai cadangan apabila terjadi kendala pada 

pengereman manual. Dengan latar belakang di atas, maka penulis menulis tugas 



 
 

akhir dengan judul “PERANCANGAN SISTEM PENGEREMAN MOTOR 

BLDC 800 WATT DENGAN METODE PLUGGING PADA MOBIL LISTRIK”. 

 

1.2. Tujuan Penulisan 

Adapun tujuan yang hendak ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah : 

1. Untuk mempelajari sistem pengereman pada motor arus searah 

2. Merancangang sistem pengereman yang tepat untuk motor listrik yang 

digunakan. 

 

1.3. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dikemukakan di atas maka dapat 

dirumuskan beberapa masalah sebagai berikut : 

1. Jenis sistem pengereman listrik seperti apa yang tepat digunakan untuk 

mobil listrik? 

2. Berapa besar daya yang bekerja pada motor BLDC pada kondisi berjalan 

dan kondisi pengereman? 

3. Berapa arus yang mengalir pada proses maju dan pengereman plugging? 

4. Berapa torsi maju dan torsi pengereman plugging pada motor BLDC? 

 
1.4. Batasan Masalah 

Adapun batasan yang perlu diperhatikan agar permasalahan yang perlu 

dibahas menjadi terarah, batasan tersebut adalah sebagai berikut : 

1. Motor yang dipergunakan adalah motor arus searah 

2. Pengereman yang direncanakan hanyalah pengereman khusus motor 

arus searah. 

 
 



 
 

1.5.  Metode Penulisan 

Metode yang digunakan untuk mendapatkan data dan informasi pendukung 

dalam penulisan Proposal Tugas Akhir ini antara lain adalah: 

1. Studi Literatur 

Metode ini dilakukan dengan cara pencarian data dan spesifikasi sistem 

pengereman pada jurnal – jurnal yang bersangkutan, mempelajari spesifikasi dari 

sistem pengereman yang akan digunakan dan mempelajari jenis sistem 

pengereman yang akan digunakan. 

2. Pengumpulan Data 

Metode pengumpulan data ini dilakukan dengan cara mencari atau membaca 

materi-materi mengenai spesifikasi dari sistem pengereman yang akan digunakan. 

3. Analisa Dan Evaluasi 

Mengolah data yang telah didapatkan dari hasil penelitian dan melakukan 

perhitungan secara matematis lalu dianalisa sesuai dengan penelitian yang telah 

dilakukan. 

 

1.6. Sistematika Penulisan 

Dalam memudahkan penyusunan proposal tugas akhir ini disusun dengan 

sistematika penulisan sebagai berikut : 

BAB I : Pendahuluan, dalam bab ini berisi latar belakang , tujuan 

penelitian, rumusan masalah, batasan masalah, metode penulisan dan sistematika 

penulisan. 

BAB II : Tinjauan Pustaka, dalam bab ini menjelaskan tentang definisi dari 

baterai, jenis – jenis baterai, spesifikasi baterai dan teori penunjang lainnya. 



 
 

BAB III : Metodologi Penelitian , dalam bab ini menjelaskan tentang 

metode – metode dan diagram alir proses penelitian. 

BAB IV : Analisa dan Pembahasan, dalam bab ini menjelaskan tentang hasil 

penelitian yang telah dilakukan. 

BAB V : Kesimpulan dan Saran, dalam ban ini menjelaskan kesimpulan 

dari hasil penelitian yang telah dilakukan dan saran untuk pembaca. 
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