
PURWARUPA ALAT BANTU JALAN BAGI TUNANETRA MENGGUNAKAN 

SENSOR ULTRASONIK DAN ACCELEROMETER BERBASIS ARDUINO 

NANO 

 

PROJEK  

Sebagai Salah Satu Syarat Untuk Menyelesaikan Studi di 

Program Studi Teknik Komputer DIII 

 

Oleh : 

Raflian Subranta 

09030581923024 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK KOMPUTER 

FAKULTAS ILMU KOMPUTER 

UNIVERSITAS SRWIJAYA 

JULI 202



i 

 

 



ii 

 

 



iii 

 

    



iv 

 

HALAMAN PERSEMBAHAN 

 

Motto : 

“ Hal yang penting adalah menikmati hidupmu, menjadi bahagia, apapun yang terjadi” 

- Audrey Hepburn. 

 

“ Lakukan dengan Ikhlas” 

 

 

 

 

 

Kupersembahkan kepada : 

❖  Allah subhanahu wa ta’ala 

❖  Kedua orang tuaku 

❖  Adikku 

❖  Orang Terdekatku 

❖  Rekan Kerjaku 

❖  Keluarga besarku 

❖  Dosenku 

❖  Almamaterku 

  



v 

 

KATA PENGANTAR 

 

Alhamdulillahirabbil’alamin. Puji dan syukur penulis ucapkan kepada Allah 

SWT, yang sudah memeberikan kesehatan , kesempatan kepada penulis sehingga 

mampu menyelesaikan Projek Tugas Akhir yang memiliki Judul “Purwarupa Alat 

Bantu Jalan Bagi Tunanetra Menggunakan Sensor Ultrasonik dan Accelerometer 

Berbasis Arduino Nano” 

Penulis berharap tulisan ini bisa bermanfaat untuk banyak orang yang akan 

mengembangkan dan mengenal alat bantu jalan bagi tunanetra berbasis arduino nano. 

Perancangan dan penyusunan laporan projek ini adalah salah satu syarat untuk 

menyelesaikan  pendidikan di Fakultas Ilmu Komputer Universitas Sriwijaya untuk 

memperoleh gelar Ahli Madya Komputer. 

Dalam Penyelesaian projek ini penulis mendapatkan bantuan dan dukungan 

dari berbagai pihak. Oleh karena itu pada kesempatan ini penulis mengucapkan banyak 

rasa syukur dan terimakasih kepada yang terhormat : 

1. Allah SWT, yang sudah melimpahkan Berkat dan Rahmatnya sehingga 

penulis bisa menyelesaikan projek ini. 

2. Kepada bapak Agus Sutowo selaku orang tua yang sudah memberikan 

dukungan berupa Doa, Materil, dan Motivasi, sehingga penulis bisa 

menyelesaikan Projek ini. 

3. Bapak Jaidan Jauhari, S.Pd. M.T. Selaku Dekan Fakultas Ilmu 

Komputer Universitas Sriwijaya 

4. Bapak Sarmayanta Sembiring, S.SI., M.T. selaku dosen pembimbing I 

pada projek ini yang telah membimbing untuk projek ini, sehingga 

penulis bisa menyelesaikan Projek ini. 

5. Bapak Ahmad Zarkasi, S.T., M.T. selaku dosen pembimbing II pada 

projek ini yang sudah membimbing dan juga memberikan arahan 

kepada penulis, sehingga penulis bisa menyelesaikan Projek ini. 



vi 

 

6. Bapak Huda Ubaya, S.T., M.T. Selaku Koordinator Program Studi 

Teknik Komputer. 

7. Seluruh pimpinan di lingkungan Fakultas Ilmu Komputer Universitas 

Sriwijaya. 

8. Seluruh staff di Prodi Teknik Komputer, khususnya mbak Faula yang 

sudah membantu dan memberikan arahan untuk menyelesaikan proses 

administrasi selama menyelesaikan Projek ini. 

9. Seluruh dosen Program Studi Teknik Komputer, Fakultas Ilmu 

Komputer Universitas Sriwijaya. 

10.  Kepada Ayu Desriaty Hasanah selaku pacar saya yang selalu 

memberikan dukungan dan semangat kepada saya. 

11. Serta semua orang yang  sudah memberikan dukungan dan semangat 

untuk pennulis yang tidak dapat disebutkan satu persatu dalam 

penyelesaian Projek  ini. 

Penulis menyadari bahwa projek ini masih jauh dari kata sempurna dan masih 

banyak kekurangannya. Karena itu penulis mengharapkan adanya kritik dan juga saran 

dari semua pihak untuk kesempurnaan dari projek ini. 

Akhir kata penulis mengucapkan terimakasih banyak kepada semua pihak yang 

sudah membantu penulis dalam proses penyusunan dan juga penyelesaian projek ini. 

Dan juga penulis berharap supaya projek ini bisa memberikan pengetahuan dan juga 

manfaat untuk semua pihak khususnya bagi para penyandang tunanetra. Aamiin. 

 

     Palembang, 23 Juni 2023 

                                Penulis, 

 

 

 

                               Raflian Subranta 

                                                                                           NIM. 09030581923024 

 



vii 

 

Purwarupa Alat Bantu Jalan Bagi Tunanetra 

Menggunakan Sensor Ultrasonik dan Accelerometer MPU6050 

Oleh : 

Raflian Subranta 

09030581923024 

Abstrak 

Pada penilitian ini dirancang sebuah alat bantu jalan  untuk tunanetra dengan 

menggunakan sensor ultrasonik dan accelerometer MPU6050 dengan Arduino nano 

sebagai pusat kendali, Ultrasonik digunakan sebagai pengukur jarak dan sensor 

accelerometer MPU6050 digunakan sebagai untuk pengukur sudut. Hasil eksperimen 

ditunjukan bahwa alat ini telah berjalan dengan baik. Pada sensor ultrasonik bisa 

mengukur jarak mulai dari 30cm sampai 1500cm sedangkan sensor accelerometer 

MPU6050 bisa mendeteksi mulai dari 15º sampai 90º. Sistem ini dapat mendeteksi 

objek pada sudut 45º saat sensor jarak mendeteksi pada 25 sampai 50cm, pada sudut 90º 

objek terdeteksi pada jarak 30 sampai 150cm, sistem mendeteksi lubang pada saat 

diarahkan dengan sudut 15º saat jarak terdeteksi 120 sampai 1500cm. 

Kata kunci: Alat bantu jalan, Arduino, Ultrasonik, Accelerometer. 
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Prototype Of a Walking Aid For The Blind 

Using an Ultrasonic Sencor and an  Accelerometer MPU6050 

 

By : 

Raflian Subranta 

09030581923024 

Abstract 

 

In this research, a tool for blind people designed using an ultrasonic sensor and 

accelerometer MPU6050 used Arduino Nano as the control center, ultrasonic is used as 

a distance meter, and the MPU6050 accelerometer sensor used as an angle meter. The 

experimental result show that this tool has worked well. The ultrasonic sensor can 

measure distance ranging from 30cm to 1500cm while the MPU6050 accelerometer 

sensor can detect from 15º to 90º. This system can detect objects at an angle of 45º 

when proximity sensor detects at 25 to 50cm, at an angle of 90º objects are detected at a 

distance of 30 to 150cm, the system detects a hole when directed at an angle of 15º 

when the distance is detected at 120 to 1500cm. 

Keywords: Walker, Blind, Arduino, Ultrasonic, Accelerometer. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Perkembangan teknologi memiliki dampak kebutuhan biologis manusia. Tak 

peduli kecenderungan materialistis, orang berkebutuhan khusus (cacat). Disabilitas 

membutuhkan bantuan orang lain untuk melakukan kegiatan aktivitas sehari-hari, dan 

juga memiliki ketergantungan kepada orang lain pada saat beraktivitas. Penyandang 

tunanetra menggunakan indera bantu untuk mendukung aktivitasnya. [1] 

Alat bantu untuk penyandang tunanetra. Saat ini banyak peneliti yang 

mengembangkan alat bantu penyandang tunanetra, salah satunya, Alat yang dibuat pada 

penelitian[2] dengan menggunakan komponen utama mikrokontroller dan sensor 

ultrasonik untuk mendeteksi objek yang ada didepan. 

Alat ini menggunakan sensor ultrasonik sebagai alat input. Jika sensor 

mendeteksi adanya halangan, maka informasi tersebut dikirimkan ke mikrokontroller 

Arduino berupa nada peringatan, namun hal ini masih memiliki kelemahan yaitu 

penyandang tunanetra tidak dapat membedakan halangan dari lubang yang ada 

didepannya.[3] 

Saat ini sudah banyak alat bantu untuk tunanetra yang didesain khusus untuk 

memudahkan hidup penyandang tunanetra sehingga dapat memudahkan aktivitasnya. 

Dan dihasilkan alat bantu elektronik yang dapat menggunakan suara untuk memberikan 

informasi jarak antar benda di depan.[4] 

Dalam permasalahan tersebut, tujuan dari penelitian ini adalah untuk 

menciptakan sebuah alat yang dapat membantu dan memudahkan serta menutupi 

kekurangan dari pengoprasian tongkat tradisional bagi penyandang tunanetra yang 

memiliki keterbatasan jarak untuk mendeteksi objek dan hambatan yang ada 

disekitarnya.[1] 
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Untuk permasalahan tersebut, penelitian ini mengembangkan alat yang 

menutupi kelemahan tongkat tradisional dengan menempatkan alat tersebut pada tubuh 

pengguna untuk meningkatkan mobilitas. Untuk digunakan oleh tunanetra untuk 

memfasilitasi aktivitas sehari-hari. 

1.2 Rumusan Masalah 

Rumusan Masalah pada penelitian ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana bentuk alat dari purwarupa alat bantu jalan bagi tunanetra menggunakan 

sensor ultrasonik dan accelerometer berbasis arduino nano? 

2. Pada sensor ultrasonik apakah memiliki eror? 

3. Pada saat digunakan apakah penyandang tunanetra bisa mengerti bagaimana cara 

kerja dari alat tersebut? 

1.3 Tujuan 

Tujuan dari dibuatnya Purwarupa alat bantu jalan bagi tunanetra berbasis 

Arduino Nano ini adalah agar bisa memperkirakan dan juga bisa mengetahui apakah ada 

objek atau halangan di sekitarnya yang merupakan benda mati dan memiliki jarak 

jangkauan mendeteksi objek mulai dari 3cm hingga 1,5 meter, agar bisa menghindari 

dari hal-hal yang bisa membahayakan pengguna. 

1.4 Manfaat 

Manfaat dari dibuatnya Purwarupa alat bantu jalan bagi tunanetra berbasis 

Arduino Nano ini adalah agar bisa membantu dan meningkatkan kewaspadaan bagi 

penyandang tunanetra apabila sedang beraktivitas supaya bisa mengetahui apabila 

terdapat objek maupun halangan disekitarnya. 
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1.5 Batasan Masalah 

Pengerjaan penelitian ini dibatasi dalam ruang lingkup, sebagai berikut : 

1. Alat bantu ini hanya akan mendeteksi sebuah objek dengan jarak maksimal 2 meter. 

2. Objek yang dideteksi oleh alat ini hanya bagian depan saja. 

3. Tidak melakukan pengujian di jalan. 

1.6 Metode Penelitan 

Tahap-tahap pada metodelogi untuk tugas akhir adalah sebagai berikut: 

1.6.1 Studi Literatur 

Di tahap ini peneliti mengumpulkan informasi yang memiliki landasan teori 

dari jurnal, internet, dan buku yang berhubungan dengan penelitian yang akan 

dikerjakan. 

1.6.2 Analisa Kebutuhan Sistem 

Di tahap ini analisis kebutuhan pada sistem ini dilakukan analisis supaya bisa 

mengetahui kebutuhan apa yang dibutuhkan pada pengerjaan penlitian ini, mau itu 

kebutuhan hardware (pernagkat keras) dan software (perangkat lunak). 

1.6.3 Perancangan Sistem 

Di tahap ini merupakan tahap pada saat merancang sistem penelitian, 

perancangan ini dilakukan pada hardware (perangkat keras) dan software (perangkat 

lunak). 
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1.7 Sistematika Penulisan 

Di penulisan sistematika laporan projek ini, terdiri dari lima BAB yang sudah 

disusun sebagai berikut: 

BAB I PENDAHULUAN 

BAB ini menjelaskan latar belakang topik yang dipilihh, masalah, tujuan , 

batasan masalah, judul projek, manfaat, metode penelitian yang digunakan dan sistem 

penulisan laporan projek. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

BAB ini memuat referensi dari penelitian sebelumnya tentang berbagai topik 

yang berkaitan dengan penelitian saat ini, yaitu beberapa alat bantu yang memudahkan 

mobilitas tunanetra dan menjelaskan alat bantu apa saja yang digunakan dalam 

melakukan studi ini. 

BAB III PERANCANGAN SISTEM 

Pada BAB ini menjelaskan apa saja yang diperlukan untuk mengembangkan 

sistem alat yang dapat dikembangkan termasuk desain hardware (perangkat keras) yang 

berkaitan dengan perakitan pada tiap tiap komponen sebelum akhirnya disatukan, lalu 

desain perangkat lunak (software). 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

BAB ini berisi hasil penelitian yang telah dilakukan, berupa jarak dideteksi 

oleh sensor ultrasonik dan pitch yang dideteksi oleh sensor accelerometer MPU6050. 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

BAB ini berisi kesimpulan yang diambil dari hasil pengujian penelitian ini dan 

saran penulis untuk penelitian dan pengembangan selanjutnya. 
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