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SUMMARY 

 

FANDRI BAYU KELANA. Automatic Nutrient Control System on Floating 

Hydroponics Based on Arduino Uno Microcontroller (Supervised by 

PUSPITAHATI).  

  

 This research aims to determine the effectiveness of a tool that can control 

the amount of hydroponic plant nutrient solution automatically based on Arduino 

UNO R3. The study was conducted at the Plant House of the Department of 

Agricultural Technology, Faculty of Agriculture, University of Sriwijaya. The 

research was carried out from October 2022 to September 2022 until completion. 

The method used in the study is quantitative descriptive by conducting 

performance testing on the automatic hydroponic nutrient control tool based on 

parameters such as accuracy, error percentage, and precision. The conclusion of 

the automatic nutrient control tool in the second week averaged 554 ppm per week 

and in the third week obtained a value of 657 ppm, the accuracy level of the 

automatic nutrient control tool in the second week had an average value of 89% 

and in the third week had an average value of 91%, the precision level of the 

automatic nutrient control tool in the second week had an average value of 

13.58% on the third day, and in the third week had an average value of 7.81%, the 

error percentage results for the tool with measurements in the second week had an 

average value of 11%, and in the third week had an average value of 9.7% the 

researchers suggest that the placement of the tool with the hydroponic tank should 

be considered, the length of the nutrient hose should be adjusted to the needs, and 

the programming of the Arduino UNO R3 should be improved to ensure that 

nutrient delivery to the holding water is more accurate and not excessive. 
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RINGKASAN 

 

FANDRI BAYU KELANA. Sistem Kontrol Nutrisi Otomatis Pada Apung 

Berbasis Mikrokontroler Arduino Uno (Dibimbing oleh PUSPITAHATI). 

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui efektifitas alat yang dapat 

mengontrol jumlah larutan nutrisi tanaman hidroponik secara otomatis berbasis 

Arduino UNO R3. Penelitian ini dilakukan di Rumah Tanaman Jurusan Teknologi 

Pertanian, Fakultas Pertanian, Universitas Sriwijaya. Penelitian ini dilakukan pada 

bulan Oktober 2022 sampai September 2022 sampai dengan selesai. Metode yang 

digunakan dalam penelitian yaitu kuantitatif deskriptif dengan melakukan 

pengujian unjuk kerja terhadap alat kontrol nutrisi hidroponik otomatis 

berdasarkan parameter berupa akurasi, persen kesalahan, dan presisi. Kesimpulan 

alat kontrol nutrisi otomatis  pada minggu ke 2 rerata perminggu mendapat nilai 

sebesar 554 ppm dan pada minggu ke 3 mendapatkan nilai  657 ppm, tingkat 

ketepatan alat kontrol nutrisi otomatis pada minggu ke 2 mendapat nilai rerata 

89% dan pada minggu ke 3 mendapat nilai rerata 91%, tingkat presisi alat kontrol 

nutrisi otomatis pada minggu ke 2 mendapat nilai rerata 13,58% dihari ke 3 dan 

pada minggu ke 3 mendapat nilai rerata 7,81%, hasil persen kesalahan pada alat 

dengan hasil ukur pada minggu 2 mendapat nilai rerata 11%, pada minggu ke 3 

mendapat nilai rerata rerata sebesar 9,7%., saran peneliti  penempatan posisi alat 

dengan bak hidroponik, panjang selang nutrisi perlu diperhatikan dan disesuaikan 

dengan kebutuhan, dan juga pemograman pada Arduino UNO R3 sehingga 

pemberian nutrisi pada air penampung bisa lebih tepat dan tidak berlebihan dari 

yang diinginkan. 

 

Kata kunci : Hidroponik, Nutrisi , Mikrokontroler, TDS, Arduino UNO R3. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1.  Latar Belakang 

   Hidroponik berasal dari kata Yunani yaitu Hydro yang berarti air dan Ponos 

yang artinya daya. Hidroponik dikenal sebagai soilless culture atau budidaya 

tanaman tanpa tanah. Hidroponik berarti budidaya tanaman yang hanya 

memanfaatkan air sebagai media tanam menggantikan tanah atau soilless. Fungsi 

tanah digantikan dengan pasir, arang kayu, kertas, pecahan genting, kerikil zeolit, 

rockwool, ijuk, sabut kelapa, arang sekam, dll atau bahkan tanpa menggunakan 

media tanam sekalipun (Eleazar, 2019). 

  TDS atau Total Disssolved Solid adalah jumlah total padatan terlarut dalam 

air atau cairan. Alat ukur TDS ini biasanya disebut TDS Meter. Saat ini 

kebutuhan alat ukur ini tidak hanya digunakan untuk air yang dikonsumsi 

manusia, perkembangan zaman membuat alat ukur TDS menjadi salah satu alat 

bantu yang dapat digunakan dalam penentuan jumlah nutrisi untuk larutan nutrisi 

pada sistem tanam hidroponik. 

Dalam metode hidroponik terdapat keuntungan untuk bisa selalu memantau 

kadar Ph air nutrisi agar terus mendapatkan kadar Ph yang diinginkan untuk 

mendapatkan hasil pertumbuhan yang maksimal.Budidaya tanaman hidroponik 

dapat diterapkan masyarakat dengan sangat mudah. Dalam praktek penanaman 

hidroponik ini dapat dilakukan pada skala rumahan dengan memanfaatkan lahan 

kosong atau bisa memanfaatkan lantai balkon rumah. Hidroponik merupakan 

teknik budidaya tanaman tanpa menggunakan tanah sebagai media tumbuh 

tanaman dengan tambahan nutrisi untuk pertumbuhan (Suryani 2015). 

Selain memperhatikan nilai kadar pH dalam hidroponik juga diperlukan 

memperhatikan kadar kepekatan larutan nutrisi AB Mix harus sesuai dengan jenis 

tanaman yang akan ditanam jika kepekatan atau nilai ppm nya tinggi maka nutrisi 

tidak dapat diserap oleh akar tanaman sedangkan jika nilai ppm terlalu rendah 

maka akar tanaman akan kekurangan nutrisi yang bisa diserap. 

Teknologi merupakan ciri zaman saat ini, banyak alat atau benda yang 

tercipta dengan pemanfaatan teknologi. Salah satu pemanfaatan teknologi yang 
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sedang digunakan saat ini adalah Internet of Things (IoT). IoT adalah bagian dari 

teknologi yang memiliki konsep kerja atau cara kerja memperluas kerja dari 

koneksi internet. Dengan pemanfaatan IoT kita dapat menyatukan benda fisik 

dengan internet atau secara virtual tergantung dengan tujuannya. 

Kemajuan teknologi mendorong manusia untuk melakukan hal lebih, 

dalam hal menciptakan suatu alat yang dapat mempermudah pekerjaan manusia. 

Melihat hal ini penulis ingin membuat alat ukur TDS yang dapat digunakan untuk 

kebutuhan pengukuran jumlah padatan terlarut dalam air yang dapat tersambung 

dengan handphone sebagai alat monitoringnya dengan memanfaatkan teknologi 

wifi, menggunakan mikrokontoler Arduino UNO R3, dan aplikasi APPInventor. 

Arduino UNO R3 adalah salah satu mikrokontroler berbasis wifi, yang 

merupakan pengembangan mikrokontroler menggunakan mikrokontroler esp 

8266. Arduino UNO R3 ini nantinya akan digunakan sebagai pengendali dari alat 

kontrol nutrisi otomatis berbasis IoT ini dan sebagai media pengirim data dengan 

jaringan Wi-Fi ke aplikasi APPInventor. 

Aplikasi APPInventor adalah aplikasi yang dapat digunakan untuk 

kebutuhan program tanpa harus membuat coding terlebih dahulu, karena di dalam 

aplikasi APPInventor sudah tersedia banyak fitur yang bisa dipilih pengguna 

sesuai dengan kebutuhan penggunanya (Arafat, 2016). Peneliti menggunakan 

sensor sebagai alat pendeteksi nilai TDS untuk membuat alat ukur ini. Sensor 

yang digunakan peneliti yaitu sensor TDS. Sensor adalah suatu divasi yang sangat 

mempengaruhi kehidupan manusia. Sensor dapat ditemukan di mana saja, seperti 

rumah tangga, rumah sakit, laboratorium, handphone (Sakti, 2017). Dengan 

demikian maka dilakukanlah penelitian yaitu Pengontrolan Nutrisi Tanaman 

Otomatis Hidroponik Apung Berbasis Arduino UNO. 

 

1.2.  Tujuan 

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk mengetahui efektifitas alat yang 

dapat mengontrol jumlah larutan nutrisi tanaman hidroponik secara otomatis 

berbasis Arduino UNO R3.  
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