
 

 

IDENTIFIKASI KENDARAAN DENGAN 

MENGGUNAKAN YOLO DAN UNTUK 

MENENTUKAN KEPADATAN KENDARAAN DI 

JALAN PROTOKOL KOTA PALEMBANG 

MENGGUNAKAN ALGORITMA CONVOLUTIONAL 

NEURAL NETWORK (CNN) 

 

SKRIPSI 

Diajukan Untuk Melengkapi Salah Satu Syarat  

Memperoleh Gelar Sarjana Komputer  

 

 

OLEH : 

 

Khalilurrahman Almundzir 

09011281924051 

 

 

JURUSAN SISTEM KOMPUTER 

FAKULTAS ILMU KOMPUTER 

UNIVERSITAS SRIWIJAYA 

2024  



 

 

IDENTIFIKASI KENDARAAN DENGAN 

MENGGUNAKAN YOLO DAN UNTUK 

MENENTUKAN KEPADATAN KENDARAAN DI 

JALAN PROTOKOL KOTA PALEMBANG 

MENGGUNAKAN ALGORITMA CONVOLUTIONAL 

NEURAL NETWORK (CNN) 

 

SKRIPSI 

Diajukan Untuk Melengkapi Salah Satu Syarat  

Memperoleh Gelar Sarjana Komputer  

 

 

 

OLEH : 

 

Khalilurrahman Almundzir 

09011281924051 

 

JURUSAN SISTEM KOMPUTER 

FAKULTAS ILMU KOMPUTER 

UNIVERSITAS SRIWIJAYA 

2024



iii 

 

LEMBAR PENGESAHAN 

 

IDENTIFIKASI KENDARAAN DENGAN MENGGUNAKAN YOLO DAN 

UNTUK MENENTUKAN KEPADATAN KENDARAAN DI JALAN 

PROTOKOL KOTA PALEMBANG MENGGUNAKAN ALGORITMA 

CONVOLUTIONAL NEURAL NETWORK (CNN) 

 

 SKRIPSI 

 

 

 

Jurusan Sistem Komputer  

Jenjang S1 

 

 

 

 

Oleh 

 

Khalilurrahman Almundzir 

09011281924051 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Indralaya, 07 Januari 2024 

 

 

 

   Mengetahui, 

 

 Ketua Jurusan Sistem Komputer 

 

 

 

 

 

 Dr. Ir. Sukemi, M.T. 

 NIP. 196612032006041001 

     Pembimbing Tugas Akhir 

 

 

 

 

 

     Ahmad Fali Oklilas, M.T. 

     NIP. 197210151999031001 



iv 

 

 

HALAMAN PERSETUJUAN 

 

Telah diuji dan lulus pada 

Hari   : Senin 

Tanggal  : 27 November 2023 

 

Tim Penguji 

1. Ketua  : Ahmad Heryanto, M.T.  (…………….) 

 

2. Sekretaris  : Nurul Afifah, M.Kom.  (…………….) 

 

3. Penguji  : Kemahyanto Exaudi, M.T.  (…………….) 

 

4. Pembimbing : Ahmad Fali Oklilas, M.T.  (…………….) 

 

 

 

 

Mengetahui, 

Ketua Jurusan Sistem Komputer 

 

 

 

Dr. Ir. Sukemi, M.T. 

NIP. 196612032006041001  



v 

 

HALAMAN PERNYATAAN 

 

Yang bertanda tangan dibawah ini 

Nama  : Khalilurrahman Almundzir 

NIM  : 09011281924051 

Judul  : Identifikasi Kendaraan Dengan Menggunakan Yolo Dan Untuk 

Menentukan Kepadatan Kendaraan Di Jalan Protokol Kota 

Palembang Menggunakan Algoritma Convolutional Neural Network 

(CNN) 

Hasil Pengecekan Plagiat/Turnitin:  

Menyatakan bahwa laporan tugas akhir ini adalah hasil karya saya sendiri 

dan tidak mengandung unsur penjiplakan atau plagiat. Saya sepenuhnya menyadari 

bahwa jika terbukti adanya penjiplakan atau plagiat dalam laporan tugas akhir ini, 

saya siap menerima sanksi akademik dari Universitas Sriwijaya. Pernyataan ini 

saya buat dengan kesadaran penuh dan tanpa adanya paksaan dari pihak manapun. 

 

 

 

 

 

 

     Indralaya, 07 Januari 2024 

     Yang menyatakan, 

 

 

     Khalilurrahman Almundzir 

      NIM. 09011281924051 

  



vi 

 

KATA PENGANTAR 

 

Assalamu’alaikum Wr.Wb. 

 Bismillahirrahmanirrahim, 

Puji syukur Alhamdulillah penulis panjatkan atas kehadirat Allah SWT. 

yang telah memberikan karunia, kesehatan dan rahmat-Nya, sehingga penulis dapat 

menyelesaikan penulisan Skripsi ini yang berjudul “Identifikasi Kendaraan 

dengan Menggunakan YOLO dan untuk Menentukan Kepadatan Kendaraan 

di Jalan Protokol Kota Palembang Menggunakan Algoritma Convolutional 

Neural Network (CNN)”. Dibuat untuk memenuhi persyaratan untuk 

menyelesaikan pendidikan di jurusan Sistem Komputer Fakultas Ilmu Komputer 

Universitas Sriwijaya. 

Pada kesempatan ini penulis ingin mengucapkan terima kasih kepada 

beberapa pihak atas doa, ide, saran, serta bantuannya dalam menyelesaikan 

penulisan Skripsi ini. Oleh karena itu, penulis ingin mengucapkan rasa syukur 

kepada Allah SWT. dan  terimakasih kepada yang terhormat : 

1. Allah SWT, yang telah memberikan rahmat dan karunia-Nya sehingga saya 

dapat menyelesaikan penulisan Skripsi ini dengan baik dan lancar. 

2. Kepada kedua orang tua saya Dedi Efendi dan Yuni Elfida, yang selalu 

memberi mendoakan dan selalu ada untuk memberikan dukungan moril 

maupun materil kepada penulis demi kelancaran penulisan Skripsi ini.  

3. Kepada Saudara-saudara saya, Kak Shabrina, Rahman, Fatur, dan Syauqiya 

yang telah memberikan saya semangat untuk cepat cepat menuntaskan 

Pendidikan sarjana saya. 

4. Bapak Prof. Dr. Erwin. S.Si., M.Si selaku Dekan Fakultas Ilmu Komputer 

Universitas Sriwijaya.  

5. Bapak Dr. Ir. Sukemi, M.T., selaku Ketua Jurusan Sistem Komputer Fakultas 

Ilmu Komputer Universitas Sriwijaya.   



vii 

 

6. Bapak Prof. Dr. Ir. Bambang Tutuko, M. T., selaku Dosen Pembimbang 

Akademik. 

7. Bapak Ahmad Fali Oklilas, M.T., selaku Dosen Pembimbing Skripsi  yang 

telah berkenan meluangkan waktunya guna membimbing, memberikan saran 

dan motivasi serta bimbingan terbaik untuk penulis dalam menyelesaikan tugas 

akhir ini.  

8. Seluruh bapak/ibu dosen dan staff di Jurusan Sistem Komputer Fakultas 

Ilmu Komputer Universitas Sriwijaya atas ilmu dan nasehat yang telah 

diberikan selama masa perkuliahan. 

9. Mbak Renny selaku admin Jurusan Sistem Komputer yang telah membantu 

mengurus seluruh berkas.  

10. Kepada The Best Partner Maulidiya Shabrina, S.Si. yang telah banyak 

memberikan dukungan baik di perkulihan dan juga dikeseharian, yang telah 

menemani dikala sedih dan senang.  

11. Kepada Oma Yuyun Circle yaitu Randa, Dimas, Rehan, dan Ditok  yang 

telah memberikan warna dikehidupan kos yang selalu penuh dengan cerita dan 

nasihat yang membangun. 

12. Kepada penghuni Black hole House yaitu Fauzi, Aghan, Ruza, dan Taufiq 

yang telah menemani kehidupan layo. 

13. Seluruh teman – teman angkatan 2019 Jurusan Sistem Komputer Fakultas Ilmu 

Komputer Universitas Sriwijaya 

14. Kepada teman grup Team TA Ageng, Haris, Lilis, Fakhri, jojo, dan Adit yang 

telah membantu menyelesaikan penulisan Skripsi ini. 

15. Dan semua pihak yang telah membantu baik moril maupun materil yang tak 

dapat disebutkan satu persatu dalam penyelesaian Skripsi ini. 



viii 

 

Semoga dengan terselesainya Skripsi ini bisa bermanfaat untuk menambah 

wawasan kepada mahasiswa selanjutnya yang menjadikan Skripsi ini sebagai acuan 

untuk mengembangkan pengetahuan selanjutnya. Penulis menyadari bahwa laporan 

ini masih sangat jauh dari kata sempurna. Untuk itu kritik dan saran yang 

membangun sangatlah diharapkan penulis. Akhir kata penulis berharap, semoga 

tugas akhir ini bermanfaat dan berguna bagi khalayak. 

Wassalamu’alaikum Wr. Wb. 

 
 

Indralaya, 07 Januari  2023 

Penulis, 

 

 

 

 

 

Khalilurrahman Almundzir 

NIM  09011281924051 

  



ix 

 

IDENTIFIKASI KENDARAAN DENGAN MENGGUNAKAN YOLO DAN 

UNTUK MENENTUKAN KEPADATAN KENDARAAN DI JALAN 

PROTOKOL KOTA PALEMBANG MENGGUNAKAN ALGORITMA 

CONVOLUTIONAL NEURAL NETWORK (CNN) 

 

KHALILURRAHMAN ALMUNDZIR (09011281924051) 

Jurusan Sistem Komputer, Fakultas Ilmu Komputer 

Universitas Sriwijaya 

Email: kholil.mundzir@gmail.com 

 

ABSTRAK 

 

Meningkatnya volume kendaraan tiap tahunnya mengakibatkan 

meningkatnya volume kendaraan tiap harinya, hal ini menimbulkan masalah yaitu 

kemacetan dan kepadatan kendaraan yang merugikan banyak sekali sektor. Oleh 

karena itu penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sebuah sistem pendeteksi 

kendaraan dan juga jumlah kendaraan menggunakan algoritma You Only Look 

Once (YOLO) generasi 8 yang di bantu oleh arsitektur DeepSort guna menghitung 

jumlah kendaraan yang melintasi sebuah garis Counter. Selain berfokus kepada 

pendeteksian objek, studi penelitian ini juga berfokus kepada menggunakan metode 

Convolutional Neural Network (CNN) untuk menentukan kondisi jalan apakah 

dinilai lancar, sedang, atau macet. Untuk menunjang studi penelitian ini 

menggunakan dataset yang terdiri dari 3592 file gambar dan juga 72 file video yang 

berisikan informasi kendaraan seperti motor dan mobil, namun untuk model dataset 

yang digunakan pada studi penelitian ini ada 5 variabel yang digunakan yaitu motor, 

mobil, lampu merah, lampu hijau, dan zebra cross. Dari dataset gambar diperoleh 

model YOLOv8 yang memiliki akurasi training sebesar 93.73% dan akurasi testing 

sebesar 93.73%, nilai akurasi pada model YOLOv8 sudah menunjukkan performa 

yang sangat baik dalam mendeteksi objek kendaraan dan pada saat pembuatan 

model CNN menghasilkan akurasi 94.27% serta pada saat pengujian terhadap hasil 

output video berupa csv dapat di ambil kesimpulan pada hari senin pagi cenderung 

macet, hari rabu relative lancar, hari jumat rata rata kondisi jalan itu sedang dan 

hari sabtu itu rata rata juga sedang, namun menariknya di hari senin, rabu,jumat 

ataupun sabtu pada siang hari kondisi jalan di kota Palembang selalu sedang. 

 

 

Kata Kunci : Kepadatan kendaraan, You Only Look Once (YOLO), Convolutional 

Neural Network (CNN), DeepSort 
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ABSTRAK 

 

The increasing volume of vehicles each year results in an escalating daily 

traffic volume, leading to issues such as congestion and vehicle density that 

adversely affect various sectors. Therefore, this research aims to develop a vehicle 

detection system and vehicle count using the You Only Look Once (YOLO) 

generation 8 algorithm, assisted by the DeepSort architecture, to count the number 

of vehicles crossing a Counter line. In addition to object detection, this research 

study also focuses on using Convolutional Neural Network (CNN) methods to 

determine road conditions, whether they are considered smooth, moderate, or 

congested. To support this research study, a dataset consisting of 3592 image files 

and 72 video files containing information about vehicles such as motorcycles and 

cars was used. However, for the dataset model used in this research study, there 

are five variables: motorcycles, cars, red lights, green lights, and zebra crossings. 

From the image dataset, a YOLOv8 model was obtained with a training accuracy 

of 93.73% and a testing accuracy of 93.73%. The accuracy of the YOLOv8 model 

already demonstrates excellent performance in detecting vehicle objects. During 

the creation of the CNN model, an accuracy of 94.27% was achieved, and when 

testing the output video results in the form of a CSV file, it can be concluded that 

Monday mornings tend to be congested, Wednesdays are relatively smooth, Fridays 

have moderate road conditions on average, and Saturdays also have moderate 

conditions on average. Interestingly, on Mondays, Wednesdays, Fridays, or 

Saturdays, in the afternoon, the road conditions in Palembang city are always 

moderate. 

 

 

Keyword : Density of vehicles, You Only Look Once (YOLO), Convolutional 

Neural Network (CNN), DeepSort 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Jalan raya merupakan salah satu infrastruktur yang krusial dalam mendukung 

mobilatas dan transportasi di suatu kota. Dalam beberapa tahun terakhir, Kota 

Palembang telah mengalami pertumbuhan ekonomi yang pesat dan peningkatan 

signifikan terhadap jumlah kendaraan baik itu motor ataupun mobil, hal ini dapat 

dilihat dari data yang disajian oleh Badan Pusat Statistik Provinsi Sumatera Selatan 

bahwa jumlah kendaraan di Kota Palembang pada tahun 2021 terdapat 540.986 unit 

kendaraan yang tercatat dan pada tahun berikutnya 2022 terdapat 550.428 unit 

kendaraan [1]. Dengan peningkatan jumlah volume kendaraan ini dapat 

menyebabkan tingkat kepadatan kendaraan yang semakin parah dan juga 

mengurangi efisiensi mobilitas di jalan raya. Dalam mengatasi masalah kepadatan 

lalu lintas ini menjadi tantangan utama bagi pemerintah dan otoritas transportasi 

dalam Upaya menciptakan sistem transportasi yang efisien dan berkelanjutan. 

Seiring dengan berkembangnya teknologi kecerdasan buatan dan computer 

vision yang semakin canggih, perkembangan ini memunculkan berbagai metode 

dan algoritma yang dapat digunakan untuk mengatasi tantangan dalam mengelola 

lalu lintas perkotaan yang efektif dan efisien. Peningkatan kepadatan kendaraan di 

jalan raya memerlukan pendekatan yang tepat dan inovatif untuk mengidentifikasi 

tingkat kepadatan lalu lintas, serta untuk menentukan jalur terbaik bagi kendaraan 

sehingga dapat mengurangi kemacetan dan meningkatkan efisiensi perjalanan. 

Pada bidang kecerdasan buatan, algoritma You Only Look Once Version 8 

(YOLOv8) merupakan algoritma yang sangat popular dalam mendeteksi dan 

mengklasifikasi berbagai macam objek secara realtime. Algoritma YOLOv8 ini 

menggunakan pendekatan Jaringan Saraf Tiruan (JSF) untuk melakukan deteksi 

objek pada sebuah citra gambar [2]. YOLOv8 ini juga menerapkan system deteksi 

objek Convolutional Neural Network yang bekarja dengan membagi gambar 

kemudian dimasukkan kedalam sel grid dimana setiap sel grid akan memprediksi 
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objek yang ada pada gambar [3]. Dengan ada nya bantuan dari YOLOv8 ini dapat 

membermudah dalam melakukan perhitungan jumlah kendaraan yang melintasi 

jalur protocol kita Palembang.  

Berdasarkan informasi yang diperolah dari YOLOv8 berupa jumlah 

kendaraan yang dapat dimanfaatkan oleh Deep Learning untuk menentukan kondisi 

kepadatan jalan protokol kota Palembang berdasarkan pengambilan video 

dibeberapa titik lokasi. Salah satu metode Deep Learning yang dapat memprediksi 

kondisi jalan berdasarkan jumlah kendaraan adalah metode Convolutional Neural 

Network (CNN) yang berfokus pada One Dimensinal Convolutional Neural 

Network (1DCNN) dimana metode ini diciptakan agar dapat menerima data 1 

dimensi seperti angka dan sinyal [4]. 

Pada penelitian terdahulu menggunakan dataset yang sudah tersedia di 

google, namun pada penelitian ini berfokus ke pembuatan dataset yang akan 

digunakan serta, penelitian ini berfokus kepada identifikasi kendaraan 

menggunakan aplikasi YOLO serta penerapan Convolutional Neural Network 

dalam menentukan tingkat kepadatan pada jalan protokol di kota Palembang. 

Sehingga pada tugas akhir ini penulis akan melakukan penelitian dengan 

mengangkat judul “Identifikasi Kendaraan dengan Menggunakan YOLO dan untuk 

Menentukan Kepadatan Kendaraan di Jalan Protokol Kota Palembang 

Menggunakan Algoritma Convolutional Neural Network (CNN)”. Penelitian ini 

ditujukan kepada pemerintah Kota Palembang, dimana diharapkan dapat 

menerapkan penelitian ini guna untuk meningkatkan manajemen lalu lintas dan 

mobilitas yang ada di Kota Palembang. 

 

1.2. Perumusan dan Batasan Masalah 

1.2.1. Perumusan Masalah 

Perumusan Masalah pada Tugas Akhir yang dikerjakan yaitu : 

1. Bagaimana penerapan YOLO (You Only Look Once) dalam melakukan 

identifikasi kendaraan untuk pemantauan lalu lintas di jalan protokol 

Kota Palembang? 



3 

 

 

 

2. Bagaimana penerapan DeepSort  dalam melacak objek yang telah 

dideteksi oleh YOLO untuk menentukan jumlah kendaraan yang 

melintasi jalan protokol Kota Palembang? 

3. Bagaimana mengukur kepadatan kendaraan di jalan protokol Kota 

Palembang menggunakan algoritma CNN (Convolutional Neural 

Network)? 

4. Bagaimana mengetahui pola kepadatan lalu lintas pada awal pekan, 

pertengahan, dan akhir pekan? 

 

1.2.2. Batasan Masalah 

Berikut batasan masalah pada Tugas Akhir ini, yaitu : 

1. Penelitian berfokus kepada penggunakan You only look once (YOLO) 

untuk mengidentifikasi jenis kendaraan yang melintasi jalan protokol 

Kota Palembang. 

2. Penelitian ini menggunakan algoritma Convolutional Neural Network 

(CNN) yang digunakan untuk memprediksi kepadatan lalu lintas 

disekitar jalan protokol kota Palembang.  

3. Sempel data hanya mengambil beberapa kejadian rekaman arus lalu 

lintas kota Palembang. 

 

1.3. Tujuan dan Manfaat 

1.3.1. Tujuan  

Tujuan dari Penulisan Tugas Akhir ini, yaitu : 

1. Menggunakan You only look once v8 dalam mengidentifikasi kendaraan 

yang melintasi jalan protokol Kota Palembang. 

2. Penggunaan DeepSort  untuk menghitung objek yang melintasi jalan 

protokol Kota Palembang. 

3. Memprediksi kondisi jalan (Lancar, Sedang, dan Macet) menggunakan 

metode Convolutional Neural Network (CNN). 
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4. Prediksi kecenderungan kepadatan kendaraan pada pagi, siang, dan sore 

di awal pekan, pertengahan pekan, dan akhir pekan. 

 

 

1.3.2. Manfaat 

Manfaat dari Penulisan Tugas Akhir ini, yaitu : 

1. Hasil penelitian ini dapat memberikan informasi tentang seberapa efektif 

nya penggunakan You only look once dalam mendeteksi jumlah 

kendaraan pada jalan protokol kota Palembang. 

2. Sistem pendeteksian jumlah kendaraan ini dapat dijadikan sebagai  bahan 

analisis dalam meningkatkan bobot ruas jalan kota Palembang untuk 

mengurangi tingkat kepadataan dan kemacetan yang terjadi di kota 

Palembang. 

3. Implementasi sistem deteksi jumlah kendaraan menggunakan You only 

look once serta prediksi kepadatan dan kemacetan menggunakan 

Convolutional neural network di ruas jalan protokol kota Palembang 

dapat memberikan manfaat kepada masyarakat terkhusus pemerintah 

untuk meningkatkan manajemen lalu lintas di kota Palembang. 

 

1.4. Metodologi Penelitian 

Pada Tugas Akhir ini metodologi yang digunakan adalah sebagai berikut : 

1.4.1. Metode Studi Pustaka dan Literatur 

Pada metode ini, dilakukan pencarian dan pengumpulan informasi mengenai 

faktor-faktor kemacetan, You only look once, serta algoritma Convolutional neural 

network itu sendiri dengan mencari referensi yang bersumber baik itu dari buku, 

jurnal, internet dan lainnya guna untuk menunjang penelitian Tugas Akhir yang 

akan dilakukan. 
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1.4.2. Metode Konsultasi 

Dalam metode ini, penulis melakukan konsultasi langsung maupun tidak 

langsung dengan para narasumber yang memiliki pengetahuan dan juga wawasan 

yang baik dalam menangani permasalahan yang dihadapi dalam penulisan Tugas 

Akhir : Identifikasi Kendaraan Dengan Menggunakan Yolo Untuk Menentukan 

Tingkat Kepadatan Kendaraan Dengan Algoritma Convolutional Neural Network 

Pada Jalan Raya Kota Palembang. 

1.4.3. Metode Pembuatan Model 

Metode ini merupakan perancangan pemodelan menggunakan simulasi di 

berbagai macam perangkat lunak untuk mempermudah proses pembuatan model. 

1.4.4. Metode Pengujian dan Validasi 

Pada metode ini, akan dilakukan pengujian terhadap simulasi yang telah 

dibangun. Hasiil pengujian dapat dinilai dari tingkat akurasi, efisiensi dan faktor-

faktor yang mempengaruhi keberhasilan pengujian. 

1.4.5. Metode hasil dan Analisa 

Hasil dari pengujian yang telah dilakukan dalam Tugas Akhir akan dianalisis 

secara keseluruhan, termasuk kelebihan dan kekurangan model yang dibuat, 

sehingga diharapkan dapat digunakan sebagai referensi yang baik untuk penelitian 

selanjutnya. 

1.4.6. Metode Penarikan Kesimpulan dan Saran 

Metode ini merupakan tahap akhir dari Metodologi Penelitian, dimana 

berdasarkan hasil dan analisis yang telah dilakukan dan didapatkan hasil nya, lalu 

akan diperoleh kesimpulan dan saran untuk peningkatan di penelitian selanjutnya. 

1.5. Sistematika Penulisan 

Untuk membuat penyusunan Tugas Akhir lebih mudah dan membuat isi dari 

setiap bab yang ada lebih jelas, maka dibuatlah sistemasika penulisan sebagai 

berikut: 

 



6 

 

 

 

BAB I – PENDAHULUAN 

Pendahuluan merupakan sebuah pondasi awal dari penelitian yang akan 

dibuat, pada bab ini akan dibahas tentang Latar Balakang Masalah, Perumusan dan 

Batasan Masalah, Tujuan dan Manfaat penelitian, Metodologi Penelitian, dan 

Sistematika Penulisan dari penelitian yang dilakukan. 

BAB II – TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini akan menguraikan teori-teori yang mendasari pembahasan 

secara terperinci, serta membahas tentang konsep dan prinsip dasar yang 

dibutuhkan dalam memecahkan permasalahan dalam penelitian yang dilakukan. 

BAB III – METODOLOGI 

Dalam bab ini akan membahas tentang pengembangan metodologi yang akan 

digunakan dalam memecahkan permasalahan yang terdiri dari kerangka pemikiran, 

teknik dan metode, serta alur dari proses yang dilakukan dalam penelitian. 

BAB IV – HASIL DAN PEMBAHASAN 

Bab ini berisikan hasil pengujian dan analisis yang diperoleh dari penelitian 

yang telah dilakukan serta pembahasan terhadap hasil yang telah dicapai meliputi 

kelebihan dan kekurangan dari penelitian yang telah dilakukan. 

BAB V – KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab terakhir berisi kesimpulan yang bersumber dari hasil penelitian yang 

dilakukan besarta saran untuk penelitian selanjutnya khususnya tentang Tugas 

Akhir yang dikerjakan. 
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