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PEMBUATAN MEKANIK ALAT UNTUK IMPLEMENTASI SENSOR
RFID PENDETEKSI SMART CARD SEBAGAI ALAT BANTU PINTU
PARKIR DI PROGRAM DIPLOMA KOMPUTER UNIVERSITAS
SRIWIJAYA
Ema Widiyaningsih / 09120303022
Abstrak

Palang Parkir di Program Diploma Komputer Universitas Sriwijaya masih
menggunakan palang parkir manual, oleh karena itu pembuatan alat mekanik
untuk implementasi sensor RFID pendeteksi smartcard sebagai alat bantu pintu
parkir di Program Diploma Komputer Universitas Sriwijaya ini dibuat bertujuan
untuk meringankan kerja operator atau satpam dalam pengaturan kartu parkir dan
membuat parkir menjadi teratur. Beberapa komponen yang digunakan pada alat
mekanik ini adalah Mikrokontroller ATMegal6, push button, sensor RFID, sensor
proximity, RFID Tag, dua buah motor DC, driver motor L298N, wirelesss KYL,
dan Software Code Vision AVR mengggunakan bahasa C. Cara kerja alat
mekanik ini adalah motor DC akan mendorong dan menarik kartu karena
mendapat inputan dari push button. Saat id terdeteksi, maka id akan dikirim ke PC
melalui wireless KYL. Dari hasil pengujian pada alat mekanik didapatkan
persentase keberhasilan motor DC menarik kartu sebesar 100%, motor DC
mendorong kartu sebesar 81.25% dan Sensor RFID mendeteksi kartu sebesar
100%. Didapat pula hasil dari pengukuran sensor optocopler berdasarkan
perhitungannya sensor proximity dapat mendeteksi kartu dengan maksimal jarak
4cm. Karena minimum tegangan 1,96 volt, sedangkan saat jarak 5 cm didapat
tegangan sebesar 0,94 volt. Hasil Pengujian tersebut tidak semuanya 100%
berhasil, masih terjadi error pada sistem kerja alat mekanik tersebut, namun
tingkat error tersebut masih pada batas toleransi yang diizinkan.

Kata Kunci : RFID Tag, Bahasa C, Sensor RFID, ATMegal6
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BUILDING OF MECHANICAL TOOLS FOR THE IMPLEMENTATION OF
RFID SENSOR A SMART CARD DETECTION AS A TOOL OF BARRIER
GATE AT COMPUTER DIPLOMA PROGRAM SRIWIJAYA UNIVERSITY

Ema Widiyaningsih / 09120303022
Abstract

Barrier gate in the Diploma Computer Program Sriwijaya University
still use manual barrier gate , therefore the manufacture of mechanical devices
for the implementation of the RFID sensor a smartcard as a tool of barrier gate at
Diploma Computer Sriwijaya University was created to relieve the operator or
security job’s in the setting of a smartcard and made into a regular parking. Some
components used in the mechanicalmdevices are microcontroller ATMegaloé,
push button, RFID sensors, proximity sensors, RFID tags, two DC motors, motor
driver L298N, wireless KYL, and software CodevVision AVR using C language.
The workings of this mechanical device is a DC motor will push and pull the card
as it gets input from the push button. ATmegal 6 microcontroller process the input
data with program content that has been downloaded using the downloader, the
content of the programs created using the C programming language and
CodeVisionAVR sofiware. RFID sensor detects the RFID tag , and ID is sent to
the PC using the Wireless KYL. From the results of tests on mechanical devices
found success percentage, DC motors can pull the cards equal to 100%, the DC
motor pushed the card at 81.25% and the RFID sensor detects card 100%. The
test results are not all 100% successful, the error still occurs in a working system
is a mechanical device, but the error rate is still have a tolerance limits are
permissible.

Keywords: RFID Tag, C language, RFID sensors, ATmegal6, proximity sensors.
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BAB I

PENDAHULUAN

L. LATAR BELAKANG

Tempat parkir dan sistem pengaturan perparkiran adalah komponen penting
dan tidak dapat dipisahkan dalam pelayanan sebuah fasilitas umum. Keberadaan
sistem perparkiran yang baik akan mendukung fasilitas umum yang digunakan
oleh banyak pihak. Saat ini sensor-sensor di dunia elektronika semakin canggih,
salah satu contohnya adalah sensor RFID. Pada system perparkiran yang
menggunakan teknologi RFID, petugas tidak perlu lagi mencatat dan mengecek
secara manual dan berulang-ulang setiap kendaraan yang keluarmasuk, karena
sudah dilakukan otomatis oleh komputer. Oleh karena itu RFID dapat digunakan
sebagai alat bantu sistem parkir.

RFID adalah proses identifikasi seseorang atau objek dengan menggunakan
frekuensi transmisi radio. RFID menggunakan frekuensi radio untuk membaca
informasi dari sebuah device kecil yang disebut tag atau transponder (7ransmitter
+ Responder). Tag RFIDakan mengenali diri sendiri ketika mendeteksi sinyal dari
device yang kompatibel, yaitu pembaca RFID (RFID Reader).[10]

Palang Parkir Otomatis in1i menggunakan Tag RFID atau kartu sebagai alat
bantu identifikasi pengguna untuk masuk kelapangan parkir yang dapat di deteksi
oleh sensor RFID. Cara kerja komunikasi kartu dengan RFID adalah disini kartu
sebagai txtransmiter dan RFID sebagai rxreceiver. Kartu yang di scan akan dibaca

oleh RFID , jika kartu yang di scan mempunyai kode atau ID yang akan dikirim



ke PC, kartu yang digunakan adalah kartu khusus yang mempunyai kode
tersendiri.[7]

Berdasarkan fungsi dari RFID ,maka penulis akan melakukan penelitian
tentang Pembuatan alat mekanik untuk implementasi sensor RFID pendeteksi
Smartcard sebagai alat bantu pintu parkir di Program Diploma Komputer
Universitas Sriwijaya, dimana proses alat tersebut adalah sebagai berikut, pada
saat pengguna akan memasuki area parkir, maka pengguna harus memiliki kartu
yang bisa di ambil dengan cara menekan tombol yang terdapat pada body pintu
parkir. Ketika tombol ditekan maka karfu akan keluar dengan bantuan dorongan
dari motor dc, kartu tersebut berfungsi sebagai alat bantu pengguna. Pada saat
pengguna parkir akan keluar area parkir maka karfu akan di baca oleh tag RFID
reader berfungsi memberikan masukan melalui mikrokontroler apabila tag RFID
di scan maka kode pada kartu akan di kirimkan kecomputer, selanjutnya computer

memberikan perintah pada motor dc untuk menggerakan palang naik.

IL. TUJUAN
1. Membuat alat mekanik untuk menarik dan mengeluarkan kartu RFID
sebagai pendeteksi smartcard pada Palang Parkir Otomatis di Program
Diploma Komputer.
2. Implementasi sensor RFID pendeteksi smartcard sebagai alat bantu pintu

parkir di Program Diploma Komputer Universitas Sriwijaya



III. MANFAAT
Adapun manfaat dari penelitian ini adalah sebagai berikut:
1.  Sistem otomatisasi pengaturan parkir menjadi teratur

2. Meringankan kerja operator dalam pengaturan kartu parkir

IV.  RUMUSAN MASALAH
Bagaimana merancang suatu alat mekanik yang dapat digunakan untuk
menarik dan mendorong kartu RFID dan juga mengimplementasikan sensor RFID

pendeteksi smartcard pada palang parkir.

V. BATASAN MASALAH
Adapun batasan masalah adalah sebagai berikut:

1. Sensor RFID yang digunakan untuk mendeteksi kartu sebagai alat bantu
identifikasi pengguna area parkir.

2. Mikrokontroller yang digunakan adalah ATMEGA16

3. Komunikasi dari sensor RFID ke PC menggunakan komunikasi serial.

4.  Tidak membahas tentang keamanan kartu.

5. Kartu yang di pakai berwarna putih.

6. Kartu digunakan hanya sebanyak 20 kartu

7. Sensor proximity digunakan untuk mendeteksi cahaya.

8.  Sensor Proximity hanya membedakan cahaya kontras dan cahaya redup



VI. METODOLOGI PENELITIAN
Adapun metode penulisan yang penulis gunakan adalah sebagai berikut:

1.  Metode Konsultasi
Metode Konsultasimerupakan metode konsultasi tanya jawab dengan
dosen pembimbing sehingga penulis mendapatkan masukan yang berarti
untuk kesempurnaan dalam penulisan laporan tugas akhir ini.

2. Metode Literatur
Metode Literatur merupakan metode referensi kepustakaan yang
digunakan dalam mengkaji masalah yang ada, seperti mengumpulkan data
dari jurnal, buku, dan internet yang berhubungan dengan masalah yang
dikerjakan.

3. Metode Observasi
Metode ini digunakan untuk mengadakan pengamatan terhadap objek
laporan pada saat pengerjaan alat dan pembuatan program.

4.  Metode Perancangan
Metode ini dilakukan untuk melakukan perancangan alat kerja dari
membuat logika pada mikrokontroller yang tersambung ke sensor yang
akan dibuat.

5. Metode Implementasi dan Pengujian
Mengimplementasikan alat yang telah dibuat di tempat pelakasanaan tugas

akhir dan melakukan pengujian pada system tersebut.



VII. SISTEMATIKA PENULISAN

Sistematika penulisan tugas akhir ini terdiri dari 5 bab bagian isi laporan,
dengan penjelasan bab sebagai berikut:
BAB1 : Pendahuluan
Berisi tentang latar belakang masalah, rumusan masalah, batasan masalah, tujuan
penulisan, dan sistematika penulisan.
BAB II : Landasan Teori
Bab ini memuat teori-teori yang berhubungan dengan penelitian dan juga berisi
dasar teori yang berhubungan dengan fungsi atau piranti yang akan digunakan.
BAB III : Perancangan Alat
Bagian ini menjelaskan metode-metode perancangan yang digunakan, cara
mensimulasikan rancangan dan pengujian sistem yang telah dibuat, pembagian
fungsi kerja dalam diagram blok serta berisi lebih terperinci tentang apa yang
telah disampaikan pada proposal Tugas Akhir ini.
BAB IV : Hasil dan Pembahasan
Bab ini membahas tentang hasil pengujian dan analisis dari sistem yang dibuat
dibandingkan dengan dasar teori sistem atau sistem yang lain yang dapat dijadikan
sebagai pembanding.
BAB YV : Penutup
Bab ini memuat kesimpulan dan saran-saran dari proses perancangan alat, serta
keterbatasan-keterbatasan yang ditemukan dan juga asumsi-asumsi yang dibuat

selama melakukan tugas akhir.
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