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ABSTRAK

Untuk mengurangi pencurian kendaraan bermotor roda dua pada lahan 
parkir di tempat-tempat umum, maka pada tugas akhir ini dibuatlah sebuah sistem 
palang parkir otomatis dengan menggunakan Radio Frequency IDentification 
(RFID). RFID akan mengirimkan kode unik ke Personal Computer yang didalamnya 
terdapat Software VisualBasic 6.0 untuk diolah dan dicocokkan datanya dengan 
Database yang kemudian akan memerintahkan mikrokontroler untuk membuka 
palang parkir secara otomatis. Berdasarkan hasil pengujian, maka didapatlah jarak 
yang paling jauh untuk dapat melakukan proses scan RFID yaitu 4,9 cm dan 1 cm 
untuk jarak terdekat dari proses scan RFID, dan posisi yang paling baik untuk proses 
scan RFID adalah tepat di atas RFID reader.

Kata Kunci: RFIDyVisualBasic 6.0yDatabase, Mikrokontroler.
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1.1BAB I Pendahuluan

BAB I

PENDAHULUAN

Latar Belakang

Berkembangnya ilmu pengetahuan saat ini, membuat suatu industri/usaha 

berupaya untuk menciptakan suatu inovasi baru untuk menciptakan suatu alat yang 

dapat mempermudah, menghemat biaya dan tenaga. Seperti pengamanan parkir 

dalam suatu lingkungan publik seperti daerah perkantoran, mall, universitas, dan 

sebagainya. Biasanya dalam pengamanan dan pengolahan tempat parkir 

menggunakan sumber daya manusia dan ada juga yang menggunakan alat sederhana

1.1

untuk menunjang keamanan di lingkungan tersebut.

Untuk memantau sistem parkir pada tempat-tempat publik, dan untuk

mengurangi Sumber Daya Manusia (HumanLess), maka penulis ingin membuat 

Perancangan Palang Parkir Otomatis Menggunakan Radio Frequency IDentification 

(RFID). Seperti yang kita ketahui bersama, saat ini penyedia lahan parkir seringkah 

mengalami tindak kejahatan berupa pencurian kendaraan di lahan parkir mereka, 

yang tentu saja merugikan pemilik kendaraan.

Perancangan sistem palang parkir otomatis menggunakan Radio Frequency 

IDentification (RFID) ini sangatlah sederhana dan mampu diaplikasikan pada lahan 

parkir di tempat-tempat keramaian seperti area parkir Universitas Sriwijaya Kampus 

Palembang. Sistem palang parkir otomatis ini menggunakan 2 (dua) buah palang

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



1.2BAB I Pendahuluan

aluminium yang akan terbuka secara otomatis ketika tag RFID didekatkan pada

reader RFID.

Dalam sistem palang parkir otomatis ini, pemilik kendaraan akan menginput 

data-data pribadi seperti nama pemilik kendaraan, nomor polisi, alamat pemilik, 

telepon, dan jurusan/program studi yang secara otomatis akan masuk pada 

database yang telah disediakan. Secara singkat, setiap pengguna lahan parkir yang 

terdaftar pada database akan menggunakan 1 (satu) tag RFID yang kemudian akan 

menjadi kunci masuk untuk membuka palang parkir secara otomatis ketika tag RFID 

didekatkan pada reader RFID, sehingga dapat meminimalisir tingkat kejahatan 

pencurian kendaraan bermotor roda 2 (dua) pada lahan parkir di Universitas Sriwijaya

nomor

Kampus Palembang.

1.2 Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang di atas, maka didapatlah permasalahan yang akan

dirumuskan pada skripsi ini, sebagai berikut:

1. Bagaimana merancang posisi perangkat RFID pada palang parkir

otomatis.

2. Bagaimana menghubungkan perangkat RFID pada sistem palang parkir

otomatis.

3. Bagaimana menguji dan mengukur interfacing mikrokontroler 

data dari VisualDasic.

menerima

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



13BAB 1 Pendahuluan

13 Pembatasan Masalah

Adapun pembatasan masalah yang akan dibahas dalam skripsi ini, yaitu :

1. Sistem perancangan parkir menggunakan RFID ini hanya untuk kendaraan

roda 2 (dua).

2. Jenis RFID yang akan digunakan pada perancangan palang parkir otomatis

ini adalah RFID tipe ID-12 Innovations.

3. Perangkat lunak yang digunakan adalah CodeVision A VR sebagai Software

berbahasa C untuk membuat compiler bagi perintah mikrokontroler.

4. Jenis mikrokontroler yang digunakan pada perancangan ini adalah

ATMega 8535.

5. Alat penggerak pada perancangan palang parkir otomatis ini adalah motor

power window.

1.4 Tujuan Penulisan

Tujuan utama dari penulisan tugas akhir ini adalah bagaimana membuat suatu 

sistem palang parkir otomatis yang berguna bagi keamanan pengguna lahan parkir di 

Universitas Sriwijaya Kampus Palembang dengan menggunakan RFID (Radio 

Freguency IDentification), khususnya bagi pengguna kendaraan bermotor roda 2

(dua).

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



1.4BAB I Pendahuluan

1.5 Keaslian Penelitian

Penulis telah melakukan penelusuran yang menyangkut penelitian tentang 

pengaplikasian RFID pada berbagai alat dan tempat publik. Adapun penelitian 

terdahulu yang menyangkut RFID telah dilakukan oleh (Irda Winarsih dkk, 2009)*'* 

dengan judul “Sistem Parkir Otomatis Menggunakan RFID Berbasiskan 

Mikrokontroler AT 89S51”. Penelitian selanjutnya dilakukan oleh (Dedy Cahyadi, 

2009)*21 dengan judul “Desain Sistem Absensi PNS Berbasis Teknologi RFID”. 

Penelitian lainnya juga dilakukan oleh (Muhammad Ilyas Prakananda, 2012)’3* 

dengan judul “Rancangan Penerapan Teknologi RFID untuk mendukung Proses 

Identifikasi dan Kendaraan di Samsaf’.

Dalam perancangan yang dibuat kali ini, RFID akan dipasang pada perangkat

palang parkir yang akan terbuka otomatis ketika tag RFID didekatkan ke RFID

reader. Identitas pemilik kendaraan seperti nama pemilik kendaraan, nomor polisi, 

alamat pemilik, nomor telepon, dan jurusan/program studi akan diinput sebelumnya 

untuk dimasukkan ke dalam database. Mikrokontroler ATMega 8535 adalah pusat 

pengontrolan yang akan memberi perintah kepada motor Power Window untuk 

membuka atau menutup pintu palang parkir sesuai dengan data yang cocok pada 

database.

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



1.5BAB I Pendahuluan

1.6 Metodologi Penelitian

Adapun metodologi penelitian dalam penyusunan tugas akhir ini adalah 

sebagai berikut:

1. Metode studi literatur, yang meliputi :

a. Penelitian ide pokok.

b. Mengumpulkan dan mempelajari teori dasar yang akan dijadikan 

penunjang penulisan tugas akhir ini dari berbagai macam sumber.

2. Metode konsultasi dan diskusi, yang meliputi :

a. Konsultasi dengan dosen pembimbing yang telah dipilih untuk

memberi masukan mengenai penelitian sistem palang parkir otomatis.

b. Diskusi dengan rekan-rekan mahasiswa.

3. Metode perancangan dan pengujian, yang meliputi :

a. Perancangan mikrokontroler ATMega 8535 sebagai pengontrol

menggunakan bahasa C sebagai bahasa pemrograman pada Software

Code Vision A VR.

b. Perancangan pengaturan kecepatan motor Power Window.

c. Pengujian alat.

Sistematika Penulisan1.7

Sistematika penulisan yang dibuat dalam tugas akhir ini terdiri dari 5 (lima) 

bab yang akan diuraikan secara garis besar sebagai berikut:

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



1.6BAB I Pendahuluan

BAB I PENDAHULUAN

Bab ini berisikan latar belakang penulisan, perumusan masalah, pembatasan 

masalah, tujuan penulisan, keaslian penelitian, metodologi penelitian, dan sistematika 

penulisan tugas akhir sebagai gambaran umum.

BAB II TINJAUAN PUSTAKA

Bab ini berisikan materi-materi mengenai penggunaan RFID {Radio

Frequency IDentification) pada berbagai macam alat dan tempat yang berkaitan

dengan sistem palang parkir otomatis ini.

BAB III PERANCANGAN ALAT

Bab ini berisikan tentang penjelasan perancangan alat, seperti perancangan 

perangkat keras (Hardware) dan perancangan perangkat lunak (Software) serta

penjelasan mengenai kinerja alat.

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN

Bab ini berisikan tentang hasil data yang didapat pada alat agar dapat ditarik 

kesimpulan sebagai bahan analisa pengujian.

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Bab ini berisikan tentang berbagai macam kesimpulan yang didapat dari 

permasalahan dan pengujian serta mengambil saran dan masukan yang perlu 

diperhatikan untuk kelanjutan dari pembahasan tersebut.

Teknik Elektro Universitas Sriwijaya



DAFTAR PUSTAKA

Winarsih, Irda dan Reza Mahendra. Sistem Parkir Otomatis Menggunakan[1]

RFID Berbasiskan Mikrokontroler AT 89S51. JETri, Vol. 8, No. 2,

Februari 2009, Halaman 21-36. ISSN 1412-0372.

Cahyadi, Dedi. 2009. Desain Sistem Absensi PNS Berbasis Teknologi RFID. 

Jurnal Informatika Mulawarman, Vol. 4, No.3, September 2009.

[2]

Prakananda, Muhammad Ilyas. 2012. Rancangan Penerapan Teknologi[3]

RFID Untuk Mendukung Proses Identifikasi Dokumen dan Kendaraandi

SAMSAT. Prosiding Seminar Nasional Aplikasi Sains & Teknologi

(SNAST) Periode III, Yogyakarta. ISSN: 1979-91IX.

Witharza, Hans. 2013. Aplikasi RFID Pada Konveyor Penyortir Barang.[4]

Tugas Akhir Teknik Elektro Universitas Sriwijaya.

[5] . Mikrokontroler Atmega8535. [online], http://repository.usu.ac.id-

/bitstream/123456789/20194/4/Chapter%20II.pdf. Diakses pada 15-

Januari 2014.

[6] ____ • Mikrokontroler ATMega8535. [online], http://sistem-komputer.-

fasilkom.narotama.ac.id/?p=204. Diakses pada 15 Januari 2014.

http://repository.usu.ac.id-
http://sistem-komputer.-

