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DESIGN AND DEVELOPMENT OF PH WATER CONTROL TOOLS BY
HOW TO ADD ACID AND BASIC WATER USING
MICROCONTROLLER ATMEGA 8535

JAKA SUPRIYANTO
09030581620023

Abstract

pH is the degree of acidity that is used to control the acidity or basicity of a
solution. Water quality can affect the growth and living things that exist in water.
Meanwhile, water has properties that are very important for life and the
environment in the management of water controllers in an effort to maintain the
parameters of water used as desired in order to remain optimal. In the design of
this tool works to regulate pH control by adding acid and base water. Where in
this study the pH of the water will be detected by using a pH sensor, the pH
adjustment is carried out by turning on the DC pump to drain the acidic and basic
water with a measured volume using a water flow sensor so that the acidic and
basic solutions are in accordance with the results of calculations performed on the
atmega8535 microcontroller. In this study the success of the pH control tool by
adding acidic and basic water can work as desired with an average error yield of
4.90% and 1.48%.

Keywords: Sensor Ph, Waterflow Sensor, Atmega8535 Microcontroller
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Abstrak

pH merupakan derajat keasaman yang digunakan sebagai pengendalian tingkat
keasaman atau kebasaan yang dimiliki oleh suatu larutan. Kualitas air dapat
memberikan pengaruh terhadap pertumbuhan dan makhluk-makhluk hidup yang
ada di air. Sementara itu air memiliki sifat yang sangat penting bagi kehidupan
dan lingkungan pada pengelolaan pengendali air sebagai upaya menjaga
parameter air yang digunakan sesuai yang diinginkan agar tetap optimal.Dalam
rancang bangun alat ini bekerja melakukan pengaturan pengendalian pH dengan
cara menambahkan air asam dan basa. Dimana dalam penelitian ini keadaan pH
air akan di deteksi dengan menggunakan sensor pH, pengaturan pH dilakukan
dengan menghidupkan pompa DC untuk mengalirkan air bersifat asam dan basa
dengan volume terukur dengan menggunakan waterflow sensor agar larutan asam
dan basa sesuai dengan hasil perhitungan yang dilakukan pada mikrokontroler
atmega8535.Dalam penelitian ini keberhasilan alat pengaturan pengendalian pH
dengan cara menambahkan air asam dan basa dapat bekerja sesuai dengan yang
diinginkan dengan hasil rata-rata error 4.90% dan 1.48%.

Kata Kunci  : Sensor Ph, Sensor Waterflow , Mikrokontroler Atmega8535.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

pH merupakan sebuah ukuran derajat keasaman yang digunakan sebagai
pengendalian pH air dan untuk menyatakan tingkat keasaman air atau kebasaan
yang dimiliki oleh suatu larutan. pH yang ideal pada air adalah 6,5 hingga 7,5 jika
pH berada dibawah kurang dari 6,5 dinyatakan air bersifat asam dan jika pH
berada diatas 7,5 dinyatakan bersifat basa [1].

Kualitas air kolam dapat memberikan pengaruh terhadap pertumbuhan dan
makhluk hidup yang ada di air. Sementara itu air memiliki peran penting bagi
kehidupan dan lingkungan pada pengelolaan pengendali air sebagai upaya
menjaga parameter air yang digunakan sesuai yang diinginkan agar tetap optimal
[2].

Sebuah sistem yang dirancang dapat mengelola pH air sesuai prosedur,oleh
karena itu perlu dipertimbangkan metode pengaturan pengendalian pH dengan
cara menambahkan air asam dan basa pada kolam saat terjadi perubahan pH,
Adapun penelitian yang terkait yang dilakukan oleh [3] pengontrol tingkat
keasaman air menggunakan sensor SEN0161 dan mikrokontroler Atmega8535
Sistem ini dapat langsung diimplementasikan ke akuarium secara langsung. Jika
sensor SEN0161 mendeteksi kadar pH dalam air dalam kondisi tidak normal atau
kurang stabil maka akan mengaktifkan relay 1 atau relay 2 yang terhubung
dengan pompa pH Up dan pH Down. Dan setelah pengujian dapat di ketahui
kualitas kadar pH air yang baik yaitu 6.8 — 7.5, jika kadar pH kurang dari 6,8
maka ikan tidak akan bertahan dalam waktu 24 jam karena air terlalu asam.

Selain itu adapun penelitian yang telah dilakukan oleh [4] dalam
pengendalian pH air pada kolam, pompa air dapat bekerja jika saklar relay kondisi
1 dari output mikrokontroler saklar relay tersebut akan menghidupkan pompa air.
Alat biasa bekerja mulai proses pengaturan waktu pompa air on dan proses
pengaturan pompa air off. Semua akan berjalan otomatis jika proses pengaturan

pompa air waktu ditentukan.



Berdasarkan uraian diatas maka penulis ingin mengangkat permasalahan ini
sebagai bahan penelitian dalam penyusunan Tugas Akhir dengan judul
“RANCANG BANGUN ALAT PENGENDALIAN pH AIR KOLAM
DENGAN CARA MENAMBAHKAN AIR ASAM DAN BASA
MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ” sebagai judul utama dalam
laporan akhir ini

Dalam penelitian ini keadaan pH air akan di deteksi dengan menggunakan
sensor pH, pengaturan pH dilakukan dengan menghidupkan pompa untuk
mengalirkan air bersifat asam dan basa dengan volume terukur menggunakan
waterflow sensor agar larutan asam dan basa sesuai dengan hasil perhitungan yang

dilakukan pada mikrokontroler.

1.2 Tujuan
Adapun tujuan yang ingin dicapai dari pembuatan tugas akhir ini yaitu
sebagai berikut :

1. Merancang dan membangun alat pendeteksi pH dengan sensor pH.

2. Merancang dan membangun alat volume air kolam dengan sensor
waterflow dan menghasilkan prototype sistem yang dapat mengendalikan
kualitas air pada kolam.

3. Merancang dan membangun alat untuk mendeteksi air yang dikeluarkan
menggunakan sensor waterflow.

4. Merancang program pengendalian pH air pada kolam dengan volume

terukur.

1.3 Manfaat
Adapun manfaat dari penilitian adalah sebagai berikut :
1. Dengan adanya alat yang telah dibuat dapat mempertahankan pH air
kolam sesuai dengan referensi yang diberikan.
2. Dengan adanya alat pengendali pH air kolam ini dapat memberikan
pengalaman bagi penulis dalam mengimplementasikan mikrokontroler

dalam perancangan pengaturan pH.



1.4 Batasan Masalah

Agar pembahasan lebih terarah, maka penulis membuat batasan dari
permasalahan ini yaitu pembuatan alat atau rancang bangun alat pengendalian pH
air kolam dengan cara menambahkan air asam dan basa pada kolam menggunakan

mikrokontroler.

1.5 Metode Penelitian
a. Metode Literatur
Merupakan metode berupa referensi kepustakaan yang digunakan
dalam mengkaji sebuah masalah yang ada pada laporan akhir, seperti
mengumpulkan data dari buku, jurnal, dan internet.
b. Metode Konsultasi
Merupakan tanya jawab dengan dosen pembimbing sehingga penulis
mendapatkan masukan yang berarti untuk kesempurnaan dalam
penulisan laporan akhir ini.
c. Metode Observasi
Mengamati cara sistem kerja tempat pelaksanaan tugas akhir, dengan
diskusi melakukan pembahasan dengan pembimbing maupun pihak-
pihak yang terkait dalam pelaksanaan tugas akhir.
d. Metode Perancangan
Melakukan sebuah perancangan sistem kerja yang akan dibuat.
e. Metode ImplementasidanPengujian
Mengimplementasikan sebuah sistem yang telah dirancang di tempat
pembuatan dan pelaksanaan tugas akhir dan melakukan pengujian
pada sistem tersebut.
1.6 Sistematika Penulisan
Dalam pembuatan laporan ini ditulis dalam beberapa sub-sub bagian,
adapun secara sistematika penulisan laporan ini disusun sebagai berikut :
BAB | PENDAHULUAN
Pada bab ini penulis menjelaskan mengenai latar belakang dalam pengambilan
sebuah judul laporan yaitu “Rancang Bangun Alat Pengendalian pH air kolam
dengan cara menambahkan air asam dan basa menggunakan mikrokontroler
ATMega 8535”.



BAB Il TINJAUAN PUSTAKA

Pada bab ini menjelaskan landasan teori-teori dalam penyusunan laporan akhir ini
dan sebagai perangkat keras maupun perangkat lunak yang digunakan sebagai
landasan digunakan untuk melakukan penelitian ataupun istilah-istilah yang
berhubungan dengan judul laporan tugas akhir ini.

BAB 111 ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM

Pada bab ini menjelaskan mengenai perancangan perangkat keras dan alat yang
digunakan sebagai alat untuk membuat laporan tugas akhir ini dengan cara
membuat rancang bangun alat pengendalian pH air kolam dengan cara
menambahkan air asam dan basa menggunakan mikrokontroler ATMega 8535.
BAB IV PEMBAHASAN DAN HASIL

Penulis menjelaskan pada bab ini secara garis besar berisi sebuah gambaran
umum sistem yang akan dibuat meliputi perancangan alat dan sistem kerja alat
yang dibuat maupun rencana pengujian.

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini berisi kesimpulan dan saran yang dijelaskan dan dibagi secara rinci

mengenai sistem Kkerja alat yang telah dilaksanakan dari penulis.
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