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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Pada dasarnya listrik sangat berguna bagi kehidupan manusia untuk 

menopang kehidupan sehari-hari. Seperti yang kita ketahui listrik digunakan 

dalam banyak kegiatan contohnya digunakan pada kegiatan perkantoran, industri, 

dan bahkan kegiatan rumah tangga semuanya menggunakan listrik. Banyak 

industri yang menggunakan mesin listrik termasuk motor induksi satu phasa di 

gunakan untuk membantu proses industri sehingga dapat mempermudah semua 

proses kegiatan. motor listrik adalah mesin listrik yang berfungsi mengubah 

energi listrik menjadi energi gerak, motor listrik di bagi menjadi dua yaitu motor 

listrik arus AC dan arus DC.  

Motor listrik arus AC terdiri dari motor sinkron dan motor induksi, motor 

induksi di bagi menjadi dua, yaitu motor satu phasa dan juga motor tiga phasa. 

Sedangkan motor arus DC terdiri dari motor seri,campuran dan shunt. Contoh 

barang penggerak dengan motor induksi satu phasa diantaranya adalah: pompa air, 

kipas angin, kompresor ac dan lain sebagainya. Bagian-bagian dari motor induksi 

satu phasa yaitu terdapat stator dan rotor, stator adalah bagian dari motor yang 

tidak bergerak sedangkan rotor adalah bagian yang bergerak yang bertumpu pada 

bantalan poros pada stator. prinsip kerja dari motor induksi satu phasa adalah 

kumparan-kumparan stator dan rotor berfungsi untuk membangkitkan gaya gerak 

listrik akibat dari adanya arus listrik AC satu phasa yang melewati kumparan 

tersebut sehinga terjadi induksi medan magnet antara rotor dan stator.  

Ada dua kumparan yang terdapat di motor induksi yaitu kumparan spull 

dan kumparan hardpull. Biasanya nilai tahanan yang terdapat pada kumparan spull 

lebih besar di sebabkan oleh jumlah lilitan kawat pada kumparan spull lebih 

sedikit sedangkan tahanan yang terdapat pada kumparan hardpull biasanya lebih 

kecil itu di sebabkan karena jumlah lilitan kawat hardpull lebih banyak dari pada 

spull. untuk menganalisa kinerja pada motor induksi satu phasa dilakukan 

perubahan luas penampang kawat tembaga pada kumparan stator hal tersebut 
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berpengaruh pada nilai impedansi motor. Maka dari itu saya memilih judul 

‘’Analisa Pengaruh Perubahan Luas Penampang Konduktor Terhadap  Nilai 

Cos Phi” 

 

1.2. Rumusan Masalah 

  Pada penulisan ini di angkat suatu permasalahan yang timbul pada 

motor yaitu beberapa besar kemapuan motor induksi satu fasa yang telah di 

gulung ulang dengan luas penampang yang telah diubah, motor induksi satu fasa 

sering overload. Akibatnya tidak sering motor induksi satau fasa terbakar 

sehingga harus di gulung ulang (rewinding) yang biasa dilakukan rewinding 

adalah dengan cara mengukur diameter konduktor yang akan digunakan, jenis 

konduktor dan jumlah lilitannya. 

  Tidak semua penampang yang digunakan motor satu fasa dijual di 

pasaran, solusinya adalah memilih diameter kawat konduktor yang mendekati 

nilai sebenarnya. Panas merupakan penyebab utama kerusakan pada motor satu 

fasa, karena itu perlu di lakukan penelitian untuk mencari pengaruh luas 

penampang konduktor terhadap nilai cos phi dalam kinerja motor 1 fasa.  

 

1.3. Batasan Masalah 

Dalam penulisan tugas akhir ini, motor yang digunakan adalah motor 

induksi satu pfasa. Diameter yang digunakan adalah 0.35 mm, 0,50 mm, dan 0.55 

mm. dan hanya menghitung pengarub luas  penampang konduktor terhadap 

perubahan nilai cos phi, dalam perhitungan penampang konduktor dan cos phi. 

 

 1.4. Tujuan 

Tujuan penelitian ini adalah : 

1. Mengetahui pengaruh perubahan luas penampang konduktor terhadap 

nilai cos phi. 

2. Mengetahui apa saja yang mempengaruhi perubahan nilai cos phi 

tersebut. 
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1.5. Sistematika Penulisan 

Sistematika yang akan digunakan dalam penyusunan Tugas  Akhir   ini 

terdiri dari lima bab yang secara garis besar diuraikan sebagai berikut. 

BAB I  PENDAHULUAN 

Bab ini merupakan pendahuluan yang berisi tentang latar belakang masalah, 

rumusan masalah, tujuan, batasan masalah, metodelogi, dan sistematika penulisan. 

 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

 Bab ini berisikan landasan teori- teori dasar yang berhubungan dengan 

motor induksi satu phasa dan impendansi factor daya 

 

BAB III METODOLOGI 

 Bab ini membahas mengenai prosedur dan metode yang digunakan dalam 

pengambilan data dan pengumpulan data saat melakukan pengujian prototype 

pembangkit listrik energi listrik. 

 

BAB IV   HASIL DAN PEMBAHASAN 

 Bab ini berisikan data hasil pengujian, perhitungan dan analisa data  

dihasilkan pada prototype pembangkit listrik energy listrik. 

 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

 Bab ini berisikan kesimpulan yang diperoleh dan saran yang dapat 

diberikan berdasarkan pengujian yang telah dilakukan oleh penulis. 
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