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ABSTRACT
DESIGN OF MONITORING IOT PARKING SYSTEM USING PID
MICROCONTROLLER BASED ON
(M.Ridho Fazen, 03041381821014, 2021, 86 Pages)

L e e Sy e e i R e S P Sy e M 0 Rt
With the increase in vehicle mobility, problems with parking areas arise such as
congestion, crime, and illegal parking. So, a solution is needed regarding the
existence of a parking lot and the facilities in it to make it easier for parking lot
users to get a parking position quickly, thereby increasing the level of efficiency
when placing a parking position. This study designs a tool that is able to detect the
condition of the parking lot using the Arduino Uno microcontroller and the
NodeMCU ESP 8266. Monitoring the parking lot is done using a smartphone
connected to the internet network using an additional device in the form of a
Wemos D1 Mini circuit. So that parking attendants can easily provide information
on unfilled parking LOT numbers to users who will park the car. Wemos D1 Mini
is an ESP8266 module that can be programmed directly using the Arduino IDE
software. To detect a car in a parking lot that has been filled with data sent via the
internet, that is by connecting the Arduino Nano microcontroller with the Wemos

D1 Mini via serial communication pins Rx and Tx.
Keywords: 10T, Parking System, Web System.
Palembang, 21 Desember 2021

Mengetahui, Menyetujui
Ketua Jurusan Teknik Elektro Pembimbing

Baginda Oloan Siregar, S.T..M.T
NIP. 197108141999031005 NIP. 196706151995121002




ABSTRAK
RANCANG BANGUN MONITORING IOT SISTEM PARKIR
MENGGUNAKAN PID BERBASIS MIKROKONTROLLER
(M.Ridho Fazen, 03041381821014, 2021, 86 Halaman)
Er ool O Wi e o I D T S R i~ il P e i el R R A et A S ]
Dengan meningkatnya mobilitas kendaraan, muncul permasalahan-permasalahan
mengenai area parkir seperti timbulnya kemacetan, kejahatan, serta parkir liar.
Maka, diperlukan solusi terkait keberadaan tempat parkir dan fasilitas didalamnya
untuk mempermudah pengguna lahan parkir mendapatkan posisi parkir dengan
cepat, sehingga meningkatkan tingkat efisiensi pada saat penempatan posisi
parkir. Penelitian ini merancang alat yang mampu mendeteksi kondisi dari LOT
parkir dengan menggunakan mikrokontroler Arduino Uno dan NodeMCU ESP
8266. Pemantauan LOT parkir dilakukan dengan menggunakan smartphone yang
terhubung ke jaringan internet yang menggunakan perangkat tambahan berupa
rangkaian Wemos D1 Mini. Sehingga petugas parkir dapat dengan mudah
memberikan informasi nomor LOT parkir yang belum terisi kepada pengguna
yang akan melakukan parkir mobil. Wemos D1 Mini merupakan modul ESP8266
yang dapat diprogram secara langsung menggunakan software Arduino IDE.
Untuk mendeteksi mobil pada LOT parkir yang telah terisi dengan data yang
dikirim melalui jaringan internet yaitu dengan menghubungkan mikrokontroler

Arduino Nano dengan Wemos D1 Mini melalui pin komunikasi serial Rx dan Tx.

Kata Kunci: IOT, Sistem Parkir, Sistem Web
Palembang,2) Desember 2021
Mengetahui, Menyetujui
Ketua Jurusan Teknik Elektro Pembimbing

Mulammad Abu ik, S.T., M.Eng., Ph.D.  Baginda Oloan Siregar, S.T.M.T
NIP. 197108141999031005 NIP. 196706151995121002
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BAB I
PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Kendaraan merupakan salah satu kebutuhan hampir semua orang untuk
mendukung aktivitas sehari-hari. Adanya kendaraan tentunya menuntut beberapa
tempat umum seperti perkantoran, pusat perbelanjaan, dan tempat umum lainnya
untuk memiliki fasilitas berupa lahan parkir. Berdasarkan dari dari Badan Pusat
Statistik pada Tahun 2018 didapatkan data untuk jumlah jenis kendaraan mobil
penumpang sebanyak 16.440.987 dimana jika dibandingkan dari tahun 2017 telah
mengalami peningkatan sebanyak 1.017.019 kendaraan[1].

Jumlah mobilitas kendaraan yang meningkat, alhasil muncul permasalahan-
permasalahan mengenai area parkir seperti timbulnya kemacetan, kejahatan, serta
parkir liar. Maka, diperlukan solusi terkait keberadaan tempat parkir dan fasilitas
didalamnya untuk mempermudah pengguna lahan parkir mendapatkan posisi parkir
dengan cepat, sehingga meningkatkan tingkat efisiensi pada saat penempatan posisi
parkir.

Pada penelitian yang dilakukan oleh Irda Winarsih dan Reza Mahendra,
dengan judul Sistem Parkir Otomatis Menggunakan RFID Berbasiskan
Mikrokontroler AT 89S51. Alat yang dirancang ini berupa prototipe konstruksi 8
loket parkir yang disusun dua tingkat saling berhdapan dengan masing-masing ukuran
22x12x11 cm, lift parkir pengangkat pallet yang dapat berputar pada poros R beserta
rel antara loket, rangkaian elektronik sistem kontrol gerak lift pembawa pallet
kendaraan bolak-balik dari loket parkir dan catu daya. Penelitian yang dilakukan oleh
Irda dan Reza menggunakan jenis mikrokontroler AT89S51, 8 kartu RFID beserta
sensor RFID, 11 sensor interrupttor, 4 buah motor gearbox 12VDC, 3 buah IC driver
L293D, 1 buah catu daya IC 7805, dan output sistem berupa indikator led dan buzzer,



serta gerakan motor gearbox pengangkat pallet terhadap sumbu X, y, z, dan putar [2].
Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan tersebut, maka pada alat penelitian ini
akan dirancang suatu alat yang mampu mendeteksi kondisi dari LOT parkir dengan
menggunakan mikrokontroler Arduino Uno dan NodeMCU ESP 8266. Pada alat
penelitian yang akan dirancang pemantauan LOT parkir dapat dilakukan dengan
menggunakan smartphone yang terhubung ke jaringan internet. Sehingga petugas
parkir dapat dengan mudah memberikan informasi nomor LOT parkir yang belum

terisi kepada pengguna yang akan melakukan parkir mobil.
1.2 Perumusan Masalah

Berdasarkan beberapa masalah yang diidentifikasi pada latar belakang,

sehingga didapatkan rumusan masalah sebagai berikut:

1. Bagaimana cara membuat suatu alat yang dapat melakukan pemantauan
kondisi LOT parkir pada suatu lahan parkir ?

2. Bagaimana cara membuat sistem parkir yang dapat terkonfigurasi dengan
jaringan internet ?

3. Bagaimana cara mendeteksi mobil pada LOT parkir yang telah terisi dengan

data yang dikirim melalui jaringan internet ?
1.3  Batasan Masalah

Suatu penelitian diperlukan batasan masalah, agar penelitian yang dikerjakan
tidak menyimpang jauh dari tema atau judul penelitian yang akan dilakukan, adapun
batasan masalah pada penelitian ini adalah sebagai berikut:

1. Mikrokontroler yang digunakan pada penelitian ini yaitu mikrokontroler
Arduino Mega 2560

2. Modul mikrokontroler yang digunakan agar dapat terhubung dengan jaringan
internet yaitu dengan menggunakan Wemos D1 mini.

3. Sistem monitoring area LOT parkir ditampilkan pada halaman WEB.



4. Sensor yang digunakan untuk mendeteksi objek kendaraan mobil yaitu

menggunakan sensor infrared.
1.4 Tujuan Penelitian
Adapun tujuan dari alat penelitian yang akan dibuat adalah sebagai berikut:

1. Membuat alat yang dapat yang dapat melakukan pemantauan kondisi LOT
parkir pada suatu lahan parkir

2. Membuat alat sistem parkir yang terkonfigurasi dengan jaringan internet

3. Membuat sistem parkir yang dapat mendeteksi posisi mobil pada LOT parkir
dengan sistem pemantauan melalui WEB

15 Keaslian Penelitian

Pada penelitian ini penulis melakukan studi literatur dengan mencari beberapa
jurnal yang sejenis untuk dijadikan sebagai acuam referensi dari judul alat yang akan
dibuat yaitu Sistem Parkir Mobil Berbasis Arduino dan Internet of Things (10T).
Pada jurnal yang diteliti oleh Irda Winarsih dan Reza Mahendra mengenai Sistem
Parkir Otomatis Menggunakan RFID Berbasiskan Mikrokontroler AT 89S51.
Terdapat kekurangan dan kelebihan dari penelitian ini. Kekurangannya yaitu terletak
pada sistem monitoring yang masih belum dapat dipantau jarak jauh sehingga

menyulitkan dalam pemantauan LOT kosong dalam waktu yang cepat[2].

Penelitian yang dilakukan oleh Kadek Pindrayana dkk, dengan judul Prototipe
Pemandu Parkir Mobil Dengan Output Suara Manusia Menggunakan Mikrokontroler
Arduino Uno. Kekurangan dari penelitian ini yaitu prototipe mobil tidak dapat
bergerak karena pada skematik rangkaian tidak disertakan rangkaian dirver motor,
sehingga pengujian hanya dilakukan dengan meletakkan prototipe mobil secara

manual dengan jarak tertentu[3].



Penelitian yang dilakukan oleh M.Wahyu Selvian dan Sulaiman, dengan judul
Rancang Bangun Portal Parkir Otomatis Menggunakan Sidik Jari Berbasis
Mikrokontroler. Merancang alat penelitian dengan akses masuk dengan menggunakan
sensor sidik jari. Namun pada alat penelitian ini kondisi LOT parkir masih
ditampilkan dengan menggunakan layar LCD 16x2, sehingga tidak dapat dipantau
dari jarak jauh[4].

Penelitian yang dilakukan oleh Dyah Siti Istiqgomah, dengan judul Prototipe
Counter Kendaraan di Ruang Parkir Berbasis Mikrokontroler AT89S51. Merancang
alat sistem counter pada parkir dengan menggunakan 2 buah sensor LDR yang
diletkkan di pintu masuk dan pintu keluar untuk menghitung jumlah kendaraan yang
berada pada area parkir. Penelitian ini memiliki kekurangan dimana tidak adanya
sistem monitoring yang memberikan informasi terkair posisi LOT parkir yang kosong

di area parkir[5].

Penelitian yang dilakukan oleh Alfa Anindita, dkk dengan judul Sistem
Informasi Area Parkir Berbasis Mikrokontroler ATMega 16. Merancang sistem
pendeteksi parkir mobil dengan menggunakan sensor ultrasonik Ping dan sensor
sharp GP2D12 dengan menggunakan indikator berupa led yang disusun banyak
dengan menggunakan rangkaian multiplekser. Kekurangan dari penelitian ini yaitu
informasi indikator hanya menampilkan jarak pada layar Icd dan indikator led yang
tertempel pada bagian luar box, sehingga masih menyulitkan untuk sistem
pemantauan dan pemberi informasi kondisi LOT parkir[6].

Penelitian yang dilakukan oleh Wahyu Aji Sukmana dan Citra Kurniawan
dengan judul Peracangan Sistem Portal Parkir Otomatis Dengan Counter Sebagai
Penanda Lahan Parkir Berbasis Mikrokontroler ATMega 16. Merancang sistem
parkir dengan menggunakan sensor fotodioda untuk mendeteksi objek keluar dan
masuk kendaraan dengan tampilan berupa seven segment. Namun sistem ini belum

dapat memberikan informasi ketika kondisi parkir dalam keadaan penuh[7].
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