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Abstrak—Ada beberapa penyebab terjadinya gelombang 
laut, tetapi yang paling sering adalah karena adanya tiupan 
angin. Gelombang laut memiliki dimensi berupa periode 
gelombang (T), panjang gelombang, Tinggi gelombang, dan 
Cepat rambat gelombang. Pada penelitian kali ini akan mencari 
matrix pada Gaussian filter yang paling optimal. Untuk data 
sampel menggunakan 8 data citra kecepatan angin laut yang 
dihasilkan dari BMKG OFS di Laut Panjang, Lampung. 
Perancangan ini menggunakan gambar statis atau tidak secara 
realtime, lalu melalui proses pengolahan citra dengan tahap 
grayscale. Selanjutnya dilakukan proses optimalisasi 
menggunakan program untuk mendapatkan nilai dan waktu 
proses pada matrix 5x5, 7x7, 9x9. Sehingga bisa membandingkan 
matrix mana yang lebih optimal digunakan untuk mengurangi 
noise pada citra kecepatan angin laut.

Kata Kunci—Gaussian Filter, Pengolahan Citra Digital, 
kecepatan angin laut

Abstract— There are several causes of ocean waves, but the 
most frequent is due to the wind. Sea waves have dimensions in 
the form of wave period (T), wavelength, wave height, and wave 
velocity. In this study we will look for the most optimal Gaussian 
filter matrix. For sample data using eight sea wind speed image 
data generated from BMKG OFS in Laut Panjang, Lampung. 
This design uses static images or not in real time, then through 
the image processing process with the grayscale stage. Then the 
optimization process is done using a program to get the value 
and processing time on the matrix 5x5, 7x7, 9x9. So that it can 
compare which matrix is more optimal to be used to reduce noise 
in sea wind speed images.

Keywords—Gaussian Filter, Digital Image Processing, Sea 
Wind Speed
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