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BAB I PENDAHULUAN 

1.1. Latar Belakang 

 

Alat transportasi yang selalu menjadi pilihan favorit masyarakat sekarang 

salah satunya adalah sepeda motor. Selain akses lebih mudah dan harganya 

terjangkau, pengoprasian sepeda motor ini juga mudah, dengan cara mampu 

menjaga keseimbangan diri dan mengatur gas kendaraan itu sudah bisa 

menggunakan sepeda motor. Pengguna sepeda motor juga diwajibkan sudah 

memiliki surat izin mengemudi.[1] 

Jumlah pengguna kendaraan bermotor disetiap tahunnya mengalami 

peningkatan, hal ini juga di iringi dengan peningkatan pencurian kendaraan 

bermotor akibat kelalaian pengguna.[2] Sistem pengamanan yang digunakan pada 

sepeda motor saat ini masih analog dan belum cukup aman karena masih memiliki 

kelemahan yang dapat dimanfaatkan para pelaku kriminal untuk mencuri sepeda 

motor, begitu juga hal nya pengguna yang masih banyak menggunakan sepeda 

motor belum memiliki keamanan lebih yang menyebabkan tindak pencurian dan 

kehilangan sepeda motor,oleh karena itu diperlukan sistem keamanan tambahan 

yang lebih pada kendaraan itu sendiri, salah satu piranti yang dapat digunakan 

untuk membantu memenuhi sistem keamanan tersebut yaitu dengan menggunakan 

RFID (Radio Frequensy identifiication). RFID adalah proses pengidentifikasian 

suatu objek secara otomatis dengan frekuensi radio. Ada dua komponen penting 

yang ada dalam sistem RFID yaitu kartu (Tag) dan pembaca (reader). Dalam 

perancangan alat ini, RFID digunakan untuk menghidupkan sistem engine cut off 

yang ada pada sepeda motor, ketika RFID reader mendeteksi KPM pemilik sepeda 
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motor atau yang diberikan izin akses menggunakan sepeda motor tersebut sesuai 

maka sistem engine pada sepeda motor akan ON. 

Salah satu hal yang dapat digunakan untuk membantu memenuhi keamanan 

dari tindak pencurian maupun kehilangan yaitu dengan menggunakan kartu 

pengenal mahasiswa (KPM) yang berfungsi untuk mencegah adanya identitas 

ganda, karena di dalam fisik KPM terdapat chip berupa RFID tag yang berisi 

informasi tentang pemiliknya dan juga untuk penggunaan KPM ini dapat 

mengurangi pengguna lain untuk bisa menggunakan sepeda motor.[3] 

Berdasarkan permasalahan yang telah dijelaskan diatas, maka penulis 

tertarik untuk membangun sistem keamanan dengan judul “Prototype Sistem 

Pengaman Kendaraan Bermotor Menggunakan Kartu Pengenal Mahasiswa 

(KPM) Berbasis Arduino Nano”, yang berfungsi untuk inovasi baru agar 

pengguna sepeda motor dengan satu KPM hanya satu kendaraan yang terdaftar 

dan mengurangi tindak pencurian kendaraan. 

1.2. Rumusan Masalah 

 

Berdasarkan latar belakang yang dikemukakan sebelumnya, maka adapun 

perumusan masalah pada perancangan ini secara umum ialah : 

1. Bagaimana menggunakan KPM sebagai keamanan kendaraan bermotor? 

2. Bagaimana melakukan sistem engine cut off pada kendaraan bermotor 

dengan RFID? 

3. Bagaimana melakukan konsep pengidentifikasian KPM sebagai akses 

kontak on penggunaan kendaraan bermotor? 
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1.3. Tujuan Penelitian 

 

Adapun tujuan dari penelitian ini adalah : 

 

1. Merancang sistem keamanan kendaraan bermotor dengan mengganti stop 

kontak menggunakan KPM. 

2. Meningkatkan keamanan kendaraan bermotor dari tindak pencurian .  

1.4. Manfaat Penelitian 

 

Adapun manfaat penelitian yang diharapkan ialah sebagai berikut : 

 

1. Menambah pengetahuan tentang kekurangan dan kelebihan  penggunaan 

RFID. 

2. Mendapatkan alat yang dapat digunakan sebagai sistem keamanan  bermotor 

dengan menggunakan KPM berbasis arduino nano. 

1.5. Batasan Masalah 

 

Dalam penulisan tugas akhir ini, penulis membatasi masalah yang akan  

dibahas dalam hal sebagai berikut : 

1. Perancangan sistem keamanan sepeda motor menggunakan RFID dan KPM 

sebagai kartu akses keamanan kendaraan bermotor. 

2. Pada sistem keamanan sepeda motor menggunakan KPM, semua orang 

dapat akses keamanan kendaraan bermotor. 

 

1.6 Metodologi Penelitian 

 

Adapun metodologi penulisan yang digunakan pada penelitian tugas akhir 

ini sebagai berikut : 

1. Metode Literatur 

 

Pada tahapan metode literatur penelitian akan melakukan pemahaman tentang 
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pengumpulan informasi dari buku, jurnal dan internet yang berhubungan dengan 

penulisan projek yang berjudul “Prototype Sistem Pengaman Pada Kendaraan 

Bermotor Menggunakan Kartu Pengenal Mahasiswa (KPM) Berbasis Arduino 

Nano”. 

2. Metode Observasi 

 

Metode Observasi dalam proses pengerjaan sistem penulisan melakukan 

pengamatan secara langsung di tempat penelitian mengenai kerja sistem yang 

akan di rancang dalam pelaksanaan projek. 

3. Metode Konsultasi 

 

Metode Konsultasi di lakukan dengan secara tidak langsung dan secara langsung 

untuk mempresentasikan tahap yang sudah di lakukan, pada saat ada masalah 

dalam perancangan  alat atau laporan yang di paparkan kepada pembimbing 

langsung. 

4. Metode Perancangan 

 

Pada tahap perancangan ialah tahap untuk menentukan gambaran yang sesuai 

dengan projek, menentukan rincian kebutuhan perangkat lunak ataupun perangkat 

keras dalam projek. 

5. Metode Implementasi dan Pengujian 

 

Ditahap ini ialah yang dilakukan setelah penerapan proses perancangan, maka 

setelah tahap selanjutnya akan diimplementasikan apa yang di rancang dengan 

melakukan pengujian dengan hasil yang optimal sesuai pada sistem yang di 

bangun agar batasan masalah pada saat merancang sistem itu mendapatkan hasil 

yang maksimal sesuai format metode penelitian. 
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1.7 Sistematis Penulisan 

 

Laporan tugas akhir ini di tulis dalam banyak bagian dan dibagi menjadi 

beberapa bagian dalam subbagian. Laporan dirumuskan secara sistematis sebagai 

berikut : 

BAB I PENDAHULUAN 

Bab ini akan mengartikan perihal Latar Belakang Masalah, Rumusan 

Masalah, Tujuan, Manfaat, Batasan Masalah dan Metode Perancangan dari teori 

sistem pengaman kendaaraan bermotor menggunakan KPM. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

 

Bab ini menjelaskan perihal sesuatu yang akan digunakan untuk dasar 

penulisan pada projek penelitian yaitu tentang sistem keamanan kendaaraan 

bermotor. 

BAB III PERANCANGAN SISTEM 

 

Bab ini berisi penjelasan sistematis kerja atau perancangan prototype alat 

dan bahan yang akan dipakai sebagai sistem keamanan kendaraan bermotor 

berdasarkan menggunakan KPM. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

 

Bab ini menjelasakan tentang hasil akhir analisa suatu sistem dari perangkat 

yang telah dirancang sebelumnya, berupa hasil pengujian sistem pembacaan id 

KPM pada RFID. 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

 

Bab ini berisi kesimpulan tentang pengujian yang telah dilakukan dan serta 

berisikan saran – saran untuk dipergunakan pada perancangan selanjutnya. 
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