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RINGKASAN 

Kemajuan Teknologi di era saaat ini sangat berkembang pesat. Dalam 

perkembangannya, kemajuan teknologi ini semakin mempermudah aktivitas 

manusia dalam melakukan segala kerjanya. Secara perlahan tenaga manusia akan 

di gantikan oleh teknologi. Seiring berjalannya waktu, tidak hanya teknologi secara 

fisik saja yang dikembangkan oleh manusia, namun ada juga teknologi lainnya 

seperti robotika juga dikembangkan oleh manusia. Teknologi robotika ini 

meupakan salah satu teknologi yang berhubungan dengan desain, operasi dan 

pengaplikasiannya. Teknologi robotika ini menjadi hal penting yang dikembangkan 

dimana teknologi ini mampu untuk menggantikan manusia dalam melakukan 

pekerjaan dengan resiko tinggi, serta tingkat akurasi yang tinggi. Untuk 

pengembangan teknologi robotika ini, manusia harus terus belajar dan mempelajari, 

agar teknologi ini dapat berkembang dan mampu mengoptimalkan pekerjaan 

manusia secara otomatis. Robot pemadam kebakaran ini akan memepermudah 

pekerjaan manusia, pada saat manusia sedang tidak berada di rumah. Robot 

pemadam kebakaran dapat di program dengan menggunakan Arduino uno. Arduino 

uno adalah sebagai mikrokontroler yang mampu membuat robot pemadam 

kebakaran ini berkerja. Setelah mobil robot pemadam kebakaran ini di rakit. Robot 

di uji dengan menggunakan aplikasi Arduino IDE dan setelah itu robot di uji 
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keaktifannya.. Kemudian robot di simulasikan dengan menggunakan aplikasi 

MATLAB untuk melihat perilaku robot pada saat di uji di arena. Setelah itu mobil 

robot ini pun dapat mendeteksi titik api pada arena. Pada pengujian ini bertujuan 

membuat robot pemadam kebakaran yang dapat di gunakan di dalam rumah ketika 

manusia sedang sibuk di luar rumah. 

Kata kunci: robot pemadam, Arduino UNO,  pendeteksi titik api
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SUMMARY 

Technological advances in the current era are growing rapidly. In its development, 

these technological advances have made it easier for human activities to do all their 

work. Slowly human labor will be replaced by technology. Over time, not only 

physical technology has been developed by humans, but other technologies such as 

robotics have also been developed by humans. Robotics technology is one of the 

technologies related to its design, operation and application. Robotics technology 

is an important thing to be developed where this technology is able to replace 

humans in doing work with high risk, and a high level of accuracy. For the 

development of this robotics technology, humans must continue to learn and study, 

so that this technology can develop and be able to optimize human work 

automatically. This fire fighting robot will facilitate human work, when humans are 

not at home. The fire fighting robot can be programmed using Arduino uno. 

Arduino uno is a microcontroller that is able to make this fire fighting robot work. 

After this fire fighting robot car is assembled. The robot is tested using the Arduino 

IDE application and after that the robot is tested for its activity. Then the robot is 

simulated using the MATLAB application to see the behavior of the robot when it 

is tested in the arena. 

Keywords: fire fighting robot, Arduino UNO, hotspot detector
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 BAB 1 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Kemajuan Teknologi di era saat ini sangat berkembang pesat. Dalam 

perkembangannya, kemajuan teknologi ini semakin mempermudah aktivitas manusia 

dalam melakukan segala kerjanya. Pekerjaan yang sebelumnya harus dioperasikan penuh 

dengan tenaga manusia, secara perlahan mulai tergantikan dan termudahkan dengan 

teknologi. Sebagai contohnya, dahulu untuk memindahkan material dari satu tempat ke 

tempat lain, diperlukan kereta sorong yang memerlukan tenaga manusia untuk memuat 

dan mendorong, serta mencurahkan isi kereta sorong tersebut. Saat ini, dengan 

terciptanya konveyor atau alat berat, dengan sentuhan jari, pekerjaan tersebut dapat 

terselesaikan. 

Secara umum, teknologi merupakan ilmu pengetahuan yang mempelajari tentang 

keterampilan dalam menciptakan suatu alat atau metode kerja yang berguna untuk 

membantu menyelesaikan berbagai pekerjaan manusia. Perkembangan teknologi ini 

tidak berhenti pada suatu titik, namun terus berkembang dari waktu ke waktu. Dengan 

mengambil contoh sebelumnya, perkembangan cara untuk memindahkan material dari 

satu titik ke titik yang lain, tidak secara tiba-tiba berubah menjadi sentuhan jari. 

Perkembangan dimulai dari manusia mengunakan tenaga untuk mengangkat, kemudian 

berubah menggunakan alat geser, kemudian diciptakan roda untuk diterapkan pada alat 

geser sehingga menjadi kereta sorong, kemudian diciptakan bola bantalan (bearing) 

sehingga roda menjadi lebih ringan, dan seterusnya hingga saat ini terciptalah konveyor 

atau alat berat. 

Seiring dengan berjalannya waktu, tidak hanya teknologi secara fisik saja yang 

dikembangkan oleh manusia, namun ada juga teknologi lainnya seperti robotika juga 

dikembangkan oleh manusia. Teknologi robotika ini merupakan salah satu teknologi 

yang berhubungan dengan desain, operasi, dan pengaplikasian. Teknologi robotika ini 

menjadi hal penting yang perlu dikembangkan, dimana teknologi ini mampu untuk 

menggantikan manusia dalam melakukan pekerjaan dengan resiko tinggi, serta tingkat 
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akurasi yang tinggi. 

Untuk pengembangan teknologi robotika ini, manusia harus terus belajar dan 

mempelajari, agar teknologi ini dapat berkembang dan mampu mengoptimalkan 

pekerjaan manusia secara otomatis. Karena pada intinya, robot merupakan alat mekanik 

yang diciptakan oleh manusia untuk dapat melakukan tugas fisik, yang telah diatur 

langkah kerjanya dalam suatu mikrokontroler yang diprogram oleh manusia. 

Mikrokontroler adalah sebuah komputer kecil yang dikemas dalam bentuk 

kepingan IC (Integrated Circuit), dan dirancang untuk melakukan tugas atau operasi 

tertentu. Mikrokontroler ini diprogram oleh manusia, sehingga dapat digunakan pada 

suatu produk atau perangkat secara otomatis tanpa bantuan manusia. Seperti pada mesin 

mobil, peralatan rumah tangga, dan kebutuhan domestic lainnya. 

Tingkat kesibukan manusia yang tinggi, seringkali menyebabkan manusia 

melupakan hal-hal kecil yang dapat menyebabkan kerugian yang sangat besar. Penerapan 

teknologi robot dapat mensubtitusi hal ini. Seperti contoh akhir-akhir ini terjadinya 

kebakaran rumah yang disebabkan oleh korsleting listrik. Dengan adanya robot, langkah 

tersebut dapat dihindari, dimana robot dapat menemukan titik panas secara cepat, 

sehingga api tidak cepat membesar. 

Berdasarkan uraian di atas, maka perlu dirakit robot yang mampu mendeteksi panas 

dan segera mengambil tindakan untuk mencegah terjadinya kerugian yang besar. Uraian 

perakitan robot tersebut diuraikan dan disusun dengan judul “Analisis Robot Pemadam 

Kebakaran Otomatis Menggunakan Sensor Panas, Alarm dan Kipas Pemadam” 

1.2 Rumusan Masalah 

1. Bagaimana prosedur perakitan pada robot otomatis pemadam kebakaran dengan 

menggunakan otomatis heat sensor dengan output buzzer dan kipas pemadam? 

2. Bagaimana efektivitas robot otomatis pemadam kebakaran dengan menggunakan 

otomatis heat sensor dengan output buzzer dan kipas pemadam dalam menemukan titik api dan 

pemadamannya? 
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1.3 Batasan Masalah 

Dari rumusan masalah yang telah dijelaskan di atas, maka terdapat beberapa batasan 

masalah sebagai berikut  

1. Sensor panas memiliki jarak maksimal 10 cm. 

2. Pengujian dilakukan di dalam ruangan, karena sensor sensitif terhadap panas matahari. 

3. Robot pemadam kebakaran ini masih dioperasikan secara manual. 

1.4 Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian terhadap robot pemadam kebakaran otomatis ini adalah sebagai 

berikut : 

1. Untuk merakit sebuah robot otomatis pemadam kebakaran dengan menggunakan 

otomatis heat sensor dengan output buzzer dan kipas pemadam 

2. Untuk menguji dan menganalisis robot otomatis pemadam kebakaran dengan 

menggunakan automatis heat sensor dengan output buzzer dan kipas pemadam dalam 

menemukan titik api dan pemadamannya 

1.5 Manfaat Penelitian 

Dalam penelitian ini, terdapat beberapa manfaat yang diharapkan dapat diambil, yaitu 

sebagai berikut : 

1. Dapat merakit sebuah robot yang dapat bekerja sesuai dengan jenis pekerjaan yang 

telah ditentukan. 

2. Dapat memaksimalkan bahan murah menjadi alat yang efisien dan berkualitas. 
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