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Rancang Bangun Alarm dan Notifikasi Pada Sistem Keamanan  

Berbasis Sensor Kamera 

 

EVA NOVITA 09030581519022 

Abstrack  

Dalam tugas akhir ini ada beberapa jenis robot populer diantaranya yaitu alarm 

dan notifikasi pada sistem keamanan berbasis sensor kamera. Tujuan dari penulis 

dalam tugas akhir ini adalah merancang dan membangun  alarm dan notifikasi 

pada sistem keamanan berbasis sensor kamera. Maka dari itu program alarm dan 

notifikasi pada sistem keamanan berbasis sensor kamera menggunakan bahasa C 

yang dapat bekerja dengan baik, karena data notifikasi dapat di input melalui PC 

atau SMS. Sehingga berfungsi sebagai alat peringatan tanda sistem keamanan, 

agar pengguna tidak melakukan pengawasan. Maka dibutuhkan sistem yang dapat 

memberkan notifikasi melalui SMS (Smartphone). 

 

Kata Kunci : Sensor Kamera, PC, Arduino Uno R3, Bahasa C, Buzzer, SMS 

(smartphone).  
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Alarm Design and Notifications in Security Systems 

Based on Camera Sensors 

 

EVA NOVITA 09030581519022 

Abstrack  

In this final project there are several types of popular robots including alarms and 

notifications on camera sensor based security systems. The purpose of the authors 

in this final project is to design and build alarms and notifications on camera 

sensor based security systems. Therefore the alarm program and notification on 

the camera sensor-based security system uses C language which can work well, 

because the notification data can be input via PC or SMS. So that it functions as a 

warning sign for security systems, so that users do not carry out surveillance. 

Then a system is needed that can provide notifications via SMS (Smartphone). 

 

Keywords: Camera Sensor, PC, Arduino Uno R3, Language C, Buzzer, SMS 

(smartphone). 



 
 

Rancang Bangun Alarm dan Notifikasi Pada Sistem Keamanan  

Berbasis Sensor Kamera 

 

EVA NOVITA 09030581519022 

Abstrak  

Dalam tugas akhir ini membahas tentang Rancang Bangun Alarm dan Notifikasi 

Pada Sistem Keamanan Berbasis Sensor Kamera.Tujuan dan manfaat adalah 

merancang dan membangun alarm dan notifikasi pada sistem keamanan berbasis 

sensor kamera dan untuk memberikan notifikasi dalam jarak jauh. Sistem ini 

melakukan pengintregrasian dari perangkat lunak ke perangkat keras agar sistem 

pendeteksi objek manusia dapat berjalan dengan baik. Objek yang ditangkap 

kamera jika terdeteksi maka penggerak servo bergerak dan akan mengirimkan 

notifikasi berbasis SMS ke smartphone pemilik dan alarm  berupa buzzer akan 

berbunyi. Proses kerja rancang bangun alarm dan notifikasi pada sistem keamanan 

berbasis sensor kamera ini apabila sensor yang sudah terdeteksi maka secara 

otomatis sistem ini akan mengirimkan SMS ke smartphone pemilik rumah 

dimanapun berada. Kelebihan dari sistem ini adalah pemilik rumah bisa 

memonitoring rumah dari jarak jauh dan kelemahan sistem ini adalah jika pulsa 

habis maka tidak dapat mengirimkan sms. 

Kata Kunci : Sensor Kamera, PC, Arduino Uno R3, Bahasa C, Buzzer, SMS 

(smartphone).  

 



 
 

Alarm Design and Notifications in Security Systems 

Based on Camera Sensors 

 

EVA NOVITA 09030581519022 

 

Abstract 

In this final project, we discuss the design of alarms and notifications on security 

systems based on camera sensors. The purpose and benefits are to build alarms 

and sensors on the camera and to provide information over long distances. The 

system that integrates from the device to the hard system so that the detection of 

human objects can run well. The objects used when detecting then move and will 

send an SMS notification to the owner's smartphone and an alarm because the 

buzzer will sound. The alarm design work process and notifications on the camera 

sensor system are used to send SMS to the homeowner's smartphone wherever 

they are. The advantage of this system is that the homeowner can monitor the 

house remotely and this weakness system is that if the credit runs out then sms 

cannot be sent. 

Keywords: Camera Sensor, PC, Arduino Uno R3, Language C, Buzzer, SMS 

(smartphone). 
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BAB I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Seiring dengan berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknologi yang semakin

maju saat ini. Berbagai macam bentuk dan model alat pengaman pun berkembang

pesat, didorong dengan banyak kejadian-kejadian tidak terduga menyebabkan

terganggunya kenyamanan dan keamanan di setiap sektor, seperti lingkungan

rumah. Contohnya sering terjadi tindak kejahatan dilakukan oleh pencuri ataupun

terjadinya kebakaran disebabkan konsleting arus listrik ataupun human error,

dimana hal-hal tersebut sering terjadi pada rumah penduduk baik yang ditinggal

oleh pemiliknya ataupun tidak.

Sistem keamanan lingkungan ialah sistem perlindungan warga di lingkungan

sekitar itu sendiri. Salah satu bagian terpenting dalam pemeliharaan keamanan

lingkungan yaitu peran serta masyarakat. Dalam hal ini bentuk partisipasi

masyarakat pemeliharaan lingkungan diwujudkan bentuk sistem keamanan

lingkungan.

Perkembangan teknologi kamera semakin pesat hal ini ditandai berbagai

macam jenis kamera digital, selain itu untuk mengambil gambar diam yang sering

disebut foto. Kamera digital dapat merekam atau menangkap gambar bergerak di

dalam bentuk video dan webcam merupakan salah satu kamera digital.

Bentuk webcam pun sangat bervariasi dengan fitur-fitur yang cukup lengkap

dan diikuti dengan resolusi gambar yang tajam. Seiring dengan perkembangan

teknologi pengguna pun bisa lebih mengembangkan kegunaan dari webcam, salah
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satunya yaitu untuk memanfaatkan webcam sebagai alat pendeteksi wajah dengan

ditambah beberapa teknik pengolahan citra.

Agar pengguna tidak melakukan pengawasan maka dibutuhkan sistem yang

dapat memberikan notifikasi. Akan lebih baik jika pengguna dapat menerima

notifikasi melalui smartphone yang selalu dibawa kemana-mana.

Alarm juga berfungsi sebagai alat peringatan tanda sistem keamanan. Arduino

Uno sebagai pengendali sistem notifikasi dan sistem penggerak servo dalam

sistem keamanan. Penulis tertarik untuk merancang mengaplikasikan sistem

keamanan rumah dengan menggunakan Raspberry pi, kamera modul sensor.

Berdasarkan uraian diatas sebagai mahasiswa tingkat akhir Program Studi

Diploma Jurusan Teknik Komputer Universitas Sriwijaya mengambil tema

tersebut sebagai tugas akhir. Maka penulis mengambil judul “Rancang Bangun

Alarm dan Notifikasi pada Sistem Keamanan Berbasis Sensor Kamera”

1.2 Tujuan

Adapun tujuan yang hendak dicapai dari tugas akhir ini adalah merancang dan

membangun Alarm dan Notifikasi Pada Sistem Keamanan Berbasis Sensor

Kamera.

1.3 Manfaat

Manfaat dari Tugas Akhir ini adalah :

1. Untuk notifikasi sistem keamanan berbasis sensor kamera dalam jarak

jauh.
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2. Untuk memberitahu lingkungan sekitar sistem keamanan berbasis sensor

kamera.

1.4 Batasan Masalah

Batasan masalah pada Tugas Akhir ini adalah :

1. Sistem kontrol servo

2. Alarm menggunakan buzzer

3. Notifikasi berbasis SMS

1.5 Metode Penelitian

1. Studi Literatur

Merupakan metode referensi keputusan yang digunakan dalam mengkaji

masalah yang ada, seperti mengumpulkan data dari buku, jurnal dan internet.

2. Konsultasi

Merupakan metode konsultasi atau tanya jawab dengan dosen pembimbing

sehingga penulis mendapatkan masukan yang berarti untuk kesempurnaan

penulisan laporan tugas akhir ini.

3. Observasi

Mengamati sistem kerja tempat pelaksanaan tugas akhir, dengan diskusi yaitu

melakukan pembahasan dengan pembimbing maupun pihak-pihak yang terkait

dalam pelaksanaan tugas akhir ini.
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4. Perancangan

Melakukan perancangan hardware yaitu motor servo, modul SMS,

mikrokontroler maupun software untuk memberikan notifikasi dan alarm pada

sistem keamanan berbasis sensor kamera.

5. Implementasi dan Pengujian di Labolatorium

Mengimplementasikan sistem yang telah dibuat ditempat pelaksanaan tugas

akhir dan melakukan pengujian alat yang dibuat untuk mengetahui hasil yang

diperoleh agar sesuai dengan tujuan yang diharapkan.

6. Pengolahan Data dan Kesimpulan

Setelah melakukan pengujian maka akan diambil hasil dari penelitian tersebut

dan kemudian disimpulkan.

1.6 Sistematika Penulisan

Laporan ini ditulis dalam beberapa bagian dan masing-masing bagian terbagi

dalam sub – sub bagian. Secara sistematika laporan ini disusun sebagai berikut:

BAB I PENDAHULUAN

Pada bab ini penulis mengemukakan secara garis besar mengenai

latar belakang pengambilan judul laporan tugas akhir.

BAB II TINJAUAN PUSTAKA

Pada bab ini dijelaskan tentang teori – teori yang digunakan

sebagai landasan dan kerangka pikiran yang akan digunakan dalam

penelitian serta istilah - istilah dan pengertian – pengertian yang

berhubungan dengan penelitian.
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BAB III PERANCANGAN SISTEM

Pada bab ini menjelaskan perancangan aplikasi, alat dan bahan

digunakan pada perancangan perangkat lunak yang digunakan

untuk membuat alarm dan notifikasi pada sistem keamanan

berbasis sensor kamera.

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN

Pada bab ini tentang pembahasan dan hasil dari tiap – tiap blog

diagram perancangan hardware, software, data – data hasil alarm

dan notifikasi pada sistem keamanan berbasis sensor kamera.

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini merupakan bab terakhir yang berisikan tentang

kesimpulan dari tugas akhir yang telah dilaksanakan dan berisikan

saran – saran dari penulis.
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