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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

 
 

Pada Saat ini penetrasi pasar smartphone terus berkembang seiring dengan 

perkembangan teknologi. Oleh karena itu, deteksi posisi di area tertutup telah menjadi 

area penelitian yang penting. Untuk contoh; menemukan rute langsung ke gerbang 

berdasarkan lokasi di bandara, menentukan rute ke tempat tujuan yang bisa berupa 

toko atau kafe di pusat perbelanjaan atau menginformasikan tentang penjualan diskon 

untuk meningkatkan penjualan menggunakan lokasi adalah beberapa area estimasi 

posisi yang berlaku. saya mengembangkan algoritma triangulasi yang lebih efisien. 

perkembangan perbaikan saluran Wi-Fi, nilai A dan n yang dioptimalkan yang 

digunakan dalam rumus normal log dan lebih dari 3 titik akses. Saya menggunakan 

data sintetis yang dibuat dari data sampel dan memperkirakan lokasi untuk 

perbandingan untuk menganalisis tingkat keberhasilan algoritma. Menurut hasil 

pengukuran, algoritma triangulasi dengan metode kuadrat terkecil, perbaikan saluran, 

dioptimalkan nilai A dan n, lebih dari 3 Titik Akses memberikan lokasi yang akurat di 

area tertutup lebih dari algoritma triangulasi sederhana tidak. Penelitian ini akan 

mengarah untuk mendeteksi posisi dalam ruangan keadaan tertutup daerah dan 

menggunakannya dalam kehidupan sehari-hari menggunakan algoritma triangulasi.[1] 

Smartphone sekarang menjadi pusat kehidupan kita sehari-hari. Terima kasih 

dengan perkembangan pesat teknologi smartphone, sekarang tidak satu-satunya sumber 

perangkat komunikasi tetapi lebih seperti perangkat hiburan yang dipersonalisasi, 

navigator, seluler perangkat internet dan banyak lagi dalam perangkat yang ringkas. 

Posisi deteksi adalah salah satu bidang utama yang dimiliki banyak penelitian telah 

difokuskan karena sangat penting untuk navigasi dan komersial lainnya yang baru 

digunakan seperti berbasis lokasi waktu nyata iklan seluler. Deteksi posisi di luar 

ruangan aplikasi bisa jauh lebih mudah berkat teknologi GPS dan, oleh karena itu, 

hampir menjadi praktik yang lazim di industri. Tetapi sinyal GPS tidak tersedia di area 

dalam ruangan karena untuk sinyal redaman yang disebabkan oleh bahan konstruksi 
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dan itu sebabnya tidak dapat digunakan dalam aplikasi dalam ruangan. Ada beberapa 

sistem pemosisian dikembangkan untuk dalam ruangan tetapi masih belum ada standar 

seperti kasus di penentuan posisi di luar ruangan. Di sisi lain, penentuan posisi dalam 

ruangan sistem triangulasi bekerja dengan prinsip GPS sistem. Oleh karena itu, 

algoritma ini juga menggunakan hal yang sama algoritma dengan triangulasi GPS. 

Satu-satunya perbedaan dari teknologi Wi-Fi, teknologi GPS menggunakan satelit 

tetapi teknologi Wi-Fi menggunakan titik akses.[1] 

Penelitian WiFi position pada penelitian sebelumnya,biasanya dilakukan di 

dalam gedung (Indoor WiFi position) dengan penempatan AP pada masing-masing 

ruangan yang terhubung dengan telpon seluler pengguna / user. Dengan demikian, di 

manapun user bergerak di dalam gedung tersebut, keberadaannya bisa terpantau 

diketahui dengan baik. Ada juga yang dilakukan di dalam gedung / (indoor WiFi 

position) Menggunakan Algoritma Triangulation .Metode penelitian WiFi position 

lainnya, dilakukan secara outdoor / di lapangan terbuka, dengan menggunakan GPS 

dan GSM yang terhubung dengan aplikasi mobile apps. [1] 

Dengan penggunaan metode ini, WiFi position bisa dilacak dengan cepat dan 

akurat.Selain itu, ada juga penelitian di luar ruangan / gedung yang menggunakan 

Algoritma Trialaterasi. Dalam penelitian ini, dilakukan percobaan pencarian WiFi 

position di luar ruangan menggunakan indikator pancaran sinyal (RSSI) dari perangkat 

WiFi dengan menggunakan algoritma Triangulasi yang sudah dimodifikasi ulang 

Diharapkan penelitian ini bisa memberikan alternatif penelitian WiFi posisi 

menggunakan sinyal dbm (RSSI) untuk menghitung menggunakan metode 

Triangulasi.[1] 

Dalam penelitian ini akan diterapkan metode Triangulation dalam menentukan 

posisi didalam ruangan dengan menggunakan sinyal Wi – Fi berbasis mikrokontroler 

ESP32. 
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1.2. Rumusan Masalah 

Rumusan masalah dari peneltian ini adalah : 

1. Apakah penggunaan metode Triangulasi dapat memberikan alternatif solusi 

dalam melakukan pencarian jarak terdekat koordinat WiFi posisi? 

2. Apakah banyak-sedikitnya penggunaan Access Point mempengaruhi akurasi 

atau ketepatan dalam pengukuran dan perhitungan pencarian jarak koordinat 

yang terdekat dengan koordinat sesungguhnya. 

 
1.3. Tujuan 

Tujuan pada penelitian ini diantaranya adalah : 

1. Dapat membangun sistem penentuan indoor positioning   dengan   metode 

Triangulation berbasis mikrokontroler ESP32. 

2. Sebagai alternatif sistem penentuan lokasi dalam ruangan. 

 
 

1.4. Manfaat 

Manfaat pada penelitian diantaranya adalah : 

 

1. Dapat membantu peneliti untuk menentukan posisi objek yang ada didalam 

sebuah ruangan. 

2. Sebagai bahan referensi dan pembelajaran bagi para akademisi dan peneliti 

yang tertarik dalam bidang sistem penentuan lokasi dalam ruangan. 

 
1.5. Batasan masalah 

Pada tahap ini peneliti memfokuskan penelitian dan memperjelas penyelesaian 

agar mudah untuk dipahami, maka dilakukan pembatasan masalah sebagai 

berikut : 

1. Data yang akan digunakan diambil dari lokasi didalam ruangan. 

 

2. Metode yang akan digunakan dalam penelitian ini adalah Triangulation 

dengan menggunakan mikrokontroler ESP32.
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1.6. Metodoligi Penelitian 

 
Metodologi yang digunakan dalam penelitian ini yaitu menggunakan beberapa 

tahap yaitu : 

1. Studi Literatur atau Pustaka 

Pada tahap pertama atau tahap studi literatur pustaka akan dilakukan proses 

pencarian literatur mengenai sistem penentuan posisi didalam ruangan, dengan 

menggunakan metode Triangulation, dan mikrokontroler ESP32. 

 
2. Perancangan 

Pada tahap kedua ini dilakukan perancangan-perancangan sistem yang akan 

dibuat berdasarkan perumusan masalah, perancangan letak lokasi dan 

pengambilan data serta perancangan proses yang akan dibuat berdasarkan 

rumusan masalah yang akan diterapkan oleh peneliti. 

 
3. Pengambilan Data 

Pada tahap ketiga dalam metodologi penelitian akan dilakukan pengambilan 

data RSSI dari sinyal Wi-Fi yang ada didalam lokasi ruangan. 

 
4. Pengujian 

Pada tahap keempat dalam metodologi penelitian akan dilakukan sebuah 

pengujian perancangan sistem menentukan posisi dalam ruangan dan alat yang 

sudah dibuat berdasarkan inputan data. 

 
5. Analisis 

Pada tahap kelima dalam metodologi peneltian akan dilakukan sebuah analisa 

terhadap data yang sudah diolah dengan menggunakan algoritma dan program 

yang dibuat. 

 
6. Kesimpulan dan Saran 

Pada tahap terakhir ini akan ditarik kesimpulan dari hasil analisa dan studi 
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literatur. 

 
 

1.7 Sistematika Penulisan 

Sistematika yang digunakan dalam penulisan pada penelitian tugas akhir ini 

akan dilakukan beberapa tahap yaitu : 

 

 

BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab pendahuluan ini berisi latar belakang, rumusan masalah, batasan 

masalah, tujuan,  dan  masalah sistematika penulisan. 

 

 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab tinjauan pustaka ini menjelaskan tentang teori yang berkaitan 

dengan permasalahan yang dibahas pada penelitian. 

 

 
 

BAB III METODOLOGI PENELITIAN 

Pada bab metodologi penelitian ini berisi tentang penjelasan mengenai 

penelitian. Proses yang akan dilakukan mulai dari proses data dari RSSI 

hingga perancangan sistem penentuan lokasi menggunakan mikrokontroler 

ESP 32. 

 

 
 

BAB IV HASIL DAN ANALISIS 

Pada bab hasil dan analisis terdapat hasil tentang analisa terhadap penelitian 

yang dilakukan dalam penelitian ini . 

 
BAB V KESIMPULAN 

Pada bab kesimpulan ini berisi tentang kesimpulan dari hasil analisis terhadap 

penelitian yang telah dilakukan oleh peneliti. 
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