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ABSTRAK
PEMANFAATAN PONSEL CERDAS DENGAN SISTEM OPERASI
ANDROID SEBAGAI PENGIRIM NAVIGASI PERINTAH SUARA PADA
QUADCOPTER
(M Alfathan Zaitama P, 03041381419110, 2018, 50 halaman)

Ponsel cerdas dan quadcopter merupakan sebuah hasil perkemabangan
teknologi yang popular pada saat ini. Penggunaan ponsel cerdas tidak hanya sebatas
media bersosialisasi, dengan menggunakan sistem perintah suara pada aplikasi
yang dibuat dengan menggunakan Eclipse maka memungkinkan untuk melakukan
perintah suara untuk mengontrol gerakan quadcopter, perintah tersebut dikirimkan
melalui Bluetooth ponsel pintah ke HC-SRO05 pada Ground Control Station (GCS),
aplikasi Ground Control Station (GCS) dibuat dengan menggunakan Microsoft
Visual Studio 2013, perintah yang dikirimkan oleh ponsel pintar kemudian
diteruskan oleh GCS kepada quadcopter dengan menggunakan koneksi radio
telemetri 433 MHz. dari pengujian pengiriman perintah suara didapatkan perintah
pitch maju waktu rata-ratanya adalah 12 detik 41 milidetik, kemudian perintah pitch
mundur waktu rata-ratanya adalah 7 detik 966 milidetik, kemudian perintah roll
kanan waktu rata-ratanya adalah 8 detik 904 milidetik, dan roll kiri waktu rata-
ratanya adalah 10 detik 284 milidetik. Hal ini menunjukkan bahwa penggunaan
perintah suara dapat dilakukan sebagai kontol quadcopter.

Kata Kunci : Ponsel Pintah, Quadcopter, Perintah Suara, Ground Control
Station,  Eclipse, Microsoft Visual Studio 2013.



ABSTRACT

UTILIZATION OF SMARTPHONE WITH ANDROID OPERATION SYSTEM FOR
SENDING VOICE COMMAND NAVIGATION ON QUADCOPTER

(M Alfathan Zaitama P, 03041381419110, 2018, 50 pages)

Smartphone and quadcopter is a result of a technology development that
growth popular nowadays. The use of smartphones is not just a media to socialize,
with the system called voice command on the application made with Eclipse it is
possible to do the voice command to control the quadcopter movement, the
command is sent through the Bluetooth on the smartphone and received by HC-
SR0O5 on the Ground Control Station (GCS), the Ground Control Station (GCS) is
made with Microsoft Visual Studio 2013, the command sent from the smartphone is
being forward by GCS to the quadcopter with Radio Telemetry 433MHz connection.
From the voice command test the result for pitch forward command average time is
12 second and 41 millisecond, and then for pitch backward average time is 7 second
and 966 millisecond, and then for roll right command the average time is 8 second
904 millisecond, and roll left command average time is 10 second and 284
millisecond. For this result indicate that voice command is can be done as a
quadcopter controller.

Keywords : Smartphone, Quadcopter, Voice Command, Ground Control Station,
Eclipse, Microsoft Visual Studio 2013.
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MOTTO

Bonds Of People Is
The True Power.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Perkembangan dunia teknologi sudah semakin maju, ponsel cerdas bukan lah
sebuah barang yang dikatakan mahal lagi dalam kehidupan sehari — hari. Dengan
adanya teknologi ponsel cerdas ini manusia dapat melakukan kegiatan bersosial ke
teman — teman, kolega kerja dan juga keluarga. Ponsel cerdas ini berkembang
menjadi tidak hanya sebuah alat untuk berkomunikasi, tetapi juga dapat
dimanfaatkan sebagai suatu pengontrol alat, yang pada penelitian kali ini ponsel
cerdas digunakan sebagai alat penggerak quadcopter.

Quadcopter merupakan suatu jenis UAV yang memiliki jumlah Propeller
sebanyak 4 buah. Kelebihan dari quadcopter sendiri terdapat pada mobilitas dan
fleksibilitasnya untuk melakukan penjelajahan ke wilayah — wilayah sempit yang
sulit di jangkau, penelitian ini merupakan perancangan sistem navigasi otomatis
UAV pada quadcopter, yaitu dengan mengguakan peritah suara atau Speech
Recognition sebagai media navigasi quadcopter.

Pengembangan perintah suara atau Speech Recognition pada penelitian kali
ini di kombinasikan ke dalam ponsel cerdas yang menggunakan sistem operasi
android sebagai kontrol navigasi dari quadcopter, pemanfaatan ponsel cerdas ini

akan sangat memudahkan pemakaian quadcopter nantinya.

Teknik Elektro Universitas
Sriwijaya
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Oleh karena itu, penulis ingin mengangkat judul tugas akhir yaitu
Pemanfaatan Ponsel Cerdas Dengan Sistem Operasi Android Sebagai Pengirim
Navigasi Perintah Suara Quadcopter.

1.2. Tujuan Penulisan
Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah :
1. Menerapkan sistem perintah suara pada kontrol quadcopter.
2. Memanfaatkan ponsel cerdas sebagai kontrol quadcopter.
3. Membuat aplikasi perintah suara pada perangkat ponsel cerdas dengan sistem

operasi android.

1.3. Rumusan Masalah
Adapun rumusan masalah yang akan dibahas pada tugas akhir ini adalah :
1. Bagaimana menerapkan sistem perintah suara pada navigasi
quadcopter
2. Bagaimana merancang aplikasi perintah suara untuk menavigasi

quadcopter dengan menggunakan ponsel cerdas.

1.4. Batasan Masalah

Dalam penelititan ini, pembahasan difokuskan pada pemanfaatan aplikasi
perintah suara yang menggunakan ponsel cerdas dengan sistem operasi android.
Sehingga dapat ditentukan efektif atau tidak kontrol quadcopter dengan perintah

suara pada penelitian ini.

Teknik Elektro Universitas
Sriwijaya
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1.5. Metoda Penulisan
Adapun langkah — langkah yang diambil dalam penulisan tugas kahir ini
adalah:
1. Studi Pustaka
Metode ini berupa membaca, memahami dan mempelajari data — data yang
berhubungan dengan permasalahan, baik itu berasal dari buku — buku, jurnal —
jurnal, catatan kuliah dan lain — lain sebagai referensi.
2. Observasi
Metode ini dilakukan dengan pengamatan dan pengambilan data terhadap suatu

objek yang diamati.

1.6.  Sistematika Penulisan
Sistematika pembahasan dalam tugas akhir ini dibagi menjadi beberapa
bab sebagai berikut:
BAB I : PENDAHULUAN
Pada bab ini dijelaskan mengenai latar belakang, tujuan
penulisan, perumusan masalah, pembatasan masalah,
metodelogi penulisan dan sistematika penulisan.

BAB Il - TINJAUAN PUSTAKA

Teknik Elektro Universitas
Sriwijaya
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Pada bab ini dijelaskan mengenai ponsel cerdas, sistem
operasi android, penjelasan mengenai quadcopter dan

penjelasan mengenai Speech Recognition.

: PERANCANGAN

Pada bab ini dijelaskan mengenai lokasi dan waktu
penelitian, metode pengumpulan data, pengumpulan data

dan diagram alir.

: HASIL DAN PEMBAHASAN

Pada bab ini dijelaskan mengenai Analisa data hasil dan

pembahasan.

: KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini dijelaskan mengenai kesimpulan dan saran
yang dirangkum dari kelesuruhan pembahsan pada tugas

akhir ini.

Teknik Elektro Universitas
Sriwijaya
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