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ABSTRAK

Saat ini perangkat-perangkat listrik rumah masih dikendalikan secara manual
oleh manusia, sehingga akan merepotkan sesorang ketika akan menghidupkan atau
mematikan perangkat listrik, terkadang ada beberapa perangkat listrik yang
dijumpai masih hidup ketika tidak digunakan. Seiring dengan perkembangan
teknologi yang semakin canggih konsep smarthome dapat memberikan kemudahan
dalam hal mengendalikan perangkat listrik. Model Smart Home yang diusulkan
pada penelitian ini dikendalikan secara terpusat oleh sebuah mikrokontroler
Arduino. Sistem ini menggunakan kartu RFID sebagai kunci untuk
menjalankan sistem yang ada didalam, seperti membuka pintu otomatis,
menghidupkan lampu dan kipas. Adapun sistem yang berjalan secara otomatis
seperti menghidupkan dan mematikan lampu taman dan teras secara otomatis
menggunakan sensor LDR, kemudian membuka dan menutup pintu garasi secara
otomatis menggunaka sensor HCSR atau sensor jarak. Dari hasil pengujian didapat
error rata-rata pembacan sensor suhu LM35 adalah sebesar 3,13 %. Selanjutnya,
hasil pengukuran nilai analog sensor cahaya LDR didapat nilai rata-rata data analog
pada pukul 18.00 adalah sebesar 789 sedangkan pada pukul 06.00 sebesar 887.
Dengan demikian Arduino dapat mengendalikan sistem Kkerja alat secara
keseluruhan sesuai dengan yang telah direncanakan sebelumnya.

Kata Kunci : Smart home, Arduino, Mikrokontroler, Kendali Otomatis.



ABSTRACT

Currently home electric devices are still manually controlled by humans, so
it will bother someone when will turn on or turn off the electrical device, sometimes
there are some electrical devices that are found still alive when not in use, this may
be caused by user negligence to turn off the electrical device. Along with the
development of increasingly sophisticated technology, the concept of smarthome
can provide ease in terms of controlling electrical devices. The Smart Home model
proposed in this study was centrally controlled by an Arduino microcontroller.This
system uses the RFID card as the key to run the existing system inside, such as
opening automatic doors, turn on lights and fans.The system runs automatically
such as turning on and off the garden and terrace lights automatically using LDR
sensors, then open and close the garage door automatically using HCSR sensor or
proximity sensor. From the test results obtained error average temperature sensor
reader LM35 is equal to 3.13 %. Furthermore, the result of measurement of the
analog value of LDR light sensor obtained the average value of analog data at 18.00
is equal to 789 while at 06.00 for 887. Thus Arduino can control the system work
tool as a whole in accordance with the previously planned.

Keyword : Smarthome, Arduino, Microcontroller, Automatic control.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Perkembangan teknologi di zaman sekarang semakin pesat, dimana semua
perangkat menjadi smart atau “pintar”. Kemajuan teknologi digital yang cukup
pesat ikut mendorong perkembangan teknologi komputer. Di era ini banyak sekali
perangkat-perangkat listrik yang bekerja secara terintegrasi dengan sistem
komputer [1]. Tentunya hal ini akan sangat membantu pekerjaan seseorang dalam
mengoperasikan perangkat listrik tersebut. Salah satu penelitian yang sedang
berkembang sekarang ini adalah mengenai Smarthome. Perangkat Smarthome ialah
sebuah perangkat yang mempunyai sistem otomatisasi canggih untuk
mengendalikan lampu dan suhu, perangkat multi media untuk memantau dan
menghidupkan sistem keamanan yang terhubung dengan pintu dan beberapa fungsi

yang lainnya [2].

Smarthome memiliki beberapa manfaat seperti memberikan kenyamanan
yang lebih baik, keselamatan dan keamanan yang lebih terjamin, dan menghemat
penggunaan energi listrik [3]. Dengan menerapkan perangkat Smarthome di rumah
atau perkantoran, perangkat-perangkat listrik akan dapat bekerja secara otomatis
sesuai dengan kebutuhan pengguna.Berdasarkan latar belakang di atas, maka pada
penelitian ini akan dirancang suatu model sistem Smarthome yang bekerja secara

otomatis dengan menggunakan modul Arduino Mega sebagai pusat pengendali [4].

1.2 Perumusan Masalah

Perangkat-perangkat listrik yang digunakan dirumah-rumah kebanyakan

dikendalikan secara manual oleh seseorang, sehingga akan merepotkan seseorang



ketika akan menghidupkan atau mematikan perangkat listrik secara manual.
Akibatnya terdapat perangkat listrik yang dijumpai ada beberapa yang masih hidup
ketika tidak digunakan, hal ini dapat disebabkan oleh kelalaian pengguna untuk
mematikan perangkat listrik tersebut sehingga menyebabkan pemborosan

pemakaian listrik [1].

Penelitian dilakukan untuk mengendalikan perangkat-perangkat listrik
secara otomatis yaitu dengan konsep smarthome. Pada penelitian sebelumnya [2],
[3] perangkat listrik yang dikendalikan hanya berupa lampu dan gerbang otomatis,
sehingga efisiensi pemakaian energi listrik serta kemudahan dalam

pengendaliannya masih belum cukup.

Terdapat beberapa jenis sistem smarthome yang beredar dipasaran yang
mana sistem tersebut hampir sama dengan sistem yang peneliti lakukan namun
harga yang ditawarkan cukup mahal sehingga tidak semua orang bisa
mendapatkannya. Sehingga dilakukan penelitian lebih lanjut tentang pembuatan
konsep smart home pada tugas akhir ini dengan pengendalian perangkat listrik yang
cukup kompleks dan dapat menjadi solusi kemudahan dalam hal mengendalikan

listrik serta dapat mengurangi pemborosan penggunaan listrik.

1.3 Ruang Lingkup Penelitian

Ruang lingkup penelitian yang akan dibahas pada pembuatan Tugas
Akhir ini adalah sebagai berikut :
1. Mikrokontroler yang digunakan adalah arduino mega 2560 R3.
2. Menggunakan Bahasa program C.
3. Perancangan program menggunakan Software Arduino.
4. Menggunakan alphanumeric LCD.
5. Smart home ini diterapkan dalam bentuk protype rumah.
6. Validasi keberhasilan metode sistem Smart home dengan simulasi
Arduino Mega, LCD, Sensosr-sensor(LDR,HCSR,RFID),Relay dll.



1.4 Tujuan Penelitian

Berdasarkan rumusan masalah diatas, tujuan yang ingin dicapai pada tugas

akhir ini adalah:

1. Untuk mengetahui persentase tingkat keberhasilan sistem kendali

otomatis dengan menggunakan arduino pada prototype smart home.

2. Mempermudah mengontrol peralatan-peralatan listrik dalam

penggunaannya.

1.5 Sistematika Penulisan

Adapun Sistematika Penulisan dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut:

BAB |

BAB Il

BAB |11

BAB IV

BAB V

PENDAHULUAN

Bab ini membahas mengenai latar belakang masalah, tujuan
penulisan, perumusan masalah, pembatasan masalah, metodologi
penulisan, serta sistematika penulisan.

TINJAUAN PUSTAKA

Bab ini membahas mengenai dasar teori yang berkaitan dengan
sistem smarthome.

METODOLOGI PENELITIAN

Bab ini berisikan penjelasan mengenai perancangan sistem
program yang dituangkan ke dalam suatu diagram blok,
flowchart, prosedur pengambilan data, data-data yang
dibutuhkan dan langkah-langkah penyelesaian masalah yang
dibahas dan analisa dari tiap — tiap flowchart.

HASIL DAN PEMBAHASAN

Bab ini membahas tentang jalan kerja sistem program smart
home dan hasil pengujian tingkat akurasi program terhadapat
perangkat-perangkat listrik yang ada dirumah.

KESIMPULAN DAN SARAN

Berisi kesimpulan dari seluruh uraian dan pembahasan
sebelumnya, serta saran sebagai masukan dari pembahasan yang

bersangkutan.
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