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ABSTRAK
Perkembangan Ilmu pengetahuan dan teknologi semakin hari semakin 

pesat, hal ini membuat bangsa indonesia harus siap mengikuti perkembangan ilmu 
pengetahuan dan teknologi tersebut, agar indonesia tidak tertinggal dengan negara 
lain. Salah satu perkembangan teknologi saat ini adalah dibidang teknologi robot. 
Dalam Semiloka Perkembangan Robot di Indonesia pada tahun 2004 dirumuskan 
bahwa indikator baru dalam perekonomian berkelanjutan yang menyebutkan salah 
satu faktor investasi adalah "pengetahuan", yaitu : pendidikan tinggi, kegiatan 
litbang, dan ICT (informasi, komunikasi dan telekomunikasi). Sentra Teknologi 
Robotika ini akan menjadi tempat untuk penelitian seputar robotika dan terdapat 
fasilitas seperti laboratorium, akan ada beberapa jenis ruang eksperimentasi, 
studio komunal, dan ruang pengajaran untuk lokakarya maupun kegiatan 
masyarakat. Merancang dengan pemanfaatan perkembangan teknologi canggih 
namun tetap berlandasakan lingkungan alam dan lingkungan sosial yang sehat. 
Pendekatan arsitektur Hi-Tech dirasakan cukup tepat dalam hal ini.merancang 
dengan teknologi canggih dan tetap ramah terhadap lingkungan. Pada arsitektur 
Hi-Tech, terdapat 6 Karakteristik yaitu Inside Out, Celebralion of process, 
Transparan, Pelapisan dan pergerakan. Pewarnaan cerah dan merata , A light 
weight fdigree of tensile members, Opiimistic confidence in a scientific cullural. 
Sehingga dengan Karakteristik ini diharapkan Sentra Teknologi Robotika mampu 
memberikan kenyamanan didalam ruangan, mampu merespons lingkungan sekitar 
dan tidak memberikan dampak negatif pada lingkungan.

Kata Kunci: Sentra Teknologi Robotika, Hi-Tech, Teknologi, Lingkungan.
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ABSTRACT
Development in Science and technology these days are growing rapidly, 

this condition make this country Indonesia must prepare to join these condition , 
so Indonesia don’l get left behind. Robotic is one of the Science and technology 
development. In Seminar and Workshop of Robotic Development in Indonesia on 
2004 defined a new indicator of sustainable economy that one of the investment 
factor is “knowledge”, including : college, Research and Development Activities, 
and ICT (Infonnation, Communication and Telecommunication). This Robotic 
and Technology Center will become a place to develop Robotic things , and there 
will be some facilities like Laboratory , experiment rooms, communal studio, and 
Iecture hall for workshop or another social activity. Designing with advanced 
technology but still keep the nature and the environment safely. Hi-Tech 
Architecture Approach is an appropriate method. In Hi-Tech Architecture, there 
are 6 characteristics including , Inside Out, Celebration of process, Transparent, 
Coating and Movement, Bright and Smooth Colouring, A light weight filigree of 
tensile members ,and Optimistic confidence in a scientific cultural. So that with 
those characteristics hopefully This Robotic Technology Center being able to 
provide comfort in a room, response surrounding environment and don’t give 
negative impact to environment.
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BABI
PENDAHULUAN

Latar Belakang
Perkembangan Ilmu pengetahuan dan teknologi semakin hari semakin pesat, hal ini 

membuat bangsa indonesia harus siap mengikuti perkembangan ilmu pengetahuan dan 

teknologi tersebut, agar indonesia tidak tertinggal dengan negara lain. Salah satu 

perkembangan teknologi saat ini adalah dibidang teknologi robot, industri robot menarik 

lebih banyak perhatian dan harapan untuk masa depan yang menjanjikan, agar teknologi 

menjadi lebih canggih, jangkaun perkembangan robot saat ini sangat luas, seperti di 

bidang industri, kesehatan, keamanan, dan lain sebagainya. Hal ini diharapkan menjadi 

pemicu kemajuan sektor tersebut. Robot tidak hanya dibidang rekayasa konvensional saja 

tetapi juga merancang, seni dan psikologi yang di tuntut untuk Mengatasi kebutuhan saat 

ini dan masa yang akan datang.
D i masa yang akan datang robot akan menjadi kebutuhan manusia, karena manusia 

mempunyai titik lelah dalam menjalankan setiap pekerjaan, dalam sehari semalam 

manusia membutuhkan minimal 6 jam istirahat, oleh sebab itu tenaga robot sangatlah 

dibutuhkan manusia untuk membantu pekerjaan dalam bidang industri dan kantor maupun 

kehidupan sehari-hari. Teknologi Robot diberbagai belahan dunia telah berkembang 

dengan pesat dan sudah banyak menyentuh berbagai bidang kehidupan manusia. 

Perkembangan ini terutama didorong oleh kemajuan teknologi bidang elektronika, 

mekanika dan komputer.

Saat ini negara yang paling sering mengadakan penelitian mengenai berbagai 

macam robot adalah Jepang. Jadi sangat wajar jepang menjadi tolak ukur perkembangan 

robot dunia, bagaimana dengan Indonesia.

Didalam hal robotika, Indonesia sangat tidak asing lagi. Baik dalam kancah 

nasional maupun internasional, antusiasme dan prestasi bangsa indonesia sangatlah 

banyak. Setiap tahun, Indonesia mengadakan kompetisi robot yang berjenjang, dari 

pelajar, mahasiswa maupun profesional. Kompetisi antar regional kemudian berlanjut 

nasional dan internasional, yang diikuti oleh sekolah maupun perguruan tinggi. Kompetisi 

nasional yang cukup popular antara lain adalah Kontes Robot Indonesia ( KRI ), Kontes

1.1

1Universitas Sriwijaya



Robol Seni Indonesia ( KRSI ) , Kontes Robot Cerdas Indonesia , dan lain sebagainya. 

Kompetisi nasional inilah yang akan menyaring tim tebaik untuk mewakili Indonesia 

untuk mengikuti kompetisi internasional.
Gedung Pusat Robotika pertama di Indonesia terdapat ITS ( Institut Teknologi 

Sepuluh Nopember) gedung pertama yang memiliki fasilitas laboratorium sekaligus arena 

perlombaan robotika yang ada di Indonesia. Gedung yang dimiliki oleh ITS ini merupakan 

barometer dunia robotika di Indonesia. Gedung ini sudah mewadahi berbagai event 

kompetisi robot berskla nasional. Namun akan lebih baik lagi jika gedung tersebut mampu 

mewadahi event kompetisi robot berskala internasional, dengan kata lain Indonesia akan 

berkesempatan untuk menjadi tuan rumah event kompetisi-kompetisi robot internasional, 

Robocon salah satunya.
Selain peningkatan taraf tersebut, hal lain yang diharapkan adalah perlu 

diadakannya pembangunan bangunan sejenis di kota-kota lain. Salah satunya kota 

Palembang, kota Palembang merupakan salah satu kota metropolotan, salah satu kota yang 

sering mengadakan event-event berskala nasional bahkan internasional. Selain itu 

beberapa kondisi empiris yang terdapat pada kota Palembang sangat mendukung untuk 

dibangunnya bangunan sejenis. Yang dimaksud dengan kondisi empiris yang dimiliki pada 

kota Palembang seperti, prestasi yang dimiliki pelajar di Palembang dalam bidang 

robotika. Sudah banyak siswa maupun mahasiswa telah meraih prestasi-prestasi dalam 

bidang tersebut, seperti Tim cyber rimau dari mahasiswa elektro fakultas teknik 

universitas sriwijaya yang menjuarai kontes robot pemadam api indonesia dan menjadi 

delegasi indonesia kontes robot di USA pada tahun 2016.

Jika di lihat dengan jumlah prestasi bidang robotika yang dicapai oleh pelajar 

Palembang, maka perlu diadakannya tempat yang mewadahi prestasi-prestasi tersebut, 

keberadaan laboratorium dan teknologi sangat diperlukan untuk meningkatkan dan 

mengembangkan penelitian yang dilakukan secara terus menerus. Selama ini laboratorium 

hanya terdapat di sekolah atau pun universitas, selain itu diperlukannya suatu lapangan 

pekerjaan bagi tenaga professional dan sebagai tempat untuk menjalankan bisnis maupun 

ivestasi.

Berdasarkan faktor - faktor tersebut maka tidak dapat dipungkiri lagi bahwa 

SENTRA TEKNOLOGI ROBOTIKA merupakan sebuah peluang yang baik guna 

menjawab kebutuhan masyarakat saat ini dan yang akan datang, bangunan yang dirancang 

merupakan suatu wadah penelitian, pngembangan, jasa dan kontes robot regional, nasional
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bahkan internasional.

1.2 Rumusan Masalah

1. Bagaimana merancang sentra teknologi robotika yang mampu mewadahi aktivitas 

penelitian, pengembangan,pemusatan latihan, produksi karya , ruang pameran, 

kompetisi robot, lapangan pekerjaan, edukasi nonformal maupun bisnis dibidang 

teknologi robot ?
2. Bagaimana menerapkan konsep HighTech Architecture pada perancangan Sentra 

Teknologi Robotika di Kota Palembang dengan pemanfaatan teknologi canggih 

namun ramah lingkungan, sehingga dapat tergambarkan dan tersampaikan dengan 

baik ?

Tujuan dan sasaran

1. Merancang bangunan untuk mengakomodasikan kegiatan penelitian, pengembangan, 

pemusatan latihan, produksi karya sekaligus ruang pameran, kompetisi robot, 

lapangan pekeijaan, pendidikan robotik maupun bisnis dibidang teknologi robot di 

Kota Palembang

2. Merancang arsitektural bangunan dengan menerapkan konsep High Tech Architecture 

pada Sentra Teknologi Robotika di Kota Palembang dengan pemanfaatan teknologi 

canggih yang ramah lingkungan, sehingga dapat tergambarkan dan tersampaikan 

dengan baik ?

1.3

Sementara Sasaran yang ingin dicapai adalah :

1. Menyediakan wadah untuk segala hal yaitu, memamerkan (peraga) dan 

mengembangkan bakat (pusat studi), lapangan pekeijaan, bisnis dan investasi 

dibidang teknologi robot.

2. Menyediakan wadah yang dapat mengajak masyarakat secara langsung untuk 

pelatihan/praktek, dengan alat peraga interaktif yang dapat dimainkan untuk 

merangsang keingin-tahuan pengunjung akan isu informasi robotika yang ada.

3. Memberikan sarana terhadap kompetisi robot, dengan penyediaan Lapangan Arena 

yang akan menjadi wadah uji kreatif dan penyaluran bakat di bidang robotika.

4. Menghadirkan tatanan desain yang mampu menstimulus pengunjung agar lebih 

memahami bidang robotika serta dapat memberikan pengalaman eksperimental yang 

berkesan dan pemanfaatan teknologi canggih yang ramah lingkungan
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1.4 Ruang Lingkup
Pada proyek ini direncanakan sarana penelitian ,pengembangan, pemusatan latihan , 

produksi karya sekaligus pameran karya, kompetisi di bidang robotika, lapangan 

pekerjaan, pendidikan robotik, bisnis maupun ivestasi dibidang teknologi robot dan 

rekreasi edukasi. Namun dalam hal ini batasan perancangan lebih ditekankan pada sarana 

penelitian,pengembangan pemusatan latihan, produksi karya serta kompetisi robot, 

sedangkan fasilitas rekreasi yang disediakan hanya sebagai sarana pendukung kegiatan 

yang ada.

Lingkup spasial Sentra Teknologi Robotika adalah lokasi tapak yang berada di Kota 

Palembang. Mengingat bangunan ini merupakan bangunan sentra teknologi robot dengan 

kegiatan-kegiatan yang berlangsung didalamnya diantaranya berupa kegiatan penelitian, 

pengembangan, pemusatan latihan, produksi karya, kompetisi robot, lapangan pekeijaan, 

pendidikan robotik, bisnis maupun investasi dibidang teknologi robot berikut kegiatan 

pengelola serta pendukung yang merupakan sebuah ruang komunitas maka dibutuhkan 

suatu tapak yang dapat menunjang kelancaran kegiatan-kegiatan tersebut

1.5 Metode Penulisan

1. Studi Literatur

Dilakukan guna mendapatkan data-data yang berhubungan dengan Sentra Teknologi 

Robotika Di Palembang, yang menyangkut dengan persyaratan dan peraturan dalam 

segi perencanaan dan perancangan fasilitas serupa, serta literatur dalam mengetahui 
berbagai jenis dan macam robot.

2. Internet

Mencari informasi dan data dari situs intertnet yang berhubungan dengan sains dan 

teknologi robotika, yang dapat digunakan sebagai referensi maupun bukti tertulis 

yang telah diinformasikan melalui layanan internet.

3. Studi Kasus

Dilakukan dengan mempelajari dan mengenal lebih detail terhadap bangunan sejenis 

yang ada untuk mendapatkan masukan, yang berguna sebagai gambaran dan asumsi
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arah perencanaan dari proyek yang akan dibangun ini. Yang gunanya dari studi 

kasus ini akan dibandingkan antar studi kasus tersebut untuk menjadi acuan bagi 

obyek rancang Sentra Teknologi Robotika Di Palembang.

4. Metode Survey Lapangan

Dengan melakukan studi lapangan pada site yang telah dipilih guna mengenali 

karakter site yang menyangkut batasan, kendala dan potensi yang ada.

5. Pengolahan dan Penyusunan Data

Data yang telah diperoleh kemudian disusun, dievaluasi untuk kemudian hasilnya 

dijadikan pedoman dalam perencanaan Sentra Teknologi Robotika Di Palembang.

1.6. Sistematika Penulisan

BAB I PENDAHULUAN

Memberikan informasi dan menguraikan secara umu menganai latar belakang 

perancangan Sentra Teknologi Robotika Palembang, rumusan masalah, tujuan penulisan, 

ruang lingkup pembahasan dalam penulisan, serta sistematika pembahasan dalam 

penulisan ini.

BAB II TINJAUAN PUSTAKA

Menjabarkan mengenai objek perancangan yang dibahas dalam penulisan ini mulai dari 

pengertian, penjelasan fungsional, hingga studi mengenai objek perancangan yang 

sejenis.

BAB III METODE PERANCANGAN

Uraian tentang dasar atau tema perancangan yang berisikan dasar teori untuk mengatasi 

permasalahan atau tema perancangan yang digunakan. Selain itu terdapat pula uraian 

tentang elaborasi tema perancangan yang berisi pendalaman dan penerapan tema 

terhadap obyek perancangan.

BAB IV ANALISA PERANCANGAN

Terdapat penjelasan mengenai data dan analisis fungsional dan spasial yang berisikan
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data, analisis dan respon. Data dan analisis kontekstual yang berisikan data, analisis dan 

respon. Data dan analisis arsitektural berisikan data, analisis dan respon. Data dan 

analisis fungsional stuktural berisikan terhadap stuktural. Data dan analisis fungsional 
utilitas berisikan data, analisis dan respon.
BAB V KONSEP PERANCANGAN

Penjelasan konsep dasar. Selain itu juga membahas tentang konsep perancangan. Pada 

konsep perancangan membahas mengenai konsep perancangan tapak. Konsep 

perancangan arsitektur .Konsep perancangan struktur . Konsep perancangan utilitas 

,Selain itu dilengkapi dengan daftar pustaka yang berisi mengenai sumber buku, jurnal, 
tesis,disertasi, web (tidak boleh blog) serta terdapat pula lampiran.
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