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ABSTRAK 

Pelanggaran melawan arah jalan sering dilakukan oleh masyarakat dan sering 

menyebabkan kecelakaan lalu lintas dan kemacetan. Penelitian ini bertujuan untuk 

mengembangkan sistem deteksi menggunakan algoritma You Only Look Once 

(YOLO) untuk mendeteksi dan menghitung jumlah kendaraan berdasarkan 

rekaman video. Selain itu, studi ini menggunakan metode One Dimensional 

Convolutional Neural Network (1DCNN) untuk menentukan tingkat 

pelanggarannya. Dataset terdiri dari 3592 gambar dan 40 video kendaraan motor 

dan mobil, serta tabel referensi tingkat pelanggaran dengan 3 kolom dan 16 baris. 

Model YOLO menghasilkan akurasi model sebesar 74.66%, sedangkan untuk nilai 

kebenaran pembacaan data testing gambar didapatkan persentase sebesar 70.13%. 

Untuk tingkat kebenaran data video didapatkan persentase rata-rata sebesar 

99.34%. Model 1DCNN menghasilkan akurasi model sebesar 50% dan akurasi 

kebenaran sebesar 90%. Pada penelitian ini didapatkan bahwa model YOLO telah 

dapat mengolah data video untuk mendeteksi kendaraan, model 1DCNN telah dapat 

diterapkan untuk menentukan tingkat pelanggaran melawan arus, dan keluaran dari 

tingkat pelanggaran melawan arah jalan pada penelitian ini terdapat 3 kondisi yaitu 

“sedikit”, “sedang”, dan “banyak” yang diterapkan kepada hasil analisa 40 video. 

Dari hasil yang telah didapatkan dapat diprediksi bahwa jalan Srijaya Negara di 

depan Universitas Sriwijaya Palembang dan jalan H.M. Noerdin akan mengalami 

banyak pelanggaran melawan arus berdasarkan tingkat pelanggaran yang telah 

dianalisa. 

 

Kata Kunci : Tingkat Pelanggaran, Melawan Arus Kendaraan, You Only Look 

Once (YOLO), One Dimensional Convolutional Neural Network 

(1DCNN) 
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THE USE OF THE YOLO METHOD FOR VEHICLE DETECTION AND 

DETERMINATION OF THE LEVEL OF WRONG-WAY TRAFFIC 

VIOLATIONS USING THE ONE-DIMENSIONAL CONVOLUTIONAL 

NEURAL NETWORK ALGORITHM ON THE HIGHWAY OF 

PALEMBANG CITY 
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Sriwijaya University 

Email: gregoriusjose123@gmail.com 

 

ABSTRACT 

Wrong-way traffic violation is often committed by the public and frequently 

leads to traffic accidents and congestion. This research aims to develop a detection 

system using the You Only Look Once (YOLO) algorithm to identify and count the 

number of vehicles based on video recordings. Additionally, this study employs the 

One-Dimensional Convolutional Neural Network (1DCNN) method to determine 

the violation level. The dataset consists of 3592 images and 40 videos of 

motorcycles and cars, along with a reference table of violation levels with 3 columns 

and 16 rows. The YOLO model achieves a model accuracy of 74.66%, while the 

accuracy for testing data image readings is 70.13%. The average accuracy for 

video data readings is 99.34%. The 1DCNN model produces a model accuracy of 

50% and reading accuracy of 90%. In this study, it is found that the YOLO model 

can process video data to detect vehicles, the 1DCNN model can be applied to 

determine the wrong-way violation, and the output of the violation level in this 

research has three conditions: "few," "moderate," and "many," applied to the 

analysis of 40 videos. Based on the results obtained, it can be predicted that Srijaya 

Negara Street in front of the Sriwijaya University Palembang and H.M. Noerdin 

Street will experience many violations against traffic direction based on the 

analyzed violation levels. 

 

Keyword : Violation Rate, Wrong Way Violation, You Only Look Once (YOLO), 

One Dimensional Convolutional Neural Network (1DCNN)  
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1 

BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Pelanggaran lalu lintas merujuk pada tindakan yang dilakukan oleh 

pengemudi kendaraan umum atau pejalan kaki yang melanggar peraturan 

perundang-undangan lalu lintas yang berlaku [1]. Menurut data dari Media 

Databoks Katada terdapat 62.704 kendaraan yang melanggar peraturan lalu lintas 

yang terekam kamera pemantau pada Provinsi Sumatera Selatan tahun 2021 [2]. 

Tingginya angka pelanggaran lalu lintas yang terjadi menjadi salah satu faktor yang 

menyebabkan tingginya angka kecelakaan lalu lintas. Salah satu pelanggaran lalu 

lintas yang sering terjadi adalah pelanggaran melawan arus [3]. 

Pelanggaran melawan arus lalu lintas merupakan tindakan di mana 

pengendara kendaraan mobil atau motor berkendara dan melaju di jalan dengan 

arah yang salah. Tindakan pelanggaran ini sering mengakibatkan kecelakaan dan 

kemacetan karena pelanggar ingin menghemat waktu perjalanan ke tempat tujuan 

dan ketidakpedulian atau sedikitnya kesadaran warga terhadap hukuman dan denda 

yang diberikan. 

Dengan kemajuan teknologi yang terus meningkat, kamera pemantau pada 

lalu lintas dapat digunakan sebagai media untuk mendeteksi kendaraan di jalan. 

Salah satu algoritma yang populer digunakan untuk mendeteksi objek bergerak 

seperti kendaraan adalah algoritma You Only Look Once (YOLO) [4]. Algoritma 

YOLO adalah metode deteksi objek yang dirancang dengan cepat dan efisien untuk 

mendeteksi objek pada gambar dan video. Dengan adanya bantuan metode YOLO 

tersebut, mendeteksi kendaraan dapat mendapatkan akurasi yang lebih baik. 

Convolutional Neural Network (CNN) merupakan salah satu jenis arsitektur 

jaringan saraf tiruan yang digunakan dalam berbagai konteks, termasuk pemrosesan 

data berdimensi satu (One Dimensional). 1DCNN adalah salah satu arsitektur 

kecerdasan buatan yang umumnya digunakan untuk mengekstraksi fitur dari data 

sekuensial seperti pemrosesan data untuk teks, analisis data waktu. 1DCNN dapat 

digunakan untuk mengatasi berbagai masalah berdimensi satu dengan tingkat 
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keberhasilan yang baik. Namun, pemilihan arsitektur, tuning parameter, dan 

pengolahan data yang tepat tetap penting untuk mencapai hasil terbaik dalam kasus-

kasus spesifik. 

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sistem deteksi kendaraan 

dengan menggunakan algoritma YOLO dan sistem deteksi pelanggaran lalu lintas 

terhadap kendaraan yang melawan arus jalan dengan menggunakan algoritma One 

Dimensional Convolutional Neural Network. Dengan penerapan sistem ini, 

diharapkan dapat mengurangi tingkat pelanggaran lalu lintas, mengurangi 

kecelakaan lalu lintas, serta mengurangi kemacetan lalu lintas. 

Dikarenakan alasan tersebut, penulis menyusun Skripsi dengan judul 

“Penggunaan Metode YOLO Untuk Deteksi Kendaraan Dan Penentuan 

Tingkat Pelanggaran Melawan Arus Lalu Lintas Menggunakan Algoritma 

One Dimensional Convolutional Neural Network Pada Jalan Raya Kota 

Palembang”. 

 

1.2. Perumusan Masalah 

Berikut adalah perumusan masalah yang diangkat dalam Skripsi ini, yaitu: 

1. Bagaimana deteksi kendaraan dengan kamera dari rekaman di sekitar jalan 

raya kota Palembang. 

2. Bagaimana menentukan banyaknya pelanggaran melawan arus kendaraan. 

3. Bagaimana mengetahui memprediksi pelanggaran melawan arus di sekitar 

jalan raya kota Palembang. 

 

1.3. Batasan Masalah 

Berikut adalah batasan masalah dari Skripsi ini, yaitu: 

1. Skripsi ini hanya menfokuskan terhadap kendaraan yang melanggar arus 

jalan. 

2. Skripsi ini memanfaatkan metode YOLO untuk mendeteksi kendaraan di 

sekitar jalan kota Palembang. 

3. Penelitian ini menggunakan algoritma 1DCNN untuk menentukan tingkat 

pelanggaran melawan arus di jalan raya kota Palembang. 
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1.4. Tujuan 

Tujuan dari penulisan Skripsi ini, yaitu: 

1. Dapat mengenali dan identifikasi kendaraan roda dua dan roda empat dengan 

menggunakan algoritma YOLO. 

2. Dapat menerapkan algoritma 1DCNN untuk menentukan tingkat 

pelanggaran,seperti melawan arus di jalan satu arah (one way). 

3. Menganalisis tingkat pelanggaran melawan arus di jalan satu arah yang 

dilakukan oleh pengguna kendaraan untuk memprediksi kemungkinan 

terjadinya peningkatan pelanggaran. 

 

1.5. Manfaat 

Manfaat dari penulisan Skripsi ini, yaitu: 

1. Diharapkan penelitan ini dapat memberikan kontribusi terhadap sistem 

deteksi atau identifikasi kendaraan di jalan raya kota Palembang. 

2. Diharapkan penelitian ini dapat menghasilkan output atau keluaran yang 

bermanfaat terkait pelanggaran melawan arus atau arah lalu lintas kendaraan 

di jalan raya kota Palembang. 

3. Diharapkan penelitian ini dapat mengurangi tingkat pelanggaran lalu lintas di 

jalan raya kota Palembang. 

 

1.6. Metodologi Penelitian 

Dalam penyusunan Skripsi ini, metodologi yang diterapkan adalah sebagai berikut: 

1.6.1. Metode Studi Pustaka dan Literatur 

Dalam metode ini, dilakukan pencarian dan pengumpulan referensi dari 

beberapa sumber seperti buku, paper dan internet yang berkaitan dengan topik 

Skripsi yang sedang dikerjakan. Tujuan dari metode ini adalah untuk mendukung 

penelitian Skripsi yang dikerjakan. 

1.6.2. Metode Konsultasi 

Dalam metode ini, penulis melakukan konsultasi dengan berbagai pihak yang 

memiliki pengetahuan dan pengalaman yang dapat membantu menyelesaikan 

masalah dalam penulisan Skripsi: Penggunaan Metode YOLO Untuk Deteksi 

Kendaraan Dan Penentuan Tingkat Pelanggaran Melawan Arus Lalu Lintas 
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Menggunakan Algoritma One Dimensional Convolutional Neural Network Pada 

Jalan Raya Kota Palembang. 

1.6.3. Metode Pembuatan Model 

Metode berikutnya adalah merancang model menggunakan simulasi melalui 

berbagai jenis perangkat lunak sehingga dapat memperlancar proses pembuatan 

model. 

1.6.4. Metode Pengujian dan Validasi 

Pada metode ini, dilakukan pengujian terhadap simulasi yang telah dibuat 

dengan hasil pengujian yang meliputi akurasi, efisiensi dan faktor-faktor yang 

memengaruhi tingkat keberhasilan pengujian. 

1.6.5. Metode Hasil dan Analisa 

Hasil dari pengujian dalam Skripsi ini akan dianalisis dengan 

mempertimbangkan kelebihan dan kekurangannya yang diharapkan dapat menjadi 

referensi yang bermanfaat untuk penelitian selanjutnya. 

1.6.6. Metode Penarikan Kesimpulan dan Saran 

Metode ini merupakan tahap akhir dalam metodologi penelitian. Berdasarkan 

hasil dan analisis penelitian yang dilakukan, kesimpulan akan diambil dan saran 

akan disusun untuk mendukung penelitian di masa yang akan datang. 

 

1.7. Sistematika Penulisan 

Dalam mempermudah penyusunan Skripsi ini dan juga membuat isi dari 

setiap bab yang ada pada Skripsi ini lebih jelas, maka dibuat sistematika penulisan 

sebagai berikut: 

 

BAB I – PENDAHULUAN 

Pada bab ini bertujuan sebagai landasan penelitian yang membahas mengenai latar 

belakang permasalahan, tujuan dan manfaat, perumusan dan batasan masalah, 

metodologi penelitian, dan sistematika penulisan dari penelitian yang dilakukan. 

BAB II – TINJAUAN PUSTAKA 

Bab berikutnya akan menjelaskan tentang dasar teori, dan prinsip yang diperlukan 

untuk menyelesaikan permasalahan yang dilakukan penelitian Skripsi ini. 
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BAB III – METODOLOGI 

Pada bab ini, akan dibahas secara detail mengenai teknik, metode, dan langkah-

langkah yang dijalankan dalam pelaksanaan penelitian Skripsi ini. 

BAB IV – HASIL DAN PEMBAHASAN 

Pada bab ini, dipaparkan hasil pengujian dan analisis dari penelitian serta 

pembahasan mengenai hasil yang telah dicapai termasuk kelebihan dan kekurangan 

terhadap penelitian Skripsi yang telah dilakukan. 

BAB V – KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini merupakan bab terakhir yang berisikan kesimpulan yang didasarkan dari 

hasil penelitian yang telah dilakukan beserta saran rekomendasi untuk penelitian 

selanjutnya yang terkait dengan Skripsi yang dikerjakan. 
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