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LEMBAR PERSEMBAHAN 

 

MOTTO 

 

“Maka ketika dia tiba di sana (tempat api itu), dia diseru, “Telah diberkahi orang – 

orang yang berada di dekat api, dan orang – orang yang berada di sekitarnya. Maha suci 

Allah, Tuhan seluruh alam.” 

(Q.s An-Naml/27:8) 

 

“Tanpa cinta kecerdasan itu berbahaya, dan tanpa kecerdasan, cinta itu tidak cukup.” 

(B.J. Habibie) 

 

“Sukses adalah balas dendam terbaik dan sempurna. Perlu diingat orang yang membuat 

kita tersenyum dan terluka ketika berproses.” 

 

 

Skripsi ini saya persembahkan untuk : 

 “Diriku sendiri yang telah berhasil melewati fase seperti roller coaster, orang 

tuaku tercinta, keluarga besarku, sahabatku, teman seperjuangan, pembimbing, 

almamater dan seluruh pihak yang terlibat dalam penyelesaian skripsi ini. When I was 

tired, mereka hadir untuk mendengarkan keluh kesahku sehingga aku sampai di akhir 

cerita perjuangan ini.” 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Karya cipta dari sebagian atau keseluruhan sebuah sistem dengan mengubah hasil 

analisis berdasarkan rangkaian prosedur disebut dengan rancang bangun. Rancang 

bangun alat bertujuan untuk memberikan gambaran jelas kepada penggunanya serta 

untuk memenuhi kebutuhan. Pengukuran elastisitas dapat dilakukan dengan cara 

melihat perubahan panjang sekaligus mendeteksi perubahan yang terjadi dengan 

menggunakan sensor. Biasanya, pengambilan data praktikun elastisitas masih dilakukan 

secara manual yang mengakibatkan data yang diperoleh memiliki akurasi yang relatif 

rendah. Tidak hanya itu, waktu yang dibutuhkan juga lama.  Penelitian terkait rancang 

bangun alat praktikum ini sudah pernah dilakukan oleh (Togatorop, 2017), dalam 

penelitian Togatorop melakukan penelitian rancang bangun alat ukur konstanta pegas 

menggunakan arduino uno. Selain itu, penelitian yang serupa pernah dilakukan oleh 

(Masyuran, 2020), pada penelitian tersebut Masyuran meneliti alat peraga hukum hooke 

menggunakan arduino uno yang mengadopsi model dari 4D  Thiagrajan.  

Pada penelitian ini akan dirancang alat praktikum elastisitas menggunakan sensor 

HC-SR04 berbasis WiFi mikrokontroller NodeMCU ESP8266 dengan perekaman data 

spreadsheet. Perbedaan penelitian ini dengan penelitian sebelumnya, yaitu hasil 

pegukuran elastisitas dikirim menggunakan WiFi mikrokontroller NodeMCU ESP8266 

dan data tersebut akan ditampilkan di komputer. Selanjutnya, untuk memperoleh nilai 

konstanta pegas didapat dari pengolahan data hasil pengukuran elastisitas. Dengan 

dibuatnya sebuah rancang bangun alat praktikum ini, maka praktikan yang sering kali 

praktikum di laboratorium dapat mengetahui perubahan elastisitas yang terjadi dan 

bagaimana penyimpanan data yang didapat.  

1.2 Rumusan Masalah 

Adapun rumusan masalah pada penelitian tugas akhir ini, yaitu : 

1. Bagaimana merancang alat pengukur elastisitas berbasis WiFi mikrokontroller 

NodeMCU ESP8266 dengan perekaman data spreadsheet? 

2. Bagaimana cara menampilkan data hasil pengukuran elastisitas pada komputer 
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dengan menggunakan WiFi? 

3. Bagaimana pengujian karakteristik dari alat pengukur elastisitas yang dirancang? 

1.3 Batasan Masalah 

Untuk memastikan fokus penelitian, penelitian ini memiliki beberapa pembatasan 

masalah pada : 

1. Memanfaatkan sensor HC-SR04 untuk melakukan pengukuran elastisitas secara 

otomatis. 

2. Memanfaatkan mikrokontroler NodeMCU ESP8266 dengan koneksi WiFi.. 

3. Penelitian ini dilakukan tanpa mempertimbangkan pengukuran deformasi.. 

1.4 Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian tugas akhir ini adalah: 

1. Merencanakan perangkat keras dan perangkat lunak untuk alat pengukur. 

elastisitas menggunakan WiFi mikrokontroller NodeMCU ESP8266.  

2. Melakukan pengujian karakteristik dari alat pengukur elastisitas yang dirancang. 

3. Menentukan nilai konstanta pegas dari pengukuran elastisitas menggunakan alat 

yang dirancang. 

1.5 Manfaat Penelitian 

Ada beberapa manfaat yang diperoleh dari penelitian tugas akhir ini diantaranya: 

1. Pengembangan eksperimen elastisitas dapat digunakan untuk praktikum fisika. 

Data hasil pengukuran yang didapat diharapkan memiliki ketelitian dan ketepatan 

yang lebih baik dan waktu pengolahan data dengan lebih efisien. 

2. Mahasiswa dapat mengasah kemampuan sehingga dapat menciptakan inovasi baru 

yang konteksnya masih berkaitan Dengan menggunakan mikrokontroler 

NodeMCU ESP8266 yang dilengkapi dengan koneksi WiFi, hasil pengukuran 

akan ditampilkan pada komputer. 
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