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ANALYSIS INFLUENT ANTENNA POSITION ON STUDENT 

ATTENDANCE SYSTEM USING K NEAREST NEIGHBOR (KNN) 

ALGORITHM BASED ON RFID SYSTEM 
 

Muhamad Arief Kurniawan (09121001039) 

Departement of Computer Engineering, Faculty of Computer Science 

Sriwijaya University  

Email : mail.ariefkurniawan@gmail.com 

 

ABSTRACT 
 

Attendance system are a system who informing of people attendance status wether 

employees or bachelor/student at institute or /company member. This research with 

title “Analysis Influent Antenna Position On Student Attendance System Using K 

Nearest Neighbor (Knn) Algorithm Based On RFID System”, with formulation of 

the problem how to implementing KNN algorithm of RSSI value  obtained from 

RFID Reader System looking for an object position in the field. The purpose of this 

research is determining an object estimation position target tag with implementing 

KNN algorithm and determining average of smallest error from different antenna 

positions. Analysis program system using phyton program and it framed to obtained 

information of estimation position from the subject automatically with KNN based 

on RFID system. On the program will mentioning saved data file RSSI, after taking 

RSSI data and then the program will processing this RSSI value into estimation 

position from every reference tag and error generated. Smallest average error of 

62,000 in centi meters with average error present of 22,222% and deviation 

standart of 53,817 in centi meters, so x average ± range between 115,820 in centi 

meters for maxymun error and 8,183 in centi meters for minimum error. 

 

Keyword : Attendance System, K-Nearest Neighbor, RSSI, RFID 
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ABSTRAK 
 

Sistem Absensi merupakan suatu sistem yang menginformasikan tentang status 

kehadiran seseorang baik itu karyawan, pegawai, dan mahasiswa pada suatu 

institusi atau perusahaan. Penelitian dengan judul “Analisis Pengaruh Posisi Antena 

Pada Sistem Kehadiran Mahasiswa (Sikemah) Berbasis RFID Menggunakan 

Algoritma K-Nearest Neighbor”, dengan rumusan masalah bagaimana 

mengimplementasikan algoritma K-Nearest Neighbor pada nilai RSSI yang didapat 

dari reader sistem RFID untuk mencari posisi suatu objek di dalam suatu ruangan. 

Tujuan dari penelitian adalah menentukan posisi estimasi tag target dengan 

mengimplementasikan algoritma K-Nearest Neighbor dan menentukan error rata-

rata terkecil dari posisi antenna yang berbeda - beda. Program system analisanya 

menggunakan bahasa pemrograman phyton dirancang supaya mendapatkan 

informasi posisi estimasi dari subjek secara otomatis menggunakan algoritma K-

Nearest Neighbor berbasis RFID. Pada program akan memanggil file data RSSI 

yang disimpan setelah proses pengambilan data RSSI dan kemudian program akan 

mengolah nilai RSSI tersebut menjadi posisi estimasi dari setiap tag target beserta 

error yang dihasilkan. nilai error rata – rata terkecil 62,000 cm dengan persentase 

error rata – rata  22,222 %  dan standar deviasi sebesar 53,817 cm sehingga x rata-

rata ± berkisar antara 115,820 cm untuk nilai maksimumnya dan 8,183 cm untuk 

nilai minimumnya.   

 

Kata Kunci : Sistem Absensi, K-Nearest Neighbor, RSSI, RFID 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

  

1.1. LATAR BELAKANG 

Absensi adalah sebuah kegiatan pengambilan data guna mengetahui jumlah 

kehadiran pada suatu acara. Setiap kegiatan yang membutuhkan informasi 

mengenai peserta tentu akan melakukan absensi. Hal ini juga terjadi pada proses 

belajar. Kegunaan absensi ini terjadi pada pihak pelajar dan pihak pengada proses 

belajar mengajar. Pengambilan data absensi ini sendiri dilakukan secara manual 

memiliki banyak kekurangan, seperti data yang tidak valid ketika data yang masuk 

salah. Kekurangan lain dari pengambilan data secara manual adalah hilang atau 

rusaknya data yang ada. Kekurangan lain adalah kurangnya efisiensi dan efektifitas 

pada pengolahan data. 

Perkembangan teknologi ini juga mempengaruhi cara input data sebagai 

validasi menggantikan kode password yang ada. Seperti penggunaan teknologi 

fingerprint atau barcode. Sistem input ini berkembang karena minimnya kesalahan 

input atau kecurangan pada input data. Pada era sekarang yang serba otomatis maka 

kita menggunakan Wireless Local Area Network (WLAN) seperti RFID. Teknik 

RFID terdapat tag RFID, reader RFID dan PC. Untuk setiap tag yang ada memiliki 

ID unik sehingga menghubungkan berbagai informasi. Dari penelitian sebelumnya 

didapatkan keberadaan posisi suatu objek orang atau benda terdapat estimasi atau 

perkiraan monitoring nya salah satu nya dengan menggunakan algoritma K-Nearest 

Neighbor [1]. Maka, penulis akan menggembangkan dari penelitian sebelumnya 

dengan berfokuskan pada perbandingan keakuratan sistem yang memperkirakan 

posisi tag RFID dari antena  pemancar dengan posisi yang berbeda beda dan 

menggunakan algoritma K-Nearest Neighbor untuk penentuan pada lokasi yang ada 

dalam suatu ruangan.  
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1.2. TUJUAN PENELITIAN 

Adapun tujuan yang ingin dicapai dari penelitian tugas akhir ini adalah: 

1. Mencari eror terkecil dari setiap posisi - posisi antena pemancar pada suatu 

ruangan berdasarkan data nilai RSSI yang dibaca oleh reader dari tag pasif. 

2. Mengimplementasikan algoritma K-Nearest Neighbor (K-NN) dalam 

pengoptimalan  

3. Menghasilkan posisi antenna terbaik didalam penggunaan RFID 

 

1.3. MANFAAT PENELITIAN 

Adapun manfaat dari penelitian tugas akhir yang dilakukan ini, antara lain: 

1. Mengetahui penyebab pengaruh posisi antena pada RFID. 

2. Mempermudah dalam melakukan sistem absensi kehadiran. 

3. Memberikan pengetahuan tentang kelebihan dan kekurangan sistem 

absensi suatu objek berbasis RFID.  

  

1.4. PERUMUSAN MASALAH  

Berdasarkan latar belakang masalah yang telah dipaparkan, permasalahan 

utama yang akan dibahas pada penelitian ini adalah bagaimana menentukan posisi 

antena pemancar terbaik untuk mencari posisi suatu objek di dalam suatu ruangan 

menggunakan algoritma K-Nearest Neighbor (K-NN). 

  

1.5. BATASAN MASALAH  

Setelah merumuskan masalah dari latar belakang penelitian, berikut 

cakupan atau batasan permasalahan pada tugas akhir ini, antara lain: 

1. Algoritma yang dipakai adalah algoritma K-Nerest Neighbor (K-NN). 

2. Pengujian akan dilakukan di dalam ruangan. 

3. Hanya membandingkan 4 posisi antena pemancar yang berbeda. 

4. Menggunakan sebuah reader RFID dan tag pasif yang dipasang pada objek di 

dalam ruangan. 
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5. Nilai Receive Strength Signal Indicator (RSSI) didapat dengan menggunakan 

perangkat reader RFID dan bukan melalui hasil perhitungan dari nilai tertentu, 

sehingga aspek-aspek yang mempengaruhi perubahan hasil dari nilai RSSI tidak 

akan dibahas pada tugas akhir ini.  

6. Munggunakan Bahasa pemograman Pyhton 

  

1.6. METODOLOGI PENELITIAN  

Penelitian kali ini meliputi beberapa tahapan metodologi sebagai berikut:  

1. Tahap pertama (Studi Pustaka/Literatur)  

Tahap ini peneliti akan mengumpulkan informasi mengenai pengertian 

dan pengimplementasian teknologi RFID di buku pembelajaran , perpustakaan, 

jurnal-jurnal internasional, dan web referensi. Terutama mengenai localization 

RFID, metode K-Nearest Neighbor (KNN), dan referensi lainnya yang sesuai 

dengan penelitian.  

2. Tahap Kedua (Inisialisasi Perancangan)  

Tahap kedua ini membahas perancangan dimana menentukan batasan 

masalah yang mengacu pada tag pasif RFID  dan komponen yang membangun 

pada penelitian serta mengimplementasikan metode K-Nearest Neighbor 

(KNN) pada penelitian tugas akhir.  

3. Tahap Ketiga (Implementasi Perancangan)  

Pada tahap ini merupakan tahapan bagaimana menerapkan komponen 

implementasi metode K-Nearest Neighbor (KNN)  yang berupa perancangan 

Interface atau Middleware.  

4. Tahap Keempat (Integrasi Perancangan)  

Tahap keempat yaitu mengintegrasikan komponen teknologi RFID 

dengan menggunakan metode K-Nearest Neighbor (KNN)  kedalam proses 

sehingga Tag pasif RFID dapat diterapkan dalam melakukan pelacakan lokasi 

serta memperoleh hasil dari perancangan sehingga dapat dianalisis.  
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5. Tahap Kelima (Hasil dan Analisa)  

Tahap hasil ini dengan melakukan pengujian terhadap objek dalam 

keadaan diam kemudian didapatkan analisa data terhadap perancangan sistem 

absensi tersebut.   

6.  Tahap Keenam (Kesimpulan dan Saran)  

Pada tahap terakhir ini akan dirumuskan suatu kesimpulan berdasarkan 

permasalahan, studi pustaka, metodologi penelitian dan analisis hasil pengujian. 

Kemudian beberapa saran yang bisa dijadikan landasan untuk penelitian 

lanjutan.  

  

1.7. PENULISAN PENELITIAN  

Berikut tahapan penulisan penelitian yang dilakukan agar tujuan penelitian 

ini dapat tercapai: 

BAB I    PENDAHULUAN 

Pada Bab ini membahas mengenai latar belakang masalah penelitian, tujuan 

dan manfaat penelitian, perumusan masalah, batasan masalah, metodologi 

penelitian, serta sistematika penulisan tugas akhir. 

BAB II   TINJAUAN PUSTAKA 

Bab 2 berisi tentang landasan teori yang sesuai dengan penelitian dan 

berasal dari sumber-sumber teori yang relevan, serta referensi dari hasil 

penelitian sebelumnya dan beberapa referensi untuk memecahkan masalah. 

BAB III METODOLOGI 

Pada Bab 3 ini mengemukakan tentang tahapan-tahapan (metodologi) yang 

digunakan untuk mencari, mengumpulkan dan menganalisa permasalahan 

penelitian serta pemecahan masalah pada penelitian tugas akhir ini.  

BAB IV HASIL DAN ANALISIS 

Pada Bab 4 ini menjelaskan mengenai hasil pengujian yang telah dilakukan, 

data-data yang diambil dari pengujian akan dianalisa menggunakan metode 
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yang menjadi acuan dalam tugas akhir ini, serta sebagai pembuktian dari 

sistem yang telah dibuat yang kemudian dilakukan pengujian untuk 

mendapatkan keakuratan dan analisa dari penelitian tugas akhir yang 

dilakukan. 

BAB V  KESIMPULAN DAN SARAN  

Pada tahap ini akan dirumuskan suatu kesimpulan yang diperoleh dari 

permasalahan, studi pustaka, metodologi penelitian dan analisis hasil 

pengujian. Kemudian beberapa saran yang diharapkan dapat dijadikan 

landasan untuk penelitian lanjutan. 
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