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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1      Latar belakang 

 

Mesin-mesin listrik adalah perangkat listrik saat ini yang digunakan untuk 

membantu kita dalam mengerjakan pekerjaan sehari-hari baik kebutuhan pribadi 

maupun membantu dalam produksi sebuah industri atau pabrik, dengan 

menggunakan mesin-mesin listrik kita dapat menghemat waktu dan tenaga. Adapun 

mesin-mesin listrik yang sering digunakan yaitu motor induksi. Prinsip kerja motor 

induksi yaitu mengubah energi listrik menjadi energi mekanik. Pada peralatan 

listrik jika peralatan itu bekerja secara terus-menerus akan mengalami penurunan 

efektifitas bahkan bisa mengalami kerusakan-kerusakan, seperti itu juga bisa terjadi 

pada motor induksi[1]. 

Biasanya kerusakan yang terjadi pada motor induksi disebabkan oleh tiga 

faktor yaitu faktor lingkungan, mekanikal, dan elektrikal. Untuk pembahasan kali 

ini saya akan membahas pada bagian elektrikal khusus nya pada bagian lilitan, 

karna sebagian besar kerusakan terletak pada lilitan. Karna pengunaan sebuah 

motor yang melebihi kapasitas motor tersebut, dapat menyebabkan lilitan tersebut 

terbakar. Maka dengan kondisi ini diwajibkan untuk  melakukan proses perbaikan 

yang benar dan sebaik mungkin. Salah satu proses perbaikan tersebut yaitu dengan 

melakukan rewinding atau pengulungan ulang kembali pada kumparan motor 

tersebut. Sebuah motor yang telah diperbaiki dengan proses rewinding efisiensinya 

tidak akan sama seperti sebelum diperbaiki dan motor tersebut tidak juga diketahui 

besaran listriknya. Untuk itu pada tugas akhir ini saya akan mencari besaran listrik 

atau parameternya dan efisiensi sebuah motor induksi 1 phasa yang telah diperbaiki 

dengan proses rewinding. 
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1.2.      Perumusan Masalah 

 

Dari latar belakang tersebut dapat diambil rumusan masalah sebagai berikut 

yaitu pada motor tersebut terjadi kerusakan pada kawat tembaga dan untuk 

perbaikannya perlu dilakukan penggulungan ulang atau rewinding. Untuk setiap 

rewinding yang dilakukan akan terjadi penurunan efisiensi kerja pada motor. Disini 

bisa diambil rumusan masalah yaitu bagaimana supaya penurunan nilai efisiensi 

pada motor tersebut tidak terlalu besar setelah dilakukan rewinding. 

 

 

1.3.      Tujuan Penelitian 

 

Tujuan yang akan didapat dari penelitian ini yaitu untuk menganalisa 

besaran listrik dan efisiensi motor induksi 1 phasa tersebut setelah dilakukan 

rewinding. 

1.4    Lingkup Kerja 

 

Lingkup kerja pada penelitian ini adalah penulis menggunakan motor 

induksi 1 phasa dan hanya melakukan perhitungan nilai parameter dan nilai 

efisiensi pada motor induksi 1 phasa sebelum dan sesudah di rewinding. 

 

 

1.5    Sistematika Penulisan  

 

Sistematika penulisan pada tugas akhir ini tediri dari lima bab yaitu sebagai 

berikut : 

 

            BAB I PENDAHULUAN 

Bab ini mencakup latar belakang , tujuan penelitian, rumusan masalah, dan 

lain-lain 
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BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini mengandung teori-teori yang mendukung penelitian yang akan 

dilakukan dan rumus-rumus yang digunakan dalam penelitian. 

 

BAB III METODELOGI PENELITIAN 

Pada bab ini mencakup semua prosedur penelitian sampai selesai mengenai 

empat, waktu dan alur penelitian. 

 

BAB IV PEMBAHASAN 

Pada bab ini mencakup pembahasan pada penelitian yang telah dilakukan dan 

melakukan analisa dari hasil penelitian tersebut. 

 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini didapatkan kesimpulan dan saran terhadap penelitian dan 

pembahasan yang telah dilakukan berkaitan dengan kendala-kendala yang 

dittemui. 
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