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Design and Development of an Automatic Fish Feeder Monitoring System

Using loT-Based Ultrasonic Sensors

By:
Syafitri Saryani
NIM.08021282025038

ABSTRACT

This research aims to create a design for a monitoring tool and system for
feeding fish in an aquarium using Internet of Things (IoT) technology The fish
feeder device is designed with a servo motor as a valve on the food storage tube,
which will shift to dispense food according to predetermined times controlled
through the Blynk application. In this study, the on-off feature in the Blynk
application was used so that users can select the type of feed they are currently using
and activate it Additionally, the HC-SR04 ultrasonic sensor was used as a detector
to measure the height of the feed available in the storage tube The feed monitoring
system was designed using the Blynk application, which is accessible both through
the website and the mobile app, making it convenient to access anytime and
anywhere.

Keywords: Fish feeder, NodeMCU ESP32, Blynk, HC-SR04
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Rancang Bangun Sistem Monitoring Pemberi Pakan Ikan Otomatis Dengan

Sensor Ultrasonik Berbasis ot

Oleh:
Syafitri Saryani
NIM.08021282025038

ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk membuat perancangan alat dan sistem
monitoring untuk pemberian pakan ikan dalam akuarium menggunakan teknologi
Internet of Things ( 1oT). Alat pemberi pakan ikan dirancang dengan menggunakan
motor servo sebagai katub pada tabung penyimpanan pakan yang akan bergeser
untuk mengeluarkan pakan sesuai dengan waktu yang telah ditentukan dengan
dikendalikan pada aplikasi Blynk. Pada penelitian ini digunakan fitur on off pada
aplikasi Blynk sehingga pengguna dapat memilih jenis pakan apa yang akan yang
sedang digunakan hingga dapat mengaktifkan salah satunya. dan juga digunakan
sensor ultrasonik HC-SR04 sebagai detektor untuk mengukur ketinggian pakan
yang tersedia didalam tabung penyimpanan pakan. Sistem monitoring pakan
dirancang dengan menggunakan aplikasi Blynk yang tersedia baik secara website
ataupun aplikasi, sehingga mudah untuk diakses kapanpun dan dimanapun.

Kata Kunci: Fish feeder, NodeMCU ESP32, Blynk, HC-SR04
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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Memelihara ikan hias merupakan hobi yang dimiliki banyak orang sekaligus
dapat juga menjadi peluang bisnis yang bagus. Memelihara ikan hias dirasa banyak
orang cukup mudah dalam hal perawatannya dikarenakan hanya memerlukan
akuarium untuk memeliharanya (Gundara & Risnandar, 2021). Pemberian pakan
ikan merupakan salah satu hal yang sangat penting untuk diperhatikan. Ketika sang
pemilik berpergian selama berhari-hari, pemberian pakan untuk ikan merupakan hal
yang tidak dapat untuk dilakukan. Selain itu pemberian pakan juga tidak dapat
diberikan terlalu sedikit karena dapat menghambat pertumbuhan ikan dan tidak
dapat terlalu banyak karena dapat menyebabkan kematian pada ikan. Oleh karena
hal ini maka diperlukanlah pemberi pakan ikan otomatis (Susanthi, 2022).

Beberapa penelitian terdahulu yang berkaitan dengan pemberian pakan ikan
otomatis dilakukan oleh Yohana pada tahun 2022, dengan judul ” Rancang Bangun
Alat Pemberi Pakan Ikan Otomatis menggunakan Sistem Rotasi Wadah Berbasis
Internet of Things”. Pada penelitian tersebut digunakan tabung-tabung yang
didalamnya terdapat pakan ikan. Hal ini merepotkan pengguna ketika hendak
memasukan pakan karena harus memasukkan satu persatu ke setiap tabung yang
ada. Pada penelitian ini digunakan satu tabung sehingga lebih praktis bagi pengguna
dan juga menggunakan sensor ultrasonik. Selanjutnya penelitian oleh Gugun dan
Rifqi pada tahun 2021, dengan judul ”Design of Smart Box Mechanics for Akuarium
of Ornamental Fish Based on Arduino” yang mana pada penelitian ini
menggunakan Arduino Uno R3 sehingga tidak memiliki kemampuan terkoneksi
pada internet untuk dijangkau secara jarak jauh. Maka alat ini akan dikembangkan
dengan menggunakan NodeMCU ESP32 sebagai mikrokontroler. Sehingga dapat
terkoneksi dengan internet dan dapat dijangkau dari jarak jauh menggunakan
aplikasi Blynk.

Pada penelitian ini akan dibuat sebagai sistem monitoring untuk mengatur

pemberian pakan ikan dalam akuarium, penelitian ini berjudul ”Rancang Bangun



Sistem Monitoring Pemberi Pakan Ikan Otomatis Dengan Sensor Ultrasonik

Berbasis [oT”.

1.2. Perumusan Masalah

1.

Bagaimana merancang alat kontrol pemberi pakan ikan otomatis pada

akuarium dengan menggunakan sensor ultrasonik berbasis 10T?

. Bagaimana memantau kinerja sistem pemberi pakan ikan otomatis pada

akuarium dengan sensor ultrasonik berbasis [oT?

1.3. Batasan Masalah

Ruang lingkup pada penelitian ini dibatasi dengan
Sensor yang digunakan untuk mendeteksi banyak pakan dalam tabung
adalah sensor ultrasonik.

Pakan yang digunakan pada penelitian hanya pakan berukuran kecil.

. Banyaknya pakan yang dikeluarkan diteliti berdasarkan jumlah yang

diperoleh beberapa waktu saat tutup terbuka.

4. Penelitian ini menggunakan mikrokontroler Node MCU ESP32.
5. Aplikasi yang digunakan sebagai pemberi notifikasi dan media monitoring
adalah Blynk.
1.4. Tujuan

1.

2.

Adapun tujuan penelitian ini adalah:

Merancang alat sistem kontrol pemberi pakan ikan otomatis pada akuarium
dengan sensor ultrasonik berbasis [oT.

Membuat sistem monitoring pemberi pakan ikan otomatis pada akuarium

dengan sensor ultrasonik berbasis [oT.

1.5. Manfaat

l.

Manfaat dari penelitian ini adalah:
Memberikan inovasi teknologi untuk pemberian pakan ikan agar lebih

teratur.
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