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ABSTRAK 

Parkir motor menjadi masalah bagi mahasiswa, dosen, dan karyawan di 

Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang karena keterbatasan lahan parkir 

dan kurangnya informasi mengenai slot parkir kosong. Hal ini menyebabkan 

kesulitan dalam mencari tempat parkir yang aman dan nyaman, serta membuang 

waktu dan bahan bakar. Tujuan penelitian ini adalah mengembangkan sistem 

deteksi ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI Kampus Bukit Besar 

berbasis Android dengan metode YOLOv8. Model YOLOv8 dilatih dengan dataset 

single class "motor" dan menunjukkan presisi 90,7% dan recall 78,8% pada dataset 

training. Nilai mAP50 sebesar 85,9% menunjukkan kinerja yang baik pada overlap 

rendah, sedangkan mAP50-95 sebesar 59,8% menunjukkan tantangan pada overlap 

tinggi. Pada dataset validasi, presisi mencapai 84,2% dan recall 70,1%, dengan nilai 

mAP50 sebesar 77% dan mAP50-95 sebesar 45,8%. Pengujian dengan dataset 

testing menunjukkan presisi 83,4%, recall 72,3%, mAP50 78,6%, dan mAP50-95 

48%. Pengujian dengan video CCTV parkir menghasilkan akurasi 79% dari 7 video 

berdurasi 1 jam per video, dipengaruhi oleh faktor seperti sudut kamera, tinggi 

kamera, pencahayaan, kualitas kamera, dan cuaca. Output video di-restreaming 

menggunakan Flask di Python dan ditampilkan pada aplikasi Android yang 

dikembangkan dengan Android Studio IDE dan Python. 

Kata Kunci : Deteksi Slot Parkir, YOLOv8, Android, Object Detection. 
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ABSTRACT 

Motorcycle parking is a problem for students, lecturers, and employees at 

Fasilkom UNSRI Bukit Besar campus Palembang due to limited parking space and 

lack of information about empty parking slots. This causes difficulties in finding a 

safe and convenient parking lot, as well as wasting time and fuel. The purpose of 

this research is to develop a motorcycle parking slot availability detection system 

at Fasilkom UNSRI Bukit Besar Campus based on Android with the YOLOv8 

method. The YOLOv8 model was trained with a single class "motorcycle" dataset 

and showed 90,7% precision and 78,8% recall on the training dataset. The mAP50 

value of 85,9% shows good performance at low overlap, while mAP50-95 of 59,8% 

shows challenges at high overlap. On the validation dataset, precision reached 

84,2% and recall 70,1%, with an mAP50 value of 77% and mAP50-95 of 45,8%. 

Testing with the testing dataset showed 83,4% precision, 72,3% recall, 78,6% 

mAP50, and 48% mAP50-95. Testing with parking lot CCTV videos resulted in 79% 

accuracy from 7 videos of 1 hour duration per video, influenced by factors such as 

camera angle, camera height, lighting, camera quality, and weather. The video 

output was restreamed using Flask in Python and displayed on an Android 

application developed with Android Studio IDE and Python. 

Keywords : Parking Slot Detection, YOLOv8, Android, Object Detection. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Parkir motor merupakan salah satu masalah yang sering dihadapi 

oleh mahasiswa, dosen, dan karyawan di Fakultas Ilmu Komputer 

Universitas Sriwijaya (Fasilkom UNSRI) kampus Bukit Besar Palembang. 

Hal ini disebabkan oleh keterbatasan lahan parkir yang tersedia, serta 

kurangnya informasi mengenai ketersediaan slot parkir yang kosong [1], 

[2]. Akibatnya, pengguna motor sering mengalami kesulitan dalam mencari 

tempat parkir yang aman dan nyaman, serta membuang-buang waktu dan 

bahan bakar [3]. 

Untuk mengatasi masalah ini, diperlukan sebuah sistem yang dapat 

mendeteksi dan menampilkan informasi mengenai ketersediaan slot parkir 

motor di Fasilkom UNSRI secara real-time. Sistem ini dapat memberikan 

manfaat bagi pengguna motor, seperti memudahkan mereka dalam mencari 

tempat parkir yang sesuai dengan kebutuhan dan preferensi mereka, 

menghemat waktu dan bahan bakar, serta meningkatkan keamanan dan 

kenyamanan dalam berparkir [2]. Selain itu, sistem ini juga dapat 

memberikan manfaat bagi pengelola parkir, seperti memantau kondisi 

parkir secara efektif, mengoptimalkan penggunaan lahan parkir, serta 

meningkatkan pelayanan. 

You Only Look Once (YOLO) merupakan pendekatan baru untuk 

deteksi objek yang diperkenalkan oleh Redmon dkk. Algoritma YOLO 

mampu mendeteksi objek untuk mengklasifikasi dan melokalisasi suatu 

objek. YOLO menggunakan convolutional neural network atau CNN untuk 

mendeteksi objek. YOLO menerapkan single neural network ke seluruh 

citra. YOLO mampu bekerja secara efektif hingga 45 FPS dalam 

pendeteksian secara realtime [4]. YOLO adalah jaringan konvolusi tunggal 
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yang secara bersamaan dapat memprediksi banyak lompatan kotak dan 

probabilitas kelas untuk objek dengan cara yang jelas dan sederhana. YOLO 

berlatih dengan gambar penuh dan langsung mengoptimalkan kinerja 

deteksi [5], [6], [7]. 

Salah satu teknologi yang dapat digunakan untuk 

mengimplementasikan sistem ini adalah Android. Android merupakan 

sistem operasi berbasis Linux yang dirancang untuk perangkat bergerak, 

seperti smartphone dan tablet [8]. Android memiliki banyak keunggulan, 

seperti mudah digunakan, mendukung berbagai macam aplikasi, memiliki 

pasar yang luas, serta bersifat open source dan gratis [8]. Dengan 

menggunakan Android, pengguna motor dapat mengakses informasi 

mengenai ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI melalui 

smartphone atau tablet mereka dengan mudah dan cepat. 

Selain Android, teknologi lain yang dapat digunakan untuk 

mengimplementasikan sistem ini adalah YOLOv8. YOLOv8 merupakan 

algoritma deteksi objek terkini yang berbasis deep learning [9]. YOLOv8 

memiliki banyak keunggulan, seperti akurat, cepat, ringan, serta dapat 

mendeteksi berbagai macam objek dalam satu gambar [9]. Dengan 

menggunakan YOLOv8, sistem dapat mendeteksi keberadaan motor di 

setiap slot parkir dengan presisi tinggi dan waktu singkat. 

Berdasarkan uraian di atas, maka penulis tertarik untuk melakukan 

penelitian mengenai implementasi system deteksi ketersediaan slot parkir 

motor di Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis 

Android menggunakan metode YOLOv8. Penelitian ini diharapkan dapat 

memberikan solusi bagi masalah parkir motor di Fasilkom UNSRI, serta 

memberikan kontribusi bagi pengembangan ilmu pengetahuan dan 

teknologi. 



3 

 

 

 

1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dijelaskan sebelumnya, maka 

didapatkan beberapa rumusan masalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara mendesain dan mengimplementasikan sistem 

deteksi ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus 

Bukit Besar Palembang berbasis Android menggunakan metode 

YOLOv8? 

2. Apakah sistem deteksi ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom 

UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis Android 

menggunakan metode YOLOv8 dapat mendeteksi dan menampilkan 

informasi mengenai ketersediaan slot parkir motor secara akurat dan 

real-time? 

3. Apakah hasil yang didapat sudah akurat menggambarkan kondisi 

dilapangan? 

4. Apa saja manfaat dan tantangan yang dihadapi dalam 

pengembangan dan penggunaan sistem deteksi ketersediaan slot 

parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang 

berbasis Android menggunakan metode YOLOv8? 

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan yang hendak dicapai dari tugas akhir ini adalah 

sebagai berikut: 

1. Menganalisis kebutuhan dan perancangan sistem ketersediaan slot 

parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang 

berbasis Android menggunakan metode YOLOv8. 

2. Mengimplementasikan sistem ketersediaan slot parkir motor di 

Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis Android 

menggunakan metode YOLOv8 dengan menggunakan bahasa 

pemrograman Kotlin dan Python. 

3. Menguji dan mengevaluasi performa dan akurasi sistem 

ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus Bukit 
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Besar Palembang berbasis Android menggunakan metode YOLOv8 

dengan menggunakan metrik seperti precision, recall, F1-score, dan 

mean average precision (mAP). 

4. Menganalisis manfaat dan tantangan yang dihadapi dalam 

pengembangan dan penggunaan sistem ketersediaan slot parkir 

motor di Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis 

Android menggunakan metode YOLOv8. 

1.4 Manfaat 

Beberapa manfaat yang diharapkan dapat diperoleh dari Tugas Akhir 

ini adalah sebagai berikut: 

1. Dengan menggunakan sistem ketersediaan slot parkir motor di 

Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis Android 

menggunakan metode YOLOv8, pengguna motor dapat mengetahui 

informasi mengenai ketersediaan slot parkir motor secara akurat dan 

real-time melalui smartphone atau tablet mereka. Hal ini dapat 

memudahkan mereka dalam mencari tempat parkir yang sesuai 

dengan kebutuhan dan preferensi mereka, serta menghindari tempat 

parkir yang penuh atau tidak tersedia. 

2. Dengan menggunakan sistem ketersediaan slot parkir motor di 

Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis Android 

menggunakan metode YOLOv8, pengguna motor dapat menghemat 

waktu dan bahan bakar dalam mencari tempat parkir. Hal ini dapat 

meningkatkan efisiensi dan produktivitas mereka dalam melakukan 

aktivitas akademik maupun non-akademik di Fasilkom UNSRI. 

3. Dengan menggunakan sistem ketersediaan slot parkir motor di 

Fasilkom UNSRI kampus Bukit Besar Palembang berbasis Android 

menggunakan metode YOLOv8, pengguna motor dapat 

meningkatkan keamanan dan kenyamanan dalam berparkir. Hal ini 

dapat mengurangi risiko pencurian, kerusakan, atau kehilangan 

motor yang terparkir, serta menghindari konflik atau sengketa 



5 

 

 

 

dengan pengguna motor lain yang ingin menggunakan slot parkir 

yang sama. 

1.5 Batasan Masalah 

Berdasarkan rumusan masalah di telah disebutkan sebelumnya, 

maka beberapa batasan masalah dalam penelitian ini adalah sebagai berikut: 

1. Sistem ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus 

Bukit Besar Palembang berbasis Android menggunakan metode 

YOLOv8 hanya berfokus pada deteksi dan penampilan informasi 

mengenai ketersediaan slot parkir motor, dan tidak mencakup aspek-

aspek lain seperti manajemen, pembayaran, atau reservasi parkir. 

2. Sistem ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus 

Bukit Besar Palembang berbasis Android menggunakan metode 

YOLOv8 hanya dapat digunakan oleh pengguna motor yang 

memiliki perangkat Android yang mendukung aplikasi tersebut, dan 

tidak dapat digunakan oleh pengguna motor yang memiliki 

perangkat lain seperti iOS atau Windows Phone. 

3. Sistem ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI kampus 

Bukit Besar Palembang berbasis Android menggunakan metode 

YOLOv8 bergantung pada kualitas dan ketersediaan sinyal internet, 

kamera CCTV, dan listrik di area parkir Fasilkom UNSRI kampus 

Bukit Besar Palembang, dan tidak dapat berfungsi dengan baik jika 

terjadi gangguan atau pemutusan pada salah satu atau lebih 

komponen tersebut. 

1.6 Metodologi Penelitian 

Tugas Akhir ini menggunakan beberapa metodelogi penelitian 

sebagai berikut: 

1. Metode Studi Literature 

Studi Literature merupakan pendekatan penelitian yang 

dilakukan dengan cara menganalisis dan mengumpulkan referensi 
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mengenai penilitian yang dilakukan. Pada studi literature ini, penulis 

mengumpulkan referensi yang terdapat pada jurnal, buku, serta 

internet yang berkaitan dengan judul penulis yaitu “Implementasi 

Sistem Deteksi Ketersediaan Slot Parkir Motor Di Fasilkom UNSRI 

Kampus Bukit Besar Palembang Berbasis Android Menggunakan 

Metode Yolov8”. 

2. Metode Konsultasi 

Pada metode konsultasi, penulis melakukan konsultasi 

kepada Dosen Pembimbing Tugas Akhir. Penulis juga melakukan 

konsultasi kepada orang-orang yang di anggap memiliki 

pengetahuan mengenai permasalahan yang berkaitan dengan Tugas 

Akhir. 

3. Metode Pengumpulan Data 

Pada metode pengumpulan data, penulis melakukan 

pengumpulan data yang diperlukan untuk melakukan penelitian 

Tugas Akhir. Pengumpulan data berupa dataset dan image semua 

jenis motor dari penelitian sebelumnya dan Internet. 

4. Metode Implementasi 

Pada metode implementasi, penulis melakukan proses 

penelitian dengan mengimplementasikan sistem sesuai dengan 

rancangan yang telah dibuat. Pada tahap ini digunakan bahasa 

pemrograman Kotlin untuk mengembangkan aplikasi Android, dan 

bahasa pemrograman Python untuk mengimplementasikan 

algoritma YOLOv8. Selain itu, pada tahap ini juga digunakan 

kamera CCTV penulis sebagai sumber input gambar/video. 
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5. Metode Analisa dan Kesimpulan 

Pada metode ini, penulis melakukan analisa mengenai 

algoritma dan metode yang digunakan dalam melakukan deteksi 

ketersediaan slot parkir motor di Fasilkom UNSRI Kampus Bukit 

Besar Palembang berbasis Android. Penulis juga akan membuat 

kesimpulan berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan. 
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