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ABSTRAK

PEMBUATAN PROTOTYPE SISTEM PALANG OTOMATIS LAHAN
PARKIR BERBASIS RFID (RADIO FREQUENCY IDENTIFICATION)
DAN GOOGLE SHEETS SEBAGAI BASIS DATA

. Ayu Kirani Azzahra
Jurusan FI!‘:Ik-’l. Fakultas Matematika dan llmu Pengetahuan Alam,
Universitas Sriwijaya, Sumatera Selatan, Indonesia

ABSTRAK

Telah dibuat simulasi sistem palang parkir otomatis berbasis RFID dan basis data
Google Sheers. Simulasi diwujudkan dalam bentuk prototvpe lahan parkir. Sistem
palang parkir otomatis ini terdiri dari inputan berupan hasil scan kartu yang
ditangkap oleh RFID reader dan keluarannva akan tampil di LCD (Liguic Crystal
Display) dan menggerakkan motor servo. Adapun basis data yang digunakan dibuat
dengan menggunakan layanan Google Spreadshects yang terdiri dari dua file. Pada
file pertama digunakan untuk mencatat pengendara yang masuk dan fife kedua
digunakan untuk mencatat pengendara yang kcluar. Masukan pada sistem yang
berupa scan card dilakukan pada berbagai jaruk yaitu 1-4 cm. Pada saat kartu di
scan dan lernyata TD kartu tersebut belum ada di basis datla Google Sheets maka
akses akan ditolak dimana LCD akan menampilkan “Data Tidak Ada®™ dan motor
servo tetap diam. Jika ID sudah ada di basis data maka sistem akan memberikan
akses dengan palang akan terbuka 90° waktu palang terbuka hanya diatur
berdasarkan waktu yakni 10 sekon dan LCD akan menampilkan kalimat *Selamat
Datang™ atau “Selamat Jalan™.

Karta kunci: Palang parkir otomatis , sistem parkir basis RFID, basis data Google
Sheer.
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ABSTRACT

Manufacture of RFID (Radio Frequency Identification) Based Parking Area
Otomatic Bar System Prototype and Google Sheets as A Database

Ayu Kirani Azzahra
Departement of Physics, Faculty of Matcmatics and Natural Scicnce,
Univercity of Sriwijaya, South Sumatera, Indonesia

- ) ABSTRACT

A simulation of an RFID based automatic parking bar system and a Google Sheels
database has been created. The simulation is made in the form of a prototype of a
parking area. This automatic parking bar system consists of an input in the form of
a scanned card captured by an RFID reader and the output will appear on the LCD
(Liquid Crystal Display) and drive the servo motor. The database used was created
using the Google Spreadshects service which consists of two files. In the first file,
it is used to record incoming riders and the second file is used to record outgoing
riders. Input on the system in the form of a scan card is carried out at various
distances, approximately 1-4 cm. When the card is scanned and turns out that the
card 1D is not yet in the Google Sheets database, access will be denied where the
LCD will display "Data Tidak Ada" and the servo motor remains stationary. [f the
1D is already in the database, the system will provide access with the bar opens 907,
the open bar time is only set by time which is 10 seconds and the LCD will display
the sentence "Selamat Datang” or "Selamat Jalan".

Keywords: Automatic parking bar, RFID base parking system,

database.
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1.1.

BAB I

PENDAHULUAN

Latar Belakang

Konsep Radio Frequency Ildentification (RFID) pertama kali dikemukakan
sejak tahun 1920. Namun kemudian berkembang menjadi sistem identifikasi teman
atau lawan yang berbasis radar pada tahun 1939 atau dikenal dengan Identificaton
Friend or Foe (IFF) transponder. Alat ini digunakan oleh negara Inggris pada
Perang Dunia II untuk mengidentifikasi pesawat musuh. Lalu sejak tahun 1945
RFID diperkenalkan oleh seorang penemu berasal dari Rusia bernama Leon
Theremin berupa tag RFID terdiri dari chip elektronik silikon dan antena untuk
pemerintah tanah kelahirannya dalam memata-matai. Kemudian pada tahun 1973
seorang paten Amerika Mario Cardullo membuat transponder pasif dengan memori
untuk otoritas pelabuhan New York (Pane dkk., 2020). Pada tahun 1980 RFID
memasuki arus aplikasi komersial dimana RFID dimanfaatkan untuk melakukan
pembayaran menggunakan kartu elektronik. Selanjutnya pada tahun 2000 RFID
mulai disandingkan dengan database agar lebih tinggi tingkat kemanannya dari
pencurian (Rieback et al., 2006).

RFID berfungsi mengidentifikasi objek menggunakan gelombang radio,
dengan prinsip kerja menangkap dan menyimpan data pada card (Hidayat, 2010) .
Sebuah penelitian dilakukan oleh (Pala & Inang, 2007) di Universitas Yuzuncu Yil
Turki, membuat smart parking berbasis RFID di tiga tempat. Namun belum
menggunakan database yang sederhana dan murah.

Riset tentang RFID pertama kali dilakukan di Indonesia oleh (Winarsih &
Mahendra, 2009) asal Universitas Trisakti. Pada penelitiannya dibuat smart
parking sistem /iff menggunakan mikrokontroler AT 89S51 dan motor gearbox.
Pada riset ini belum menggunakan database pengguna, sehingga tidak dapat
memanajemen sistem secara berkala.

Penelitian serupa dilakukan oleh (Agustin et al., 2019) di Politeknik Negeri
Sriwijaya dengan membuat sistem palang parkir otomatis dengan sensor Light

Dependent Resistor (LDR) berbasis RFID dan Arduino Uno. Sistem bekerja dengan



komputer berada didekat sistem palang parkir, membuat sistem keamanan
komputernya juga perlu penjagaan.

Oleh sebab itu penulis mengimplementasikan sistem palang parkir otomatis
berbasis RFID dan NodeMCU ESP8266 sebagai penghubung sistem dengan
database via wifi. Card yang di-scan pada RFID reader akan mengirimkan data ke
database, bila data sudah ada saat dicek pada database palang akan membuka dan
mempersilahkan pengendara masuk untuk parkir. Database yang digunakan berupa

Google Sheet yang dapat dikelola secara praktis, kapanpun dan dimanapun.

1.2. Rumusan Masalah

1. Bagaimana cara membuat desain sistem palang parkir motor otomatis
RFID (Radio Frequency Identification)?
2. Bagaimana cara pengumpulan data untuk waktu masuk dan keluar

kendaraan pada database?

1.3. Tujuan Penelitian

Adapun tujuan dari penelitian ini didapat sebagai berikut :
1. Merancang desain sistem palang parkir otomatis berbasis RFID (Radio
Frequency Identification).
2. Menguji coba sistem yang telah dibangun untuk menentukan tingkat
keberhasilan yang didapat.

3. Mengumpulkan rekam waktu masuk dan keluar kendaraan.
1.4. Manfaat Penelitian

Menjadi sistem simulasi keamanan yang akurat bila Fakultas Matematika dan Ilmu
Pengetahuan Alam (FMIPA) ingin membuat sistem keamanan parkir motor yang ada di

sekitar FMIPA.
1.5. Batasan Masalah

Penulisan tugas akhir ini dibatasi dengan hanya mengumpulkan data berdasarkan

data RFID (Radio Frequency ldentification) dan pengumpulan data dilakukan



menggunakan Google Spreadsheets dengan waktu membuka palang pintu otomatis

diatur berdasarkan waktu saja.
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