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RINGKASAN 

 

Otomatis adalah penggantian tenaga manusia dengan tenaga mesin, yang secara 

otomatis melakukan dan mengatur pekerjaan sehingga tidak memerlukan lagi 

pengawasan manusia. Sistem ini menggunakan Arduino dengan bahasa 

pemprograman C++ sebagai unit utama kontrol.  

Sistem otomatis bak penampungan air ini menggunakan sensor Ultrasonik Ping 

yang berfungsi sebagai pendeteksi ketinggian air di bak penampungan apakah 

dalam keadaan penuh atau kosong. Informasi dari sensor Ultrasonik Ping akan di 

terukskan oleh Arduino Uno ke relay melalui komunikasi GSM Shield (Tx-Rx) 

untuk mengontrol pengoperasian pompa dan status pompa akan di tampilkan ke 

LCD (Liquid Crytal Display) begitu seterusnya system ini akan berjalan secara 

realtime. 

Hasil pengujian keseluruhan alat otomatis pengisian bak penampungan air 

menggunakan sensor ultrsonik didapatkan rata-rata respone time sebesar 7,58 

detik dan presentase tingkat keberhasilan alat ini  sebesar 100 %. 

  

 Kata Kunci : Otomatis, Arduino Uno, Bahasa Pemrograman C++, Sensor   

Ultrasonik Ping, GSM Shield (Tx-Rx), Relay, LCD (Liquid Crystal Display). 
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SUMMARY 
 

 

WATER TANK FILLING AUTOMATION USING ULTRASONIC SENSOR 

WITH APPLICATED IN ENGINEERING FACULTY OF SRIWIJAYA 

UNIVERSITY 

 

Scientific Paper in the form of Skripsi,  November 2015 

 

Ilham Romadhon ; Supervised by Dipl.-Ing. Ir. Amrifan Saladin Mohruni, Ph.D 

 

Otomatisasi Pengisian Bak Penampungan Air Menggunakan Sensor Ultrasonik Di 

Aplikasikan Pada Fakultas Teknik Universitas 

 

xxi + 58 pages, 9 table, 36 Pictures, 3 Attachement 

 

Automatic is a replacement human-powered by machine, which automatically do 

and manage the work so it doesn’t require of human surveillance. The creation of 

this system used Arduino with programming language C++ as primary control 

unit.  

Automation system of water tank used Ping Ultrasonic Sensor that has a fuction 

as level detector of water in water tank in a state of or empty. The informations 

from Ping Ultrasonic Sensor Ultrasonic will be forwarded by Arduino Uno to 

relay through the communication of GSM Shield (Tx-Rx) to control the operation 

of the pump and status of pump will be on view to LCD (Liquid Crystal Display) 

and so on this system will be run in realtime. 

The overall test results of water filling automatiom using ultrasonic sensor 

obtained an average time of respone is 7.58 seconds and percentage success rate is 

100%. 

 

Keyword : Automatic, Arduino Uno, Programming Language C++, Ping 

Ultrasonic Sensor, GSM Shield (Tx-Rx), Relay, LCD (Liquid Crystal Display). 
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                                                                                         Universitas Sriwijaya 

BAB 1 

PENDAHULUAN 

1.1.  Latar Belakang 

Air merupakan salah satu kebutuhan yang paling pokok bagi makhluk hidup 

termasuk manusia. Apa jadinya apabila suatu saat air dari Perusahaan Daerah Air 

Minum (PDAM) mati seketika dan sumber air bersih lainnya seperti sumur, danau 

& sungai tidak dapat digunakan karena sedang mengalami kekeringan atau tidak 

layak digunakan ? Tentu saja banyak orang yang mulai panik. Untuk 

menanggulangi masalah tersebut maka banyak orang terutama di daerah perkotaan 

membuat suatu bak penampung untuk menampung air dari PDAM maupun 

sumber air bersih lainnya baik di gedung maupun di rumah.  

Pengisian air pada bak penampungan air dengan menggunakan mesin 

pompa air di mana pompa air berfungsi untuk menghisap air untuk dimasukan 

kedalam bak penampungan air. Sistem kerja pengisian air ini masih menbutuhkan 

pengawasan penuh. Pompa air harus dihidupkan bila bak penampungan air 

kosong dan juga sebaliknya pompa harus dimatikan bila bak penampungan air 

sudah penuh. Hal ini cukup merepotkan karena bila lupa mematikan pompa air, 

maka air yang ada di dalam bak penampungan terlalu penuh hingga meluap dan 

ini akan mendapatkan kerugian baik dari segi penggunaan air dan energi listrik. 

Fakultas Teknik Universitas Sriwijaya memiliki peranan yang cukup besar 

dalam memenuhi kebutuhan sumber daya manusia yang berkualitas untuk 

menjamin kelangsungan pembangunan teknologi di Indonesia. Proses kegiatan 

akademik yang baik harus didukung oleh ketersediaan fasilitas fisik dan non fisik 

yang memadai terutama ruang perkuliahan, laboratorium, perpustakaan dan 

jaringan internet.   

Ketersediaan air bersih di Fakultas Teknik Univeritas Sriwijaya merupakan 

salah satu faktor pendukung yang harus di perhatikan untuk kelancaran proses 

kegiatan akademik. Oleh karena itu, diperlukan sebuah system yang dapat 

mengontrol ketinggian air pada bak penampungan serta dapat mematikan pompa 

air bila kondisi air pada bak penampungan sudah terisi penuh dan menghidupkan 

kembali pompa air bila air dalam bak penampungan dalam keadaan kosong secara 



2 

 

Universitas Sriwijaya 

 

otomatis sehingga menjamin ketersediaan air besih di Fakultas Teknik Univeritas 

Sriwijaya.  

 Melihat dari latar belakang itu penulis memberikan solusi dengan membuat 

studi yang berjudul “Otomatisasi Pengisian Bak Penampungan Air 

Menggunakan Sensor Ultrasonik Di Aplikasikan Pada Fakultas Teknik 

Universitas“. 

 

1.2. Rumusan Masalah 

  Penelitian ini akan dirumuskan dengan beberapa masalah yang menjadi 

acuan dalam penelitian ini. Adapun rumusan masalah tersebut antara lain : 

1. Mesin pompa air yang dioperasikan secara manual untuk mengambil air di 

dalam bak penampungan air memerlukan waktu dan sumber daya manusia. 

2. Mesin pompa air yang dioperasikan secara manual jika dihidupkan akan 

mengisi bak penampung air secara terus menerus. Jika bak penampung 

sudah tidak mampu menampung air dan mesin tidak segera dimatikan maka 

air akan meluap, hal ini termasuk dalam kategori pemborosan. 

3. Bagaimana mengatur tinggi permukaan air dengan sebuah sensor ultrasonik 

yang berfungsi untuk membaca ketinggian pada bak penampungan. 

 

1.3. Batasan Masalah 

Dalam penulisan tugas akhir ini, batasan-batasan masalah yang akan dibahas 

antara lain sebagai berikut : 

1. Hanya membahas prinsip kerja untuk sistem pengontrolan level ketinggian 

air secara otomatis menggunakan Arduino dengan Sensor Ultrasonik Ping. 

2. Pembahasan pada hardware dan software komputer terbatas kepada 

penggunaannya dalam rangkaian dan tidak dibahas secara rinci. 

3. Melakukan pengontrolan air pada bak penampungan dan memberikan 

informasi ukuran ketinggian air bila air sudah terisi penuh dan keadaan 

kosong. 

4. Dapat menghidupkan pompa air bila air di dalam bak penampungan kosong 

dan mematikan pompa air bila air sudah dianggap cukup atau terisi penuh di 

dalam bak penampungan secara otomatis. 
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5. Sistem dibatasi hanya bisa dipakai pada bak penampungan air dengan tinggi 

3 meter. 

 

1.4. Tujuan Penelitian 

 Adapun tujuan dari Tugas Akhir/Skripsi ini adalah : 

1. Membuat sebuah sistem pengontrolan level ketinggian air secara otomatis 

menggunakan Arduino dengan Sensor Ultrasonik.  

2. Mengaplikasikan sistem monitoring water lavel system control dengan 

berbasiskan Mikrokontroler di Jurusan Teknik Mesin Universitas 

Sriwijaya. 

3. Mempermudah monitoring dalam pengisian bak penampungan air di 

Fakultas Teknik Universitas Sriwijaya. 

4. Mempelajari bahasa pemrograman dan system control. 

 

1.5. Manfaat Penelitian 

 Adapun manfaat yang diharapkan dalam penelitian ini, yaitu : 

1. Turut memberikan kontribusi ilmu pengetahuan khususnya di bidang 

system control untuk Jurusan Teknik Mesin. 

2. Memberikan kemudahan kepada Fakultas Teknik Univeritas Sriwijaya 

dalam monitoring pengisian bak penampungan air guna menjamin 

kelanjaran  dalam kegiatan akademik. 

3. Efesiensi penggunaan air bersih, energi listrik dan SDM di Fakultas 

Teknik Universitas Sriwijaya. 
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