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Abstrak 

Sistem hidrolik dalam perkembangannya telah mengalami kemajuan yang 

pesat, sehingga ia dimamfaatkan hampir dalam semua cabang industri. Dimulai 

dengan pengaplikasian kempa hidrolik, sekarang hidrolik mengandung arti produksi, 

transportasi maupun pengaturan. Hal inilah yang mendorong penulis untuk mencoba 

merancang suatu sistem hidrolik yang sederhana namum bisa menjadi dasar untuk 

melakukan pengembangan pada sistem yang lebih kompleks. Dipilihnya mesin press 

beton sebagai sistem yang akan dirancang sirkuitnya dikarenakan sistem sirkuit mesin 

press beton cukup sederhana dan mudah untuk dipelajari dibandingkan dengan 

sistem hidrolik mesin lain seperti pada Iengan crane dan pada sistem manufaktur. 

Langkah pertama dalam merancang sistem hidrolik adalah merancang sirkuit 

sistem rudrolik yang akan digunakan, sebab dari sini kita bisa menentukan jenis 

kegiatan, kecepatan dann sifat - sifat lain dari sistem yang akan kita rancang. 

Kemudian baru dilaku!-:an., pemilih~n komponen - komponen utama dari sistem itu 

sendiri seperti komponen silinder dan pompa. 

Setelah melakukan perancangan sistem,, maka didapatlah basil bahwa untuk 

sistem sirkuit mesin 1,Jress beton, sistem yang paling baik digunakan adalah sistem 

"open center sirkuit" dan digabung dengan penggunaan katup 4 arah karena -katup ini 

memiliki posisi "center" yang bermamfaat untuk mengatur posisi dan gerakan piston 

silinder. Keunggulan ini tidak terdapat pada katup 2 arah dann 3 arah. Sedangkkan 

untuk pompa, pompa dengan aliran konstan lebih tepat untuk dipakai dalam 

rancangan ini karena sistem yang dirancang adalah sistem dengan aliran konstan, 

sehingga pengaturan tekanan dan alirann fluida dapat dillakukan dengan katup. 
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BAB. I PENDAllllLllAN 

Bab I 

Pendahuluan 

1.1 Latar belakang 

Oengan semakin berkemb 'mgnya dunia teknologi modern , maka tdah 

banyak tercipta mesin dan peralatan yang mampu mernhantu manusia dalam 

rangka mempermudah suatu proses kerja. 

Pada awalnya mesin dan peralatan tersebut dalam pengoperas1annya 

masi.h didominasi oleh sistem operasi manual dan untuk mendapatkan atau 

menjaga hasil kerja (output) dan un_iuk ke~ja pada kondisi yang diinginkan harus 

dilakukan penyetelan peralatan secara r:utin. 

Dengan berkembangnya peralatan - peralatan baru dengan kegunaan 

dan kapasitas yang semakin besar dan terbatasnya kemampuan rnanusia dalam 

hal kecepatan dan ketepatan kerja, maka hal tersebut mendorong \aju 

perkembangan dalam dunia peralatan kontrol. Hal ini bisa terjad i karena d ua 

alasan. Pertama, sistem kontrol otomatis akan mengurangi kegiata: - kcg,atan 

monoton yang barns dilakuk.an o]eh seorang pekerja.Kedua, sisteni kontrol yang 

lebih modern dapat menggantikan manusia dalam me\akukan kerja yang bcrada 

diluar kemampuan manusia terutama dalam hal kecepatan ·dan ketepatan kc~ja. 

J-1 



BAB. I PENDAHULUAN 
l-2 

1.2 Tujuan dan manfaat penu\isan 

_Tujuan dari" penulisan tugas akhir ini adalah 

- Untuk membuat rancangan prototype rangkaian kontrol hidrolik. 

Mamfoat dari penulisan tugas akhir ini adalah : 

Untuk menjadikan prototype kontrol hidrolik mampu. diaplikasikan pada 

mesin uji tekan struktur beton. 

1.3 Pembatasan masalah 

Melihat banyaknya permasalahan dan klasitikasi dari sistem kontrol 

otomatis, maka dilakukan pembatasan masalah pada tugas akhir ini , vaitu 

pembahasan hanya akan dititik beratkan pada pembahasan sistem kontro\ 

hidrolik saja dengan tidak mcmbahas pcrhilungan - pcrhitungan yang khih 

mendetail. 

Dalam sistem kontrol hidrolik sefr,1g digunakan kombinasi antara sistem 

elektronika dengan sistem hidrolik, maka rnelihat luasnya cakupan 

permasalahan dari kedua sistem tersebut, dalam tugas akhir ini penulis 

membatasi diri dengan tidak membahas mengcnai sistem elektronika dari sistem 

kontrol hidrohk dan menfokuskan pada pcrnbahasan sistem kontro\ hidrohk 

semata. 

1.4 Metodelogi Penulisan 

Penyusunan Tugas Akhir ini menggu:-iakan metode pembahasan 



BAB. f PENDAHULUAN 1-3 

I. Studi Literatur 

Yaitu dengan mengumpulkan berbagai infonnasi dari buku - buku teks, dan 

makalah - rnakalah teknik yang berkaitan dengan sistem pemgonirnlan 

hidrolik. 

2. Studi Lapangan 

Yaitu dengan melihat langsung sistem dan praktek kerja dari pada sistem 

kerja hidrolik. 




