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Abstrak

Sistem hidrolik dalam perkembangannya telah mengalami kemajuan yang
pesat, sehingga ia dimamfaatkan hampir dalam semua cabang industri. Dimulai
dengan pengaplikasian kempa hidrolik, sekarang hidrolik mengandung arti produksi,
transportasi maupun pengaturan. Hal inilah yang mendorong penulis untuk mencoba
merancang suatu sistem hidrolik yang sederhana namum bisa menjadi dasar untuk
melakukan pengembangan pada sistem yang lebih kompleks. Dipilihnya mesin press
beton sebagai sistem yang akan dirancang sirkuitnya dikarenakan sistem sirkuit mesin
press beton cukup sederhana dan mudah untuk dipelajari dibandingkan dengan
sistem hidrolik mesin lain seperti pada lengan crane dan pada sistem manufaktur.

Langkah pertama dalam merancang sistem hidrolik adalah merancang sirkuit
sistem hidrolik yang akan digunakan, sebab dari sini kita bisa menentukan jenis
kegiatan, kecepatan dann sifat - sifat lain dari sistem yang akan kita rancang.
Kemudian baru dilakukans: pemilihan komponen - komponen utama dari sistem itu
sendiri seperti komponen silinder dan pompa.

Setelah melakukan perancangan sistem,, maka didapatlah hasil bahwa untuk
sistem sirkuit mesin press beton, sistem yang paling baik digunakan adalah sistem
“open center sirkuit" dan digabung dengan penggunaan katup 4 arah karena katup ini
memiliki posisi “center" yang bermamfaat untuk mengatur posisi dan gerakan piston
silinder. Keunggulan ini tidak terdapat pada katup 2 arah dann 3 arah. Sedangkkan
untuk pompa, pompa dengan aliran konstan lebih tepat untuk dipakai dalam
rancangan ini karena sistem yang dirancang adalah sistem dengan aliran konstan,
sehingga pengaturan tekanan dan alirann fluida dapat dillakukan dengan katup.



N

(%)

16.

L%

18.

DAFTAR GAMBAR
Diagram blok sistem kontrol IARBEEL. . . oucos 56 sampsmne waad

Transfer gaya fIuida... .......oooveeeer oo e e

Katup distribusi... ... ..ccooeveviinniaeie

KALUD 1EKAM. .. cve een oesmessimoss vas smnivms van das shs ssn gosmumsee somnen S8 mRT 22
Katup CKiK... .cuvercuevanvun cosssenss sos mnssmmnn s es s smemts s em s e
KAtUD SEOP..c vve concusmveseeeenannsus unbos snn nasans sonsumsee nsnes one sbe sonee
Kombinasi beberapa peralatan hidrolik................onn
Struktur dari peralatan hidrolik.........0.. oo
Struktur peralatan hidrolik dan contoh _aplikaéinya...
. Katup stop dalam operésiona\nya.......'.................................
. Katup 3 arah dalam operasionalnya ................ccooinon oo
Katup cekik dalam operasionalnya......... ..o
. Tipe pertama rangkaian mesin prcss

. Tipe kedu rangkatany HESIH PIESE. . ... conrss vassnnsns sasiss avs spsnss os

]

. Tipes ketipn rang s TOESI PIEES. .« v cun cxvsno vom soe som son sopiuss wmewnd
Tipe keempat rangkaian mesin Press........oove e iennn e an
Tipe kelima ranpkaiin ESIN DICES. . . s cox s wo cas sunans vas o o a5

Posigh “ SUOD MUDE™ | oo commun o smmnms w58 s s v sewisis wms s wow e v s 530 52

11-6

11-10

11-11

1-11

1-12

viii



W

DAFTAR TABEL

Beberapa klasifikasi dari fungsi katup ...................................
Tipe-tipe pengikatan pada silinder hidrolik........................... ...

Diameter batang piston pada kondisi pembebanan mmaksimal ...

Unjuk kerja dari pompa aliran konstan ....................

1V

1V-7

ix



BAB. I PENDAHULUAN

Bab 1

Pendahuluan

1.1 Latar belakang

Dengan semakin berkemb ingnya dunia teknologi modern, maka telah
banyak tercipta mesin dan peralatan yang mampu membantu manusia dalam
rangka mempermudah suatu proses kerja.

Pada awalnya mesin dan peralatan tersebut dalam pengoperasiannya
masih didominasi oleh sistem operasi manual dan untuk mendapatkan atau
menjaga hasil kerjav(output) dan unjuk kerja pada kondis.i vang diinginkan harus
dilakukan penyetelan peralatan secara rutin.

Dengan berkembangnya peralatan — peralatan baru dengan kegunaan
dan kapasitas yang semakin besar dan terbatasnya kemampuan manusia dalam
hal kecepatan dan kefepatan kerja, maka hal tersebut mendorong laju
perkembangan dalam dunia peralatan kontrol. Hal ini bisa terjadi karena dua
alasan. Pertama, sistem kontrol otomatis akan mengurangi kegiata"n — kegatan
monoton yang harus dilakukan oleh seorang pekerja. Kedua, sistenm kontrol yang
lebih modem dapat menggantikan manusia dalam melakukan kerja yang berada

diluar kemampuan manusia terutama dalam hal kecepatan dan ketepatan kerja.
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1.2 Tujuan dan manfaat penulisan

1.3

1.4

Tujuan dari penulisan tugas akhir ini adalah :

- Untuk membuat rancangan prototype rangkaian kontrol hidrolik.

Mamfaat dari penulisan tugas akhir ini adalah -

- Untuk menjadikan prototype kontrol hidrolik mampu.diaplikasikan pada
mesin uji tekan struktur beton.

Pembatasan masalah

Melihat banyaknya permasalahan dan Kklasifikasi dari sistem kontrol
otomatis, maka dilakukan pembatasan masalah pada tugas akhir ini, vaitu
pembahasan hanya akan dititik beratkan pada pembahasan sistem kontrol
hidrolik saja dengan tidak membahas perhitungan — perhitungan yang fehih
mendetail.

Dalam sistem kontrol hidrolik sering digunakan kombinasi antara sistem
elektronika dengan sistem hidrolik, maka melihat luasnya cakupan
permasalahan dari kedua sistem tersebut, dalam tugas akhir ini penulis
membatasi diri dengan tidak membahas mengenai sistem elektronika dari sistem

kontrol hidrolik dan menfokuskan pada pembahasan sistem kontrol hidrolik

semata.
Metodelogi Penulisan

Penyusunan Tugas Akhir ini menggunakan metode pembahasan :
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1. Studi Literatur
Yaitu dengan mengumpulkan berbagai informasi dan buku — buku teks, dan
makalah — makalah teknik yang berkaitan dengan sistem pemgontrolan

hidrolik.

N~

Studi Lapangan
Yaitu dengan melihat langsung sistem dan praktek kerja dari pada sistem

kerja hidrolik.






