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ABSTRAK

PENYORTIRAN BENDA BERDASARKAN WARNA, BENTUK DAN
TINGGI PADA KONVEYOR PENYORTIR BARANG

Warna merupakan sesusatu yang tidak bisa lepas dari kehidupan sehari-hari, banyak terdapat
warna-warna dari perpaduan RGB suatu warna, RGB merupakan perpaduan dari 3 warna yaitu
merah, hijau dan biru. Bagaimana memaksimalkan karakteristik sensor warna dan merancang
agak dapat menyortir benda berdasarkan warna, bentuk dan tinggi. Tujuan dari penelitian ini
adalah membuat suatu prototipe konveyor pemisah barang berdasarkan warna, bentuk dan
tinggi benda. Sensor warna TCS230 digunakan untuk membaca nilai RGB dari warna serta
sensor photoelectric dan limit switch digunakan untuk membedakan tinggi dan bentuk benda.
Sensor TCS230 berfungsi mengubah warna ke dalam bentuk arus dan dikonversika menjadi
sinyal frekuensi. Nilai frekuensi yang diperoleh dari pembacaan sensor warna diproses pada
mikrokontroller ATMega32 menggunakan bahasa C. Dari hasil pengukuran didapatkan, sensor
warna TCS230 memiliki jarak dan nilai cahaya optimal untuk memaksimalkan pembacaan nilai
RGB, yaitu jarak 2 cm dari sensor warna ke benda objek dan nilai intensitas cahaya 250 lux
untuk mendapatkan hasil optimal. Serta pemantulan sinar pada sensor photoelectric tidak
terpengaruh pada bentuk media pemantulan.

Kata Kunci : Warna, TCS230 ,sensor photoelectric ,RGB , Limit switch
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BAB I Pendahuluan L1

BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada zaman modern ini telah
mengalami peningkatan yang amat pesat. Keadaan seperti ini menimbulkan imbas
yang besar pada semua bidang kehidupan manusia terutama pada bidang industri. Di
dalam dunia Industri, khususnya dalam proses produksi, penghitungan jumlah
produksi dan pemisahan barang pada konveyor masih dilakukan secara manual,
sehingga membutuhkan waktu yang lama dan kurang akurat saat pemilihan barang
tersebut. Namun jika proses produksi tersebut dilakukan secara otomatis akan

menguntungkan bagi perusahaan yang bersangkutan maupun bagi pekerja itu sendiri.

Selain dengan sistem barcode, penyortiran benda juga dapat dilakukan dengan
cara membedakan warna, bentuk dan tinggi benda. Warna merupakan spektrum
tertentu yang terdapat di dalam suatu cahaya sempumna (berwarna putih). Identitas
suatu warna ditentukan panjang gelombang cahaya tersebut. Warna di bedakan

menjadi tiga yaitu warna primer, warna skunder dan warna tersier. !

Untuk mengatasi masalah tersebut, maka dibutuhkan suatu alat yang dapat
membantu proses penyortiran benda sesuai dengan warna, bentuk dan tinggi benda
tersebut. Dengan menerapkan karakteristik dari sensor warna dalam membaca Nilai

RGB warna , dan sensor photoelectric sebagai sensor yang dapat membedakan tinggi

s | eknik Elektro Universitas Sriwijaya



BAB I Pendahuluan 1.2

benda, maka penulis mencoba menerapkan sensor warna dan sensor photoelectric ke

dalam suatu sistem konveyor penyortir barang. Adapun harapan penulis agar dapat

membantu proses penyortiran barang sesuai warna dan tinggi, sehingga dapat

memperkecil biaya dan sumber daya manusia.

1.2

Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang diatas, maka permasalahan yang ada dirumuskan

sebagai berikut :

1.3

3.

4.

. Bagaimana merancang suatu konveyor yang dapat menyortir benda

berdasarkan warna, tinggi dan bentuk benda ?
Bagaimana merancang pendorong untuk membedakan bentuk benda ?
Bagaimana menggunakan bahasa C sebagai bahasa pemograman

mikrokontroler ATMega 32 dan CodeVision AVR ?

Pembatasan Masalah
Adapun batasan masalah yang akan dibahas dalam tugas akhir ini, yaitu:

Sensor yang digunakan yaitu sensor warna Tcs 230, sensor Pphotoelectric, dan
limit switch

Benda yang akan di sortir memiliki 3 warna yaitu merah , biru dan hijau
Bentuk benda yang akan di sortir memiliki bentuk kubus dan tabung.

Ukuran dari kubus memiliki ukuran 70 x 70 x 70 mm.

e ———————usm | eknik Elektro Universitas Srtwyaya



BAB I Pendahuluan L3

5. Ukuran dari tabung memiliki tinggi 50 mm dan 60 mm.

6. Diameter dari tabung berukuran 60mm.

7. Software yang digunakan adalah Codevision Alf Vegard Risc processor
(CAVR) version 2.03.9 standart

6. Alat penggerak pada alat tersebut adalah motor DC, pneumatic dan pneumatic

jenis vacum.
1.4  Tujuan Penulisan

Tujuan dari penulisan Tugas Akhir ini adalah bagaimana membuat suatu
prototipe konveyor pemisah barang yang dapat memisahkan barang sesuai dengan
warna, bentuk dan tingginya dengan menggunakan sensor warna serta photoelectric

sensor.

IS5 Keaslian Penelitian

Berdasarkan penelusuran yang telah dilakukan penulis terhadap penelitian
yang berhubungan dengan sensor warna, ada 4 (empat) penelitian yang terkait dengan
sensor warna yaitu: Uji kandungan Formalin pada ikan asin menggunakan sensor
warna dengan bantuan FMR ( Hariyadi singgih, Eltek,2013).pada penelitian ini

sensor warna TCS digunakan untuk mengidentifikasi warna sampel kandungan

formalin pada ikan asin.

Aplikasi sensor warna jenis tcs230 sebagai alat penentu komposisi warna

pada cat mobil (Bambang Priyadi Eltek,2013). Disini sensor warna TCS230

s | €knik Elektro Universitas Sriwijaya



BAB I Pendahuluan 1.4

digunakan untuk menentukan komposisi warna cat yang akan digunakan untuk
mengecat mobil.

Color Regeneration from reflective color sensor using an artificial intellegent
technique(Omer Galip Saracoglu,sensors,2010). Pada jurnal ini dibahas cara
mengukur regenerasi warna pada sensor warna dengan metode kecerdasan buatan.

Portable Multi-RGB color Sensor Measurement device for LED ceiling Light
(Der-Chin Chen, Journal of China University of scince and technology,2011) .pada
jurnal tersebut sensor warna yang digunakan adalah LED, sensor warna dignakan
untuk mengukur intensitas cahaya pada plafon.

Melihat dari jurnal-jurnal terdahulu, penelitian mengenai sensor warna
TCS3200 sudah banyak dilakukan, tetapi belum ada penelitian tentang sensor warna
TCS3200yang digunakan untuk memisah barang barang pada konveyor yang
menggunakan pneumatic vacuum. Maka dari pada itu keaslian penelitian ini dapat
dipertanggung jawabkan.Sehingga dengan demikian penelitian ini dapat

dipertanggung-jawabkan kebenarannya secara ilmiah, keilmuan dan terbuka untuk

kritisi yang sifatnya konstruktif (membangun).
1.6 Metodelogi Penelitian

Metodologi penelitian dalam penyusunan tugas akhir ini adalah sebagai
berikut :
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1. Metode Studi Literatur

Metode ini dilakukan dengan cara pengumpulan literatur, buku, jurnal
dan artikel yang berkaitan dengan bidang ilmu yang sesuai dengan tugas akhir
dan diharapkan dapat menambah kemampuan serta ilmu yang dimiliki oleh

penulis dalam mengolah tugas akhir.

2.  Metode Observasi
Studi yang dilakukan dengan cara melakukan perancangan dan
percobaan pada alat. Dimana dilakukan perancangan dan percobaan pada
konveyor penyortir barang dan dilakukan pengujian terhadap sensor warna
untuk meletakan barang dengan pneumatic vacum sesuai dengan tempat

yang telah di tentukan sebelumnya.

3. Metode Konsultasi dan Diskusi

Konsultasi dan diskusi dilakukan dengan dosen pembimbing dan atau

dengan pihak — pihak yang terkait dengan tugas akhir ini.

1.7 Sistematika Penulisan

Penulisan tugas akhir ini terdiri dari 5 bab, dengan sistematika sebagai
berikut :
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masalah, batasan masalah, tujuan penulisan, dan sistematika

penulisan tugas akhir sebagai gambaran umum.

BAB II : Tinjauan pustaka, bab ini berisikan mengenai penggunaan
teori — teori rangkaian listrik, dan rangkaian elektronika analog
maupun digital yang berkaitan dengan penulisan tugas akhir

ini.

BAB III : Perancangan, bab ini berisikan penjelasan mengenai
perencanaan pembuatan alat, baik itu perangkat keras dan

perangkat lunak serta penjelasan mengenai kinerja alat.

BAB IV : Hasil dan pembahasan, bab ini berisikan bagaimana data
akan di ambil dan diolah agar dapat ditarik kesimpulan untuk

sebagai bahan analisa pengujian nantinya.

BABV : Kesimpulan dan Saran, bab ini berisikan tentang kesimpulan
yang didapat dari pembahasan permasalahan dan pengujian,
serta beberapa saran yang sekiranya perlu diperhatikan
berkaitan dengan kendala yang ditemui atau sebagai kelanjutan

dari pembahasan tersebut.
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