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APPLICATIONS GOAL PROGRAMMING BASED ON PROBLEM OF 
GARBAGE TRANSPORT VEHICLES IN THE EASTERN DISTRICT ILIR I 

PALEMBANG 

 

By : 
 

          Emi Widarti 
08121001002 

 
 
 
 
 

ABSTRACT 
 

 

 In this research goal programming problems in trash transporting system  
discussed based on type of trash vehicles and the study located in Ilir Timur I 
Palembang. There are two types of trash vehicles, namely dump truck and armroll, 
from each vehicles wedetermine the optimal ritase number with the rest of the trash 
and empty load land for each region TPS (garbage dump). Transport time, amount of 
trash must be transported and the maximum capacity in conveyance is a constraint of 
goal programming models. There are 11 polling stations in the district area Ilir Timur 
I Palembang with 7 vehicle type of dump trucks and four armrolls. Based on the 
model of goal programming that was formed the result show that TPS 001 has 2 
optimal ritase by using armroll, TPS 002 has 2 optimal ritase by using armroll, TPS 
003 has 2 optimal ritase by using armroll, TPS 004 has 1 optimal ritase by using 
armroll and 1 optimal ritase by using dump truck, TPS 005 has 2 optimal ritase by 
using armroll, TPS 006 has 2 ritase by using armroll, TPS 007 has 2 optimal ritase by 
using armroll, TPS 008 has 2 optimal ritase by using armroll, TPS 009 has 2 optimal 
ritase by using armroll, TPS 010 has 1 optimal ritase by using armroll and 1 optimal 
ritase by using dump truck, TPS 011 has 2 optimal ritase by using armroll. 
 

Keywords: Goal Programming, Branch and Bound, Ritase, Dump Truck, Armroll. 
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ABSTRAK 
 
 
 

 Pada penelitian ini dibahas permasalahan goal programming pada 
pengangkutan sampah berdasarkan jenis kendaraan di wilayah Ilir Timur I 
Palembang. Terdapat dua jenis kendaraan pengangkut sampah yaitu dump truck dan 
armroll. Dari kedua jenis kendaraan tersebut ditentukan jumlah ritase optimal 
dengan sisa sampah dan muatan kosong mobil paling minimum untuk masing-
masing wilayah TPS. Waktu pengangkutan, jumlah sampah yang harus diangkut dan 
kapasitas maksimal alat angkut adalah kendala dalam model goal programming.  
Terdapat 11 wilayah TPS di kecamatan Ilir Timur I Palembang dengan 7 kendaraan 
jenis dump truck  dan 4 kendaraan jenis armroll. Berdasarkan model goal 
programming yang dibentuk diperoleh bahwa wilayah TPS 001 jumlah ritase optimal 
adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 002 jumlah ritase optimal adalah 
2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 003 jumlah ritase optimal adalah 2 
ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 004 jumlah ritase optimal adalah 1 ritase 
menggunakan armroll dan 1 ritase menggunakan dump truck, wilayah TPS 005 
jumlah ritase optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 006 jumlah 
ritase optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 007 jumlah ritase 
optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 008 jumlah ritase 
optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 009 jumlah ritase 
optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll, wilayah TPS 010 jumlah ritase 
optimal adalah 1 ritase menggunakan armroll dan 1 ritase menggunakan dump truck, 
wilayah TPS 011 jumlah ritase optimal adalah 2 ritase menggunakan armroll. 
 
 
Kata Kunci: Goal Programming, Branch and Bound, Ritase, Dump Truck, Armroll. 
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BAB I 
 

PENDA HUL U AN 
 

1.1      Latar Belakang 
 

Sampah  merupakan  sisa  buangan  yang  dihasilkan  dari  berbagai  aktivitas 

dalam  kehidupan manusia maupun dari  suatu  proses alamiah  (Anggraini, 2013). 

Berdasarkan sifatnya sampah dibagi menjadi dua yaitu sampah organik (dapat terurai) 

dan sampah anorganik (tidak dapat terurai). Berdasarkan sumbernya terbagi menjadi 

sampah alam, sampah manusia, dan sampah industri. 

Pertumbuhan penduduk yang semakin pesat berdampak pada meningkatnya 

volume sampah. Faktor-faktor yang mempengaruhi meningkatnya volume sampah 

antara lain jumlah penduduk dan keadaan sosial ekonomi. Dengan meningkatnya 

volume sampah di kota Palembang, dalam hal ini Dinas Kebersihan Kota (DKK) 

Palembang pihak yang berwenang dalam menangani sampah diharapkan dapat 

melayani masyarakat dibidang kebersihan. 

Proses pengangkutan sampah di kota Palembang dilakukan oleh pihak swasta 

dan DKK Palembang. Pengangkutan sampah dilakukan dari Tempat Pembuangan 

Sementara (TPS) ke Tempat Pembuangan Akhir (TPA) Sukawinatan. Terdapat dua 

jenis kendaraan pengangkut sampah yang digunakan oleh DKK kota Palembang yaitu 

dump truck dan armroll. 

Wilayah TPS yang dipilih pada penelitian ini adalah Kecamatan Ilir Timur I 

Palembang. Kecamatan tersebut memiliki 11 kendaraan pengangkut sampah yang 

terdiri dari 7 dump truck dan 4 armroll. Beberapa wilayah TPS di Kecamatan Ilir 

Timur  I Palembang melewati  lalu  lintas  padat  dan  sering terjadi  kemacetan. Di 
 
 

1



2  
 
 

 
Kecamatan Ilir Timur I Palembang terdapat beberapa pasar yaitu pasar 16 Ilir, pasar 

Cinde, pasar Km.5, pasar Pahlawan dan pasar  Sekip ujung. Menurut data DKK 

Palembang pasar merupakan penghasil sampah terbanyak. Di beberapa wilayah TPS 

jumlah sampah melebihi kapasitas maksimal alat angkut, sehingga untuk mengangkut 

sampah dari TPS ke TPA harus dilakukan dengan beberapa kali pengangkutan. Pada 

beberapa wilayah TPS, untuk mengangkut semua sampah ke TPS dilakukan dengan 

beberapa kali pengangkutan. Akan tetapi pada pengangkutan kedua jumlah sampah 

yang diangkut sedikit akibatnya terdapat muatan kosong mobil yang banyak. Oleh 

karena itu pada penelitian ini dikaji jumlah ritase optimal dari masing-masing wilayah 

TPS dengan goal meminimumkan sisa sampah dan muatan kosong mobil. 

Untuk penelitian terkait metode branch and bound oleh Alkhoiroda’i (2013) 

membahas tentang rute optimal pada pengangkutan sampah sehingga rute yang di 

tempuh minimum. Diperoleh solusi optimal rute pengangkutan di kota Yogyakarta 

dengan total jarak 28,65 km. Metode branch and bound sering digunakan untuk 

menyelesaikan  suatu  permasalahan  program  integer  karena  hasil  yang  diperoleh 

dalam penyelesaian optimal lebih teliti dan lebih baik dari metode lain. Metode ini 

dikatakan lebih teliti  dan lebih baik dari metode lain karena hasil optimal yang 

diperoleh biasanya lebih dari satu sehingga penulis dapat menentukan mana hasil 

yang paling optimal dari hasil-hasil yang telah diperoleh tersebut (Angeline, 2010). 

Penelitian terkait goal programming adalah penelitian yang dilakukan oleh 

Juniansyah (2015) yang membahas optimalisasi biaya produksi, pendapatan dan 

permintaan dengan goal programming   pada produksi gula aren. Prioritas pertama 

meminimalkan biaya  produksi dan  kedua memaksimalkan pendapatan. Penelitian
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terkait goal programming adalah penelitian yang dilakukan oleh Harjiyanto (2014) 

yang membahas tentang aplikasi model goal programming untuk optimasi 

perencanaan aksesoris. Dengan tujuan memaksimalkan sumber daya  yang ada di 

perusahaan untuk memperoleh pendapatan yang maksimal. 

Model   goal programming memiliki formulasi yang sama dengan program 

linier, namun didalam goal programming terdapat lebih dari satu tujuan (Taylor III, 

1996). Pada penelitian ini ditentukan jumlah ritase optimal dari kendaraan 

pengangkut sampah dengan goal meminimumkan sisa sampah dan muatan kosong 

mobil untuk periode 2 Mei 2016 sampai 15 Mei 2016. 

 
 
 

1.2   Perumusan Masalah 
 

Permasalahan yang dibahas dalam penelitian ini adalah: 
 

1. Bagaimana model goal programming pada permasalahan pengoptimalan jumlah 

ritase kendaraan pengangkutan sampah dengan goal meminimumkan sisa 

sampah dan muatan kosong mobil di Kecamatan Ilir Timur I Palembang? 

2. Bagaimana cara menyelesaikan model goal programming pada permasalahan 

(1) dengan goal meminimumkan sisa sampah dan muatan kosong mobil 

menggunakan metode branch and bound ? 

 
 
 

1.3   Pembatasan Masalah 
 

Penelitian ini dibatasi pada TPS resmi DKK di wilayah  Kecamatan Ilir Timur I 

Palembang.
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1.4   Tujuan 

 
Tujuan dari penelitian yang dilakukan yaitu sebagai berikut: 

 
1. Mendapatkan  model  goal  programming  pada  permasalahan  pengoptimalan 

jumlah ritase kendaraan pengangkutan sampah dengan goal meminimumkan sisa 

sampah dan muatan kosong mobil di Kecamatan Ilir Timur I Palembang. 

2 Menyelesaikan model goal programming pada permasalahan (1) dengan goal 

meminimumkan sisa sampah dan muatan kosong mobil menggunakan metode 

branch and bound. 

1.5   Manfaat 
 

Hasil penelitian ini diharapkan dapat menjadi informasi bagi pihak Dinas 

Kebersihan Kota Palembang dalam menentukan jenis kendaraan pengangkut sampah yang 

beroperasional pada wilayah TPS tertentu dan sebagai bahan referensi untuk kajian 

permasalahan goal programming. 
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