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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Suatu sistem tenaga listrik harus memiliki tingkat keandalan yang tinggi 

agar sistem tersebut mampu menyediakan pasokan energi listrik yang dibutuhkan 

secara kontinyu dan dengan kualitas daya yang baik. Kualitas daya listrik itu 

sendiri merupakan mutu daya listrik yang meliputi nilai tegangan, frekuensi, 

faktor daya, kedip tegangan dan kandungan harmonisa. Tersedianya 

penyaluran energi listrik yang kontinyu pada suatu kawasan industri akan 

menghindarkan perusahaan tersebut dari kerugian produksi atau “loss of 

production” yang secara finansial akan merugikan perusahaan.  

Salah satu gangguan yang sering terjadi pada sistem listrik adalah gangguan 

kedip tegangan (voltage sags) dan kedip tegangan merupakan salah satu yang 

sering terjadi walaupun durasi gangguan hanya beberapa milidetik yang dapat 

menyebabkan produksi berhenti. 

Kedip tegangan adalah penurunan besar tegangan rms (root mean 

square) dengan durasi waktu kurang dari satu menit yang mempunyai dampak 

negatif terganggunya suatu proses. Kedip tegangan ini dapat disebabkan oleh 

pemikulan beban yang besar atau pengasutan motor berkapasitas besar. Pada 

pengasutan motor arus starting yang dihasilkan dapat mencapai 5-10 kali nilai 

nominalnya, sehingga perlu diterapkan metode starting motor untuk mereduksi 

arus yang besar ini.  

Dampak yang diakibatkan oleh kedip tegangan ini tidaklah kecil maka 

kedip tegangan perlu untuk diteliti. Dari penelitian yang dilakukan oleh Army 

Frans Tampubolon dan Syiska Yana mengenai kedip tegangan akibat 

pengasutan motor induksi maka dalam skripsi ini akan membahas mengenai 

kedip tegangan yang terjadi akibat adanya pengasutan motor induksi. Objek 

yang akan diteliti adalah motor induksi. Motor induksi dipilih karena 



 

 

pemakaiannya banyak terdapat dalam industri-industri dan juga pengasutan 

dari motor induksi merupakan salah satu penyebab dari terjadinya kedip 

tegangan.  

 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dikemukakan yaitu dampak dari kedip 

tegangan yang salah satunya dapat berakibat pada berhentinya suatu produksi. 

Kedip tegangan sendiri dapat terjadi akibat pengasutan motor induksi, maka 

permasalahan yang dapat dirumuskan dalam skripsi ini yaitu mengenai kedip 

tegangan akibat pengasutan motor induksi. 

 

1.3 Tujuan Penelitian 

Tujuan dari skripsi ini adalah mengukur nilai kedip tegangan akibat dari 

pengasutan motor induksi serta menganalisa kedip tegangan akibat pengasutan 

motor induksi. 

 

1.4 Ruang Lingkup Penelitian 

Pada penelitian skripsi ini dibatasi hanya akan yaitu hanya mengukur 

dan menganalisis kedip tegangan, tidak membahas metode-metode 

starting motor induksi, pengukuran kedip tegangan meliputi besar 

tegangan dan durasi waktu terjadinya kedip tegangan.  

 

1.5 Sistematika Penulisan  

Adapun sistematika penulisan proposal skripsi ini terdiri dari :  

BAB I  PENDAHULUAN 

Bab ini membahas mengenai latar belakang, tujuan penulisan, 

batasan masalah, dan sistematika penulisan untuk memberikan 

gambaran umum mengenai penulisan skripsi ini 

 

. 



 

 

BAB II DASAR TEORI 

Pada bab ini dibahas mengenai dasar-dasar teori yang mendukung 

pembahasan tentang kedip tegangan.  

BAB III METODOLOGI PENELITIAN 

Pada bab ini berisi tentang tempat, waktu, peralatan yang 

digunakan, rangkaian percobaan, prosedur pengujian, teknik 

pengambilan data dan pengolahan data yang digunakan dalam 

penyusunan tugas akhir dan menjelaskan secara umum tentang 

proses penelitian yang akan dilakukan. 

 

BAB IV PEMBAHASAN 

Pada bab ini menguraikan gambaran umum observasi seperti data, 

penelitian, serta menganalisa dan pembahasan hasil penelitian. 

 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini dikemukakan secara singkat kesimpulan mencakup 

jawaban yang diperoleh dari interpretasi data yang merupakan 

jawaban terhadap permasalahan penelitian. 
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