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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Pada zaman sekarang ini kemajuan teknologi dengan sangat cepat dapat 

mempengaruhi segala bidang dalam keseharian manusia. Tidak dapat dipungkiri 

juga bahwa keperluan pada teknologi sangatlah besar jika dibandingkan dengan 

zaman dahulu. Adapun akibat dari kemajuan teknologi tersebut ialah munculnya 

persaingan global, khusunya di bidang industri. Para pekerja industri 

memfokuskan pada kecepatan untuk menghasilkan suatu produk. Salah satu 

teknologi yang mempengaruhi kecepatan dalam menghasilkan suatu produk 

tersebut  ialah motor listrik. Dengan berkembangnya teknologi motor listrik saat 

ini maka diharapkan motor listrik dapat memiliki karakteristik yang baik dan 

effisien. Salah satu cara agar motor listrik memiliki karakteristik yang baik dan 

effisien adalah dengan memodifikasi pada beberapa bagian motor listrik. 

Motor listrik adalah mesin elektro-mekanis yang mengubah energi listrik 

menjadi energi mekanik. Prinsip kerja motor listrik utamanya bergantung pada 

interaksi medan magnet dan listrik. Jenis-jenis dari motor listrik sangat banyak, 

salah satunya adalah motor arus searah (DC) [1]. 

Motor DC merupakan mesin yang merubah daya listrik arus searah (DC) 

menjadi daya mekanik [2]. Motor DC adalah salah satu jenis motor listrik yang 

saat ini sering digunakan. Energi mekanik pada motor DC dapat tercipta jika 

mendapat supplai tegangan yang searah pada kumparan medan. Konstruksi motor 

DC terdiri dari dua bagian yaitu stator dan rotor. Kumparan medan yang terletak 

pada motor DC dinamakan stator atau bagian yang tidak berputar dan kumparan 

jangkar yang terletak pada motor DC dinamakan rotor atau bagian yang berputar. 

Prinsip kerja dari arus searah ialah membalik fasa tegangan dari gelombang yang 
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mempunyai nilai positif dengan memakai komutator. Dengan begitu arus yang 

berbalik arah pada kumparan jangkarlah yang akan bekerja dalam medan magnet 

tersebut. 

Saat ini banyak dilakukan modifikasi terhadap konstruksi motor DC baik 

bagian stator ataupun rotor. Pada penelitian lain, pernah dilakukan percobaan 

yaitu Kajian pengaruh modifikasi jumlah kutub terhadap perubahan daya dan torsi 

motor induksi satu fasa [3]. Pada penelitian tersebut dilakukan modifikasi pada 

bagian stator dan menggunakan motor induksi sebagai objek penelitian. Hal ini 

bertujuan agar memperoleh kecepatan, torsi, dan daya pada motor yang sesuai 

dengan kebutuhan. Pada penelitian lain juga ada yang menggunakan Motor DC 

sebagai objek dengan percobaannya yaitu analisis efisiensi motor DC seri akibat 

dari pergeseran sikat [4]. Pada penelitian ini, kemampuan pada suatu motor akan 

dikatakan baik apabila mempunyai efisiensi dan karakteristik yang tinggi. Dengan 

mengatur bagian bagian tertentu dari suatu motor maka dapat tercapai 

karakteristik dan efisiensi yang tinggi yang diperlukan. Kinerja dan efisiensi pada 

suatu motor dapat pula dipengaruhi dengan cara mengatur pergeseran letak sikat 

dalam mengantisipasi reaksi jangkar [4]. Dan pada penelitian lain juga ada yang 

membahas mengenai Rancang Bangun Jangkar Motor DC. pada penelitian 

tersebut dengan melakukan modifikasi pada jangkar motor DC dengan melakukan 

perubahan sudut kemiringan alur pada motor DC untuk melihat nilai kecepatan 

dan torsi tanpa menggunakan beban pada motor DC tersebut. [1] 

Berdasarkan penelitian sebelumnya, penulis tertarik ingin membahas 

mengenai “Analisa Kecepatan dan Torsi Motor DC Setelah Melakukan 

Modifikasi Jangkar Pada Motor DC”. Berbeda dengan penelitian sebelumnya, 

pada penelitian ini penulis akan melakukan modifikasi jangkar rotor dengan 

variasi sudut pada alurnya dan pemotongan ukuran jangkar dengan jenis motor 

yang berbeda dan pengujian dilakukan dengan menggunakan beban. 
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1.2 Perumusan Masalah 

 Dalam dunia industri sangat memerlukan motor listrik sebagai penggerak 

dari perlatan industri tersebut. Salah satu motor listrik yang digunakan adalah 

motor arus searah (DC). Pada penelitian sebelumnya, pernah dilakukan pengujian 

modifikasi pada bagian stator dengan motor induksi satu fasa sebagai objeknya. 

Hal ini bertujuan untuk memperoleh kecepatan dan torsi pada motor yang sesuai 

dengan kebutuhan.  

 Karena itu dalam penelitian ini akan melakukan perancangan dengan 

objeknya yaitu motor arus searah (DC). Pada penelitian ini akan melakukan  

modifikasi pada bagian jangkar motor arus searah (DC) dengan melalukan variasi 

perubahan sudut arah alur jangkar motor DC. Hal ini bertujuan untuk memperoleh 

kecepatan dan torsi yang sesuai dengan kebutuhan.  

 

1.3 Batasan Masalah 

1. Jenis motor yang dirancang merupakan motor arus searah (DC) seri. 

2. Perancangan meliputi perancangan jangkar rotor yang dimodifikasi. 

3. Modifikasi jangkar rotor dengan variasi sudut alur lurus (normal) dan alur 

miring kanan sebesar 30°, serta panjang jangkar motor DC yang diubah 

menjadi ukuran ¼ dari ukuran normal.  

4. Proses perancangan motor arus searah (DC) menggunakan software 

SolidWorks. 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

1. Menganalisis perbandingan nilai kecepatan motor arus searah (DC) antara 

motor DC dengan alur jangkar normal (lurus) dan motor DC dengan alur 

jangkar modifikasi miring ke kanan sebesar 30°, serta jangkar motor DC 

yang diubah menjadi ukuran ¼ dari ukuran normal. 
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2. Menganalisis perbandingan nilai torsi motor arus searah (DC) antara motor 

DC dengan alur jangkar normal (lurus) dan motor DC dengan alur jangkar 

modifikasi miring ke kanan sebesar 30°, serta jangkar motor DC yang 

diubah menjadi ukuran ¼ dari ukuran normal. 

 

1.5 Sistematika Penulisan 

Adapun Sistematika Penulisan dalam proposal tugas akhir ini adalah sebagai 

berikut : 

BAB I    PENDAHULUAN 

Pada bab ini penulis akan membahas mengenai latar 

belakang penelitian, rumusan masalah, batasan masalah, 

tujuan penelitian, dan sistematika penulisan. 

BAB II   TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini penulis akan membahas tentang dasar teori 

yang berhubungan dengan motor arus searah (DC), jenis 

motor arus searah (DC) dan konstruksi motor arus searah 

(DC). 

BAB III   METODOLOGI PENELITIAN 

Pada bab ini penulis akan membahas mengenai tempat, 

waktu, peralatan yang digunakan, prosedur pengambilan 

data  dan pengolahan data serta menjelaskan secara singkat 

dari proses penelitian. 

BAB IV PEMBAHASAN 

Pada bab ini penulis akan membahas mengenai perancangan 

dan pengujian Motor Arus Searah (DC). Hasil data torsi dan 

kecepatan dari motor arus searah (DC) yang telah 
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dirancang. Berisi grafik perbandingan nilai RPM motor DC 

dan grafik perbandingan nilai torsi motor DC. 

BAB V   PENUTUP 

Pada bab ini penulis akan membuat kesimpulan yang 

didapatkan dari hasil penelitian dan saran untuk penelitian 

selanjutnya. 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 
 

DAFTAR PUSTAKA 

 

[1]  M. N. Yuski et al., “Rancang Bangun Jangkar Motor DC ( The Rotor of 

DC Motor Design ).” 

[2]  Circuit Globe, “Electric Motor,” www.circuitglobe.com, 2017. [Online]. 

Available: https://circuitglobe.com/electric-motor.html. [Accessed: 29-

Sep-2019]. 

[3]  P. Daya, D. A. N. Torsi, M. Induksi, and S. Fasa, “Kajian pengaruh 

modifikasi jumlah kutub terhadap perubahan daya dan torsi motor induksi 

satu fasa,” pp. 2–7. 

[4] E. Saputra and S. Amien, “ANALISIS EFISIENSI MOTOR DC SERI 

AKIBAT PERGESERAN SIKAT,” no. motor DC. 

[5]  “Motor_Listrik.” . 

[6]  B. A. B. Ii, “lebih besar dari torsi beban, maka motor akan berputar.” 

[7]  B. A. B. Ii and L. Teori, “No Title,” no. motor DC, pp. 6–42. 

[8]  “No Title,” no. motor DC. 

[9]  B. A. B. Ii, “Bab ii dasar teori 2.1,” no. motor DC, pp. 18–52. 

[10] Young, Hugh D. 2008. ”University Physics 12th Edition”. San Francisco: 

Pearson Addison-Wesley. 

[11] Jewett, Serway. 2004. “Physics for Scientists and Engineers 6 th 

edition”.Thomson Brooks. 

[12]  “Bab V Motor DC ( Direct Current ),” pp. 52–63. 

[13] T. Suyadhi, “Motor DC Magnet Permanen,” 2014. [Online]. Available: 

http://www.robotics-university.com/2014/12/motor-dc-magnet-permanent-

dcmp.html. [Accessed: 31-Jan-2020]. 



 
 

 

 

 
 

[14]  P. M. Dc, “Motor dc.” 

[15] Gottlieb, Irving, ”Practical Electric Motor Handbook”.Great Britain: 

Biddles Ltd., 1997. 

[16] B. Ismail, Dasar Teknik Elektro Jilid 3 : Sistem Tenaga dan 

Telekomunikasi, 3rd ed. Malang: Universitas Brawijaya Press (UB Press), 

2011. 

[17] B. A. B. Ii, “Bab ii dasar teori 2.1.,” pp. 4–13, 2012. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


