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IMPLEMENTASI SISTEM KEAMANAN UNTUK MENDETEKSI LOKASI 

KENDARAAN YANG HILANG MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER 

BERBASIS GPS DAN GSM 

 

Oleh 

HERRYCA RONALDO SUYADI 09030581721025 

 

Abstrak 

Dengan banyaknya kasus pencurian kendaraan membuat pemilik kendaraan 

menjadi waspada. Salah satu alasannya adalah sulitnya untuk melacak posisi dari 

kendaraan saat terjadi tindakan pencurian. Oleh karena itu dalam tugas akhir ini 

penulis merancang sebuah alat yang mampu mengurangi masalah tersebut. 

Deteksi kendaraan ialah salah satu solusi penting untuk membantu pemilik 

kendaraan dalam mencari lokasi kendaraan yang hilang menggunakan teknologi 

dengan modul GPS dan GSM. Alat ini mampu mendeteksi lokasi kendaraan 

melalui Google Maps yang koordinatnya akan dikirim lewat pesan singkat berupa 

link ke nomor pengguna. Dari hasil pengujian sistem alat, persentase keberhasilan 

yang didapat dari alat tersebut sebesar 86.7% dan persentase error sebesar 13.3%. 

Kata Kunci :GPS, GSM, Arduino Uno, Kendaraan, Deteksi Kendaraan, 

Pesan Singkat, Koordinat, Google Map. 
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IMPLEMENTATION OF SECURITY SYSTEM TO DETECT THE LOCATION OF 

A LOST VEHICLE USING A MICROCONTROLLER BASED ON GPS AND GSM 

 

By 

HERRYCA RONALDO SUYADI 09030581721025 

 

Abstract 

With so many case of vehicle theft make vehicle owners alert. One the reason is 

its difficult to detect the position of the vehicle during the theft. Therefore in this 

final project writer is designed a tool that can minimize the problem.Vehicle 

detection is one of the important solution to help user in the search for lost vehicle 

using technology with GPS and GSM modules. This tool can detects the location 

of the vehicle on a Google Map that coordinates will be sent via SMS Gateway in 

the link to the number of users. From the results of testing the tool system, the 

percentage of success obtained from the tool is 86.7% and the percentage of error 

is 13.3%. 

Key Words : GPS, GSM, Arduino Uno, Vehicle, Vehicle Detection, SMS 

Gateway, Coordinate, Goggle Map.  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Keamanan merupakan hal terpenting dalam kehidupan sehari-hari. Pada  

setiap aktifitas yang dilakukan manusia tentu memerlukan perlindungan 

keamanan. Saat ini banyak terjadi kasus kehilangan kendaraan khususnya sepeda 

motor. Masalah yang ditimbulkan jika pemilik mengalami kehilangan kendaraan 

ialah kesulitan dalam pengejaran, pencarian, dan pelacakan keberadaan kendaraan 

korban maupun pelaku pencurian karena petunjuk yang minim. 

Kendaraan pribadi merupakan salah satu aset berharga bagi manusia. 

Oleh karena itu pemilik kendaraan memiliki cara masing-masing untuk 

memasang dan meningkatkan keamanan kendaraan dari pencurian ataupun 

kerusakan. Banyaknya kasus pencurian kendaraan terkhusus sepeda motor di 

Indonesia membuat pemilik kendaraan untuk selalu berhati-hati. Karena apabila 

telah terjadi kehilangan kendaraan, dikhawatirkan kendaraan yang hilang beresiko 

sulit untuk ditemukan.Salah satu penyebabnya adalah sulitnya mendeteksi posisi 

pada kendaraan. 

Saat ini perlunya pemanfaatan teknologi GPS (Global Positioning 

System) sebagai solusi untuk keamanan pada kendaraan. Dengan menggunakan 

GPS, pemilik kendaraan mampu mendeteksi lokasi kendaraannya dimanapun 

berada. GPS bekerja didukung oleh GSM (Global System Mobile 

Communication) yang berfungsi untuk mendapatkan data GPS yang berada pada 

kendaraan, kemudian mengirim pesan singkat ke pemilik kendaraan berupa 
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koordinat dari aplikasi Google Maps. Sehingga mampu mengetahui titik koordinat 

lokasi kendaraan yang hilang tersebut. 

Sebelumnya terdapat penelitian untuk sistem keamanan kendaraan 

menggunakan mikrokontroler. Pada penelitian yang dilakukan oleh Fernando 

Napitupulu, Ekki Kurniawan, S.T., M.S.c. dan Cahyantari Eka Putri, S.T.,M.T. 

dengan judul “Desain Implementasi Sistem Keamanan Sepeda Motor Bebasis 

Mikrokontroler”, dalam penelitian ini pengguna kendaraan diwajibkan untuk 

input password pada keypad yang telah disediakan. Jika prosedur tidak dilakukan 

maka alat yang dirancang akan secara otomatis memutus aliran listrik aki dan 

memberi peringatan melalui sms gateway serta modul GPS akan mengirimkan 

titik koordinat lokasi kendaaraan berhenti. 

Berdasarkan latar belakang dan penelitian terdahulu, maka penulis 

melakukan sebuah pengembangan dengan sistem keamanan kendaraan 

menggunakan mikrokontroler didukung oleh sensor MPU-6050 untuk mendeteksi 

pergerakan kendaraan dengan tambahan modul GPS dan modul GPS, serta 

dengan menggunakan SMS Gateway dan aplikasi Google Maps sebagai media 

informasi untuk mengetahui lokasi kendaraan jika terjadi tindak pencurian. 

Mikrokontroler yang digunakan yaitu ATMega328 sebagai pemroses dari 

keseluruhan sistem. 

Berdasarkan uraian diatas maka penulis bermaksud untuk mengangkat 

kasus diatas ke dalam Projek yang berjudul “ Implementasi Sistem Keamanan 

untuk Mendeteksi Lokasi Kendaraan yang Hilang Menggunakan 

Mikrokontroler Berbasis GPS dan GSM”. 
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1.2  Tujuan 

Tujuan dari pembuatan projek ini yaitu: 

1. Menghasilkan alat yang dapat mendeteksi posisi kendaraan yang hilang 

dengan menggunakan sensor MPU-6050, mikrokontroler ATMega328, 

modul GPS, dan modul GSM. 

2. Memberikan informasi letak kendaraan melalui SMS Gateway berupa 

link Google Maps jika kendaraan bergerak tanpa sepengetahuan pemilik. 

1.3 Manfaat 

Adapun manfaat yang didapatkan dari pembuatan projek ini yaitu:  

1. Menambah sistem keamanan pada kendaraan dengan menggunakan 

sensor MPU-6050, mikrokontroler ATMega328, modul GPS, dan modul 

GSM. 

2. Memberikan wawasan kepada masyarakat umum tentang sisi lain sensor 

MPU-6050, mikrokontroler, GPS, dan GSM yang bermanfaat dalam 

membantu mendeteksi posisi kendaraan yang hilang. 

3. Mengurangi tindak kriminalitas terkhusus pada pencurian kendaraan. 

1.4  Batasan Masalah 

Batasan masalah dari laporan projek ini antara lain sebagai berikut: 

1. Mikrokontroler yang digunakan adalah ATMega 328 

2. Modul GPS yang digunakan adalah Ublox NEO6MV2, modul GPS 6MV2 

terhambat jika mengambil koordinat pada saat ruang tertutup, dan Modul GPS 

6MV2 memberikan informasi berupa koordinat latitude dan longitude. 



4 
 

 

3. Modul GSM yang digunakan adalah SIM800L, modul GSM SIM800L 

memerlukan satuan biaya perhitungan SMS untuk mengirimkan notifikasi. 

4. Menggunakan Modul MPU-6050  

5. Menggunakan Relay 

6. Menggunakan Google Maps untuk menampilkan lokasi koordinat 

kendaraan. 

1.5   Metodologi Penelitian 

Adapun tahapan-tahapan metodologi pada proyek ini sebagai berikut : 

a. Metode Literatur   

Pada tahapan metode ini penulis melakukan studi pustaka dengan 

mencari serta mengumpulkan berbagai sumber referensi berupa literature yang 

terdapat pada buku, internet maupun sumber lainnya tentang “GPS, GSM, SMS 

Gateway, Sensor MPU-6050 dan Google Map”.  

b. Metode Konsultasi   

Pada tahapan metode ini penulis melakukan konsultasi dengan orang-

orang yang memiliki pengetahuan dan pengalaman terhadap permasalahan didalam 

proyek yang dibuat oleh penulis.  

c. Metode Perancangan Sistem   

Pada tahapan metode ini penulis melakukan rancangan terhadap sistem 

baik berupa software maupun hardware.  
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d. Metode Pengujian   

Pada tahapan metode ini penulis melakukan pengujian terhadap 

rancangan  sistem yang dibuat apakah  sistem dapat bekerja sehingga diperoleh 

data yang akurat  dari hasil pengujian projek ini.  

e. Metode Analisa dan Kesimpulan   

Pada tahapan metode ini penulis melakukan analisis dari pengujian 

sistem dengan tujuan untuk mengetahui kekurangan dari hasil penelitian proyek, 

sehingga dapat digunakan untuk pengembangan penelitian selanjutnya dan setelah 

menganalisa dibuatlah kesimpulan dari hasil pengujian. 

1.6  Sistematika Penulisan 

Projek ini ditulis dalam beberapa bagian dan masing-masing bagian 

terbagi dalam sub-sub bagian. Secara sistematika Projek ini disusun sebagai 

berikut: 

BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab ini penulis mengemukakan secara garis besar mengenai latar 

belakang pengambilan judul Projek. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

Dalam bab ini dijelaskan tentang teori-teori yang digunakan sebagai 

landasan dan kerangka pikiran yang akan digunakan dalam penelitian 

serta istilah- istilah dan pengertian-pengertian yang berhubungan dengan 

penelitian. 

BAB III PERANCANGAN ALAT 



6 
 

 

Pada bab ini menjelaskan tentang tata cara membangun alat yang akan 

dibuat, yang terdiri dari diagram alir perancangan alat secara keseluruhan, 

diagram blok rangkaian secara keseluruhan, skematik rangkaian alat, 

serta bentuk fisik alat. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

Pada bab ini menjelaskan tentang hasil pengujian alat dan analisa tentang 

hasil pengujian alat yang telah dibuat. 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini merupakan bab terakhir yang berisikan tentang kesimpulan 

dari proyek yang telah dilaksanakan dan saran-saran dari penulis. 
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