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Abstrak

Pengenalan wajah merupakan salah satu bidang pada visi komputer yang
memiliki sistem untuk melakukan identifikasi wajah dengan berdasarkan ciri
wajah. Setiap orang memiliki bentuk dan ciri wajah yang berbeda sehingga
membutuhkan sebuah sistem yang dapat mengenali dengan tingkat akurasi yang
tinggi. Salah satu penggunaan sistem pengenalan wajah dapat diterapkan pada
sebuah robot. Penerapan sistem pengenalan wajah pada robot dapat digunakan
dengan bermacam-macam fungsi, seperti robot absensi, robot pengikut.

Perancangan dari sistem pengenalan wajah membutuhkan komputasi yang
memumpunin sehingga mikroprosesor sering digunakan untuk melakukan
komputasi tersebut. Mikroprosesor tersebut dapat digunakan sebagai inti dari
robot yang akan digunakan. Robot juga membutuhkan sebuah mikrokontroler
sebagai akuator agar dapat bergerak sesuai perintah yang didasarkan oleh
mikroprosesor.

Pengenalan dari wajah seseorang dapat diproses dengan berbagai metode.
Banyak metode yang dapat digunakan dan salah satu metode tersebut adalah
Convolutional Neural Network. Metode tersebut sering digunakan untuk
melakukan komputasi dengan menggunakan data citra sebagai dataset.

Kata Kunci: Convolutional Neural Network, Mikroprosesor, Mikrokontroler,
Identifikasi Gambar
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Implementation of Convolutional Neural Network Method to Process Face
Recognizer on Mobile Robot
Muhammad Nawwar Athalaza (09011381621073)
Computer Engineering, Faculty of Computer Science,
University of sriwijaya

Email: MuhammadNawwarA thalaza@gmail.com

Abstact

Face Recognizer is branch of computer vision that has a sistem for
identifying faces based on facial feature. Each person have a difference of shape
and characteristic so as need a sistem which can recognize with high accuracy.
One of the uses of the facial recognition system can applied on robot. This sistem
can be using for absences dan follower robot.

Face recognition system need a computing device and microprocessor is
useally to using for that. Microprocessor can be used for brain of robot to control
robot. As microprocessor, microcontroller useally used for actuator to moving
robot based instruction from microprocessor.

System need a method for process data set. So many method can be
implement for face recognizer, one of the method is Convolutional Neural
Network. This method is often to used for perform computations with using image
data as a dataset.

Keyword: Convolutional Neural Network, Microprocessor, microcontroller,
image identification.
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BAB I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Wajah merupakan anggota tubuh yang memiliki bentuk dan ciri khas khusus
yang dimiliki oleh semua orang. Setiap orang memiliki bentuk wajah yang
berbeda-beda, perbedaan itu bisa terletak pada mata, hidung , dan mulut. Dengan
Perbedaan tersebutlah dapat digunakan untuk data sebagai mengindentifikasikan
setiap individu. Data Wajah dapat digunakan sebagai pengidentifikasi secara
khusus sesuai dengan kebutuhan, pengindetifikasi bisa disebut sebagai Face
Recognizer. Face Recognizer dapat mengenali wajah sesuai data wajah yang
dimana wajah telah melakukan ekstraksi fitur utama yang dimiliki wajah [1].

Pengenalan wajah atau Face Recognizer merupakan sebuah sistem yang
dapat mengenali wajah berdasarkan ciri khas atau Feature yang berdasarkan
gambar yang telah disimpan pada database[2]. Database berisikan gambar atau
Image dari wajah bagian depan atau biasa disebut Frontal Face. Data image yang
telah diekstrak fitur agar dapat digunakan dengan metode untuk mentraining agar
wajah dapat dikenal [1][3]. Face Recognizer dapat digunakan sebagai sistem
keamanan dan kendali pada robot. Tetapi robot tidak dapat langsung mengelai
wajah schingga robot memerlukan sebuah metode yang dapat memproses data
wajah yang telah melakukan ekstraksi fitur yang dimiliki wajah.

Penggunaan metode pada proses training diperlukan agar robot dapat
menggenali wajah. Metode yang sering digunakan untuk memproses data dengan
Metode Nerual Network (NN). Neural Networ seperti Back Propagation Neural
Network (BPNN) yang memiliki akurasi sebesar 90% dengan jumlah data
sebanyak 200[3]. Meskipun memiliki akurasi yang tinggi dan data yang banyak
tapi tetap memiliki error yang tinggi yaitu 10%[3]. Dengan data yang cukup
banyak tersebut dapat melakukan proses training yang lama dan memungkinkan

robot menggalami error.



Metode Neural Network yang disebutkan membuktikan bahwa metode tersebut
dapat mendeteksi dengan akurasi yang tinggi tetapi belum tentu cocok untuk
robot. Maka penelitian ini akan mencoba metode lain untuk menerapkan pada
robot. Metode tersebut adalah Convolutional Neural Network (CNN). Melalui
Convolutional Neural Network (CNN) feature beragam yang dapat di Learning
secara hirarki dan otomatis.

Kerja dari sistem robot yang telah ditanamkan metode, robot akan
mendeteksi wajah terlebbih dahulu dan akan ditampung pada variable. kemudian
robot akan memproses dan mengenali wajah berdasarkan Model Convolution
Neural Network. Setelah wajah dikenali maka robot akan bergerak mengikuti

wajah yang telah dideteksi dan dikenali

1.2 Tujuan dan Manfaat

adapun tujuan dari penelitian ini adalah sebagai berikut
1. Mengimplementasi metode Convolutional Neural Network pada robot
dengan mikroprosesor
2. Mempercepat proses training pada data yang digunakan berdasrkan model
dan arsitektur yang digunakan
3.  Membuat robot mobile yang praktis dapat digunakan dimanapun
Dan juga adapun manfaat dari penelitian ini adalah sebagai berikut :
1. Bagi Penulis
Peneliti memdapatkan pengetahuan tentang metode yang
digunakan, ,mengetahui sistem rangkian robot yang dibangun dan Mengetahui
cara kerja sistem robot yang dibuat
2. Bagi Pembaca
Memberikan infomasi sebagai refrensi dan pengetahuan bagi pembaca dan

sebagai refrensi jika ingin melanjutkan penelitian dari skripsi ini



1.3 Rumusan Masalah

Adapun rumusan masalah dari penelitian ini adalah sebagai berikut :

1. Apakah metode Convolutional Neural Network dengan model dan arsitektur
yang digunakan dapat menghasilkan akurasi yang tinggi dan komputasi data

dengan cepat?

2. Apakah Metode Convolutional Neural Network dengan model dan arsitektur

yang digunakan dapat mengenali wajah dengan tepat ?

3. Bagaimana respon sistem kerja dari robot mobile dan apakah komponen

robot dapat berintegrasi dengan berfungsi semestinya ?

1.4 Batasan Masalah

Adapun Batasan Masalah dari penelitian ini adalah sebagai berikut :

1. Model Neural Network yang digunakan merupakan model Convolutional
Neural Network dengan arsitektur Lenet-5

2. Data wajah yang digunakan hanya memiliki 2 wajah orang yang berbeda

untuk klasifikasi pengenalan wajah

1.5 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan bertujuan untuk mempermudah pemahaman dan
penelaahan penelitian. Dalam laporan penelitian ini, sistematika penulisan terdiri
atas lima bab, masing-masing uraian yang secara garis besar dapat dijelaskan

sebagai berikut :

BAB 1 PENDAHULUAN
Dalam bab ini merupakan pendahuluan yang materinya sebagian besar
dasar dari topik yang dibahas berisikan tentang latar belakang, tujuan dan

manfaat, rumusan masalah, batasan masalah dan sistemmatika penulisan.



BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA

Dalam bab ini berisikan teori yang mendasari penelitian dengan
pembahasan secara terperinci tentang Citra digital, Cltra RGB, Grayscale dan
Citra Biner. Teori tentang metode yang digunakan berupa Haar-like feature
untuk mendeteksi wajah sedangkan untuk pengenalan wajah menggunakan
metode Convolutional Neural Network. Dan komponen-komponen yang
digunakan pada robot berupa, mikroprosesor, mikrokontroler, motor DC, motor
servo, kamera.
BAB 3 METODELOGI PENELITIAN

Dalam bab ini berisikan langkah kerja yang dilakukan dalam penelitian.
Metodelogi penelitian meliputi perancangan perangkat lunak yang berupa metode
yang digunakan untuk deteksi wajah dan pengenalan wajah. Kemudian
Perancangan perangkat keras yang berupa komponen-komponen robot yang akan
dirangkai.
BAB 4 HASIL DAN PENGUJIAN

Dalam bab ini berisikan hasil yang telah dilakukan. Hasil tersebut berupa
pengujian dan hasil deteksi wajah, pengambilan data untuk proses training,
pengujian dan hasil training data, pengujian model yang digunakan untuk
pengenalan wajah, pengujian dan hasil pergerakan kamera dengan motor servo,
pengujian dan hasil pergerakan motor DC, dan hasil integrasi untuk setiap
perangkat lunak dan perangkat keras
BAB 5 PENUTUP

Dalam bab ini berisikan kesimpulan dengan tujuan yang dibuat dan dari
semua pembahasan pada bab sebelumnya yang didasarkan analisis dan hasil.
Serta saran yang disampaikan kepada pembaca yang ingin melanjutkan

penelitian.
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