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APPLICATION OF RFID (RADIO FREQUENCY IDENTIFICATION) 

TECHNOLOGY IN ATTENDANCE SYSTEMS USING POSITION 

TRACKING WITH TRILATERATION METHOD 

Andi Nita Indah Sari ( 09011381621111 ) 

Department of Computer Engineering, Faculty of Computer Science 

Sriwijaya University 

Email : andinitaindah@gmail.com 

ABSTRACT 

 

The use of conventional attendance is still mostly done by entering attendance 

data with a signature using stationery on a sheet of attendance paper, it is less 

effective in the implementation process. It is necessary to change the form of 

conventional attendance to non-conventional, namely entering attendance data 

using a computerized system with attendance tools developed, one of which is the 

use of RFID, the RFID tag is symbolized as a student identified by tracking 

position on students (i) using the trilateration method [2]. As for the results of this 

study, the trilateration method can read well on the target tag (students) in the 

basic electronics laboratory room with an estimate with a standard accuracy level 

of 0.883537461 meters and display on the website with tracking position 

estimation data for example id tag E200 001A 8319 0095 2490 4297, name Andi 

Nita Indah Sari, position 1 (70.096, 23,835), position 2 (6.0422, 27.8184), 

position 3 (55,445, 92,9351) and on 05/05/2021. 
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Penerapan Teknologi RFID (Radio Frequency Identification) 

Pada Sistem Absensi Menggunakan Tracking Position  

Dengan Metode Trilateration. 

Andi Nita Indah Sari ( 09011381621111 ) 
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  ABSTRAK 

 

Penggunaan absensi konvensional masih banyak dilakukan dengan memasukkan 

data kehadiran dengan tanda tangan menggunakan alat tulis pada lembaran kertas 

absensi, hal tersebut kurang efektif dalam proses pelaksanaannya. Diperlukan 

perubahan bentuk absensi konvensional menjadi non konvensional yaitu 

memasukkan data kehadiran menggunakan sistem komputerisasi dengan alat 

absensi yang dikembangkan salah satunya adalah penggunaan RFID, RFID tag 

disimbolkan sebagai mahasiswa yang di identifikasi dengan tracking position 

pada mahasiswa (i) menggunakan metode trilateration [2]. Adapun hasil 

penelitian ini, metode trilateration dapat membaca dengan baik pada tag target 

(mahasiswa) di dalam ruangan laboratorium elektronika dasar dengan estimasi 

dengan akurasi standar yaitu 0.883537461 meter dan tampilan di website dengan 

data tracking position estimasi sebagai contoh id tag E200 001A 8319 0095 2490 

4297, nama Andi Nita Indah Sari, posisi 1 (70.096, 23.835), posisi 2 (6.0422, 

27.8184), posisi 3 (55.445, 92.9351) dan tanggal 05/05/2021.   

 

Kata kunci  :  RFID, Tag, Tracking position, Trilateration dan Website 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Dalam sebuah kegiatan aktivitas yang dilakukan di perkantoran maupun 

instansi pendidikan diperlukan data untuk mengetahui suatu kehadiran, untuk 

membuat suatu daftar hadir (absensi) yang memiliki tujuan dalam menerapkan 

kedisiplinan mahasiswa (i) pada suatu lembaga pendidikan. Penggunaan absensi 

konvensional atau manual masih banyak dilakukan yaitu dengan memasukkan 

data kehadiran dengan tanda tangan menggunakan alat tulis pada lembaran kertas 

absensi, hal tersebut kurang efektif dalam proses pelaksanaannya karena besar 

kemungkinan terjadi kesalahan dalam proses pengambilan data yang disebabkan 

oleh human error, rusaknya absensi dan memerlukan banyak waktu untuk 

rekapitulasi data absensi setiap semester nya [1]. 

Oleh sebab itu diperlukan perubahan bentuk absensi konvensional menjadi 

absensi non konvensional yaitu absensi yang memasukkan data kehadiran dengan 

menggunakan sistem komputerisasi. Dengan perubahan tersebut dapat mendorong 

dan mengatasi permasalahan untuk menyediakan informasi kehadiran yang lebih 

akurat, lebih efektif dalam segi waktu dan pelaksanaannya. Alat absensi yang 

dikembangkan salah satunya adalah penggunaan RFID. 

RFID adalah metode identifikasi objek yang menggunakan gelombang 

radio, proses identifikasi yang dilakukan oleh reader dan RFID transponder atau 

tag. RFID tag ditempelkan pada suatu atau objek yang Akan diidentifikasi. 

Masing-masing RFID tag memiliki data angka identifikasi (ID number) yang unik 

sehingga tidak ada RFID tag yang dimiliki seseorang bisa dititipkan dengan orang 

lain untuk melakukan absensi, hal tersebut dapat mencegah dan mengatasi 

terjadinya kecurangan dengan men tracking position atau pelacakan posisi pada 

mahasiswa (i) dengan menggunakan metode trilateration [2]. 

Trilateration adalah metode atau algoritma untuk menentukan posisi objek 

berdasarkan pengukuran jarak dari tiga buah titik. Nilai tersebut sinyal tersebut 

berupa nilai jarak antara pengirim (antena) dan penerima (tag target) yang 
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membentuk tiga buah lingkaran dengan jari-jari lingkaran yang merupakan nilai 

jarak antara objek dengan pengirim yang Akan dicari. Pada metode tersebut selain 

mudah dipahami metode ini juga merupakan metode yang saya gunakan sebagai 

landasan penelitian saya karena berdasarkan penelitian yang telah dilakukan 

sebelumnya dengan menggunakan metode trilateration dengan hasil yaitu 

memilki kekurangan paling sedikit dalam hasil estimasi posisi dan mendapatkan 

akurasi lebih baik dibandingkan dengan estimasi posisi yang menggunakan 

metode Min-Max dan Linear intersection [3], berikutnya dilakukan simulasi 

penerapan teknik perpanduan antara GPS dan sistem radar sekunder yaitu 

algoritma TDOA (Time Difference of Arrival)- Trilateration untuk mendeteksi [4] 

dan penelitian simulasi navigasi di dalam laboratorium telekomunikasi FTI UII 

dalam kondisi line of sight dan kondisi real dengan menggunakan metode 

trilateration [9]. Setelah mendapatkan posisi estimasi dengan menggunakan 

metode trilateration selanjutnya posisi estimasi tersebut Akan dijadikan 

masukkan validasi untuk menentukan hadir atau tidaknya mahasiswa dalam 

sebuah kegiatan pendidikan pada suatu sistem absensi yang berbasis website. 

Website adalah keseluruhan halaman-halaman web yang terdapat dari 

sebuah domain yang memiliki tujuan tertentu mengandung informasi, secara luas 

melalui halaman depan (home page) menggunakan sebuah browser dengan URL 

website. 

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan sebelumnya diatas maka 

penelitian ini dilakukan dengan mengikuti tahapan penelitian [9] dan 

mendapatkan hasil yang diperoleh dari sistem absensi yang berbasis website untuk 

membagikan informasi yang berkaitan dengan kehadiran mahasiswa (i) dalam 

suatu kegiatan lembaga pendidikan yang berbasis website.   

      

1.2 Tujuan  

Berikut adalah tujuan dari penelitian yang ingin dicapai: 

1. Dapat menggunakan teknologi RFID dalam proses tracking position atau 

pelacakan posisi dengan menggunakan metode trilateration 

2. Dapat menghitung posisi estimasi RFID tag dengan mengevaluasi jarak 

dari tiga titik antena. 
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3. Dapat menggunakan data tracking position atau perlacakan posisi sebagai 

input an untuk ditampilkan dalam website sebagai validasi kehadiran pada 

sistem informasi absensi. 

 

1.3 Manfaat  

Berikut adalah manfaat dari penelitian ini: 

1. Mengetahui keberadaan mahasiswa berdasarkan lokasi mereka di dalam 

kelas 

2. Menentukan posisi yang tepat dari keberadaan mahasiswa dengan 

menggunakan metode trilateration. 

3. Dapat mengurangi tingkat kesalahan karena kinerja sumber daya manusia 

(human error). 

 

1.4 Rumusan Masalah  

Rumusan masalah dari penelitian ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana alat pendeteksi RFID mengetahui keberadaan mahasiswa 

berdasarkan lokasi di dalam kelas dengan menggunakan metode 

trilateration. 

2. Bagaimana menghitung posisi estimasi RFID tag dengan mengevaluasi 

jarak dari tiga titik acuan yaitu antena dalam metode trilateration.  

3. Bagaimana Cara mengelola data tracking atau pelacakan posisi yang telah 

didapatkan untuk bisa tampil di website sebagai validasi absensi.  

 

1.5 Batasan Masalah 

1. Penggunaan alat RFID untuk tracking position (pelacakan posisi) objek 

atau mahasiswa yang hanya berada pada ruangan/kelas yang telah 

ditentukan yang terdapat alat RFID dengan menggunakan metode 

trilateration. 

2. Menggunakan alat RFID untuk mengambil data tracking position atau 

pelacakan posisi yang menghasilkan data nilai RSSI. 

3. Data tracking position digunakan untuk menjadi data masukkan yang 

Akan menentukan hadir atau tidaknya mahasiswa pada perkuliahan yang 
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berlangsung dengan diolah di dalam website sebagai sistem absensi yang 

Akan menampilkan informasi tentang kehadiran mahasiswa (i).  

4. Dalam website mahasiswa hanya bisa mengakses dan melihat tampilan 

informasi tentang absensi. 

 

1.6 Metodologi Penelitian 

Metode penelitian digunakan adalah sebagai berarti: 

1. Studi Literatur  

Pada tahap ini melakukan studi literatur dengan mencari dan membaca 

referensi yang berhubungan dengan alat RFID (Radio Frequency 

Identification dan tracking position atau pelacakan posisi. 

2. Perancangan  

Pada tahap perancangan sistem yang dibuat dengan berdasarkan latar 

belakang dan rumusan masalah yang telah di paparkan sebelumnya. 

3. Pengujian dan pengambilan data  

Pada tahap ini pengambilan data dilakukan dengan pengujian menentukan 

posisi objek dengan RFID (Radio Frequency Identification) dan divalidasi 

dengan tracking position tau pelacakan posisi. 

4. Analisis dan kesimpulan 

Pada tahap ini menganalisis hasil yang di dapat dari pengujian yang telah 

dilakukan terhadap pengujian posisi objek dengan RFID (Radio Frequency 

Identification) dan validasi dengan tracking posisi atau pelacakan posisi. 

 

1.7 Sistem Penulisan 

Untuk mempermudah penulisan dan penyusunan tugas akhir ini, maka di 

Buatlah sistematis penulisan sebagai berikut: 

 

BAB I PENDAHULUAN  

Pada bab ini menjabarkan beberapa sub bab yaitu latar belakang dari judul 

yang diambil, tujuan penelitian, batasan masalah penelitian yang dibahas, metode 
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penelitian yang digunakan penulisan dan sistematika penulisan tugas akhir yang 

telah dibuat penulis. 

 

BAB II TINJUAN PUSTAKA 

Pada bab ini memaparkan teori-teori yang berhubungan dengan judul yang 

diambil oleh penulis dari paper dan sumber-sumber lainnya. 

 

BAB III METODELOGI PENELITIAN 

Pada bab ini secara umum menjelaskan proses langkah kerja penelitian 

yang akan dilakukan secara terperinci dan bertahap. 

 

BAB IV HASIL DAN ANALIS 

Pada bab ini memaparkan tentang hasil pengujian yang telah dilakukan 

serta analisis terhadap hasil yang telah dilakukan. 

 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini berisi kesimpulan dari hasil yang diperoleh penulis dalam 

penelitian yang dilakukan dan berisi saran untuk penerus selanjutnya dari tugas 

akhir ini. 
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