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Oleh : 

EVAN KURNIADI WARDANA 

08021381722091  

 

ABSTRAK 

 

 Penelitian ini merancang dan membuat alat penghitung kecepatan dan arah angin 

dengan sensor hall effect berbasis mikrokontroler esp8266. Kincir angin di buat 

menggunakan bahan yang ringan untuk mempermudah putaran kincir meskipun dengan 

angin yang tidak terlalu cepat. Pengukuran kecepatan dan arah angin menggunakan 

sensor hall effect A3144 dengan memanfaatkan magnet yang berada pada kincir angin 

dan arah angin. Mikrokontroler esp8266 yang digunakan sebagai pengatur keseluruhan 

sistem yang dijalankan melalui program arduino. Prinsip kerja alat adalah saat kincir 

angin berputar dan sensor hall effect A3144 berada di dekat atau sejajar dengan magnet, 

magnet tersebut akan terdeteksi oleh sensor hall effect A3144, sehingga sensor 

mengirimkan pulsa ke esp8266 dengan satuan rpm (revolution per minute)  dan 

didapatkan frekuensinya, dari data tersebut nilai dari kecepatan angin data diperoleh dan 

di tampilkan ke LCD. Secara keseluruhan sensor hall effect A3144 memiliki nilai rata-

rata akurasi 86,31%, presisi 89,73%, dan error 3,87%. 

 

Kata Kunci: Kecepatan Angin, Arah Angin, Sensor Hall Effect A3144, Mikrokontroler 

Esp8266 
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DESIGN AND CONSTRUCTION OF WIND SPEED AND DIRECTION 

MEASUREMENT WITH HALL EFFECT SENSOR BASED ON 

MICROCONTROLLER ESP8266 

 

By : 

EVAN KURNIADI WARDANA 

08021381722091  

 

ABSTRACT 

 

This research designs and manufactures a wind speed and direction calculator 

with a hall effect sensor based on an esp8266 microcontroller. Windmills are made 

using lightweight materials to facilitate the rotation of the mill even with the wind 

being not too fast. Measurement of wind speed and direction using the A3144 hall 

effect sensor by utilizing a magnet located on the windmill and wind direction. The 

esp8266 microcontroller is used as a controller of the entire system which is run 

through the arduino program. The working principle of the tool is that when the 

windmill rotates and the hall effect sensor A3144 is near or parallel to the magnet, the 

magnet will be detected by the hall effect sensor A3144, so the sensor sends a pulse to 

esp8266 with units of rpm (revolution per minute) and the frequency is obtained, from 

The data is the value of the wind speed data obtained and displayed to the LCD. 

Overall, the hall effect sensor A3144 has an average value of 86.31% accuracy, 

89.73% precision, and 3.87% error. 

 

Keywords: Wind Speed, Wind Direction, Hall Effect Sensor A3144, Esp8266 . 

Microcontroller  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Angin merupakan udara yang bergeser akibat adanya variasi tekanan udara 

beserta arah angin dari area yang mempunyai tekanan tinggi ke area yang bertekanan 

rendah atau dari kawasan yang mempunyai suhu atau temperatur rendah ke kawasan 

bersuhu tinggi. (Arsyad, 1983). 

Analisis tentang perbandingan angin sangat diperlukan untuk menggambarkan 

energi angin seperti kecepatan dan arah angin di suatu kawasan. Untuk mengenal 

potensi angin, maka dibutuhkan alat ukur yang akurat. Hal ini sangat penting utnuk 

mengenal kecepatan angin, agar dapat menggambarkan energi angin disuatu daerah 

(Prabowo dkk, 2018).  

Kemampuan angin dimanfaatkan dalam beragam kegiatan di kehidupan 

manusia. Masyarakat yang bermukim di pesisir pantai memanfaatkan angin waktu akan 

pergi melaut dengan kapal layar. Masyarakat Belanda menggunakan angin sebagai basis 

tenaga generator listrik. Prosedur timbulnya angin akibat interaksi tekanan udara dan 

temperatur. Udara akan mengembang bila terjadinya panas. Mengembangnya udara 

akan menimbulkan perubahan tekanan sebab kerapatan udara menipis. Udara yang lebih 

dingin akan menuju ke area bertekanan rendah. Sirkulasi udara meninggi dan 

merendahnya sirkulasi udara disebut konveksi. Kecepatan dari sebuah angin 

didefinisikan sebagai knot. Arah angin dikategorikan sebagai delapan yakni selatan, 

utara, barat laut, timur, barat daya, tenggara, barat, dan timur laut. 

Angin mempunyai banyak fungsi dalam kehidupan manusia. Tidak sedikit 

banyak orang yang memakai alat ukur angin untuk memahami berapa kecepatan angin 

beserta energi yang dihasilkan. Dari perhitungan tersebut maka dapat terlihat manfaat 

yang dapat diperoleh dari energi angin tersebut. Potensi energi angin di suatu area dapat 

terlihat berdasarkan kelajuan anginnya. Alat yang dipakai untuk menghitung kelajuan 

angin disebut sebagai anemometer. 

Penelitian kecepatan angin sebelumnya telah dilakukan oleh Adi Apriliansyah 

dengan skripsi yang berjudul “Sistem Monitoring Kecepatan Angin Dengan Sensor 

Anemometer Menggunakan Radio Frekuensi Long Range Berbasis Mikrokontroler 
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Arduino Mega”. Terdapat perbedaan penggunaan sensor untuk pengukuran kecepatan 

angin, di mana penelitian sebelumnya menggunakan sensor JL-FS2, sedangkan 

penelitian kali ini menggunakan sensor hall effect.  Karena itu peneliti melakukan 

penelitian “Rancang Bangun Alat Pengukur Kecepatan Dan Arah Angin Dengan Sensor 

Hall Effect Berbasis Mikrokontroler Esp8266”. 

1.2. Rumusan Masalah 

1. Bagaimana merancang alat ukur kecepatan dan arah angin dengan sensor magnet 

berbasis mikrokontroler? 

2. Bagaimana menentukan kinerja dari sebuah alat pengukur kecepatan dan arah 

angin dengan sensor magnet yang berbasis mikrokontroler? 

1.3. Batasan Masalah  

Ruang lingkup pada penelitian ini dibatasi pada : 

1. Sensor yang digunakan untuk mengukur kecepatan dan arah angin adalah sensor 

magnet A3144. 

2. Penelitian ini mengunakan mikrokontroler ESP seri 8266. 

1.4. Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan penelitian ini adalah:  

1. Merancang hardware pengukuran kecepatan dan arah angin dengan sensor 

magnet berbasis mikrokontroler.  

2. Uji karakteristik, yaitu akurasi dan presisi dari sensor hall effect untuk 

pengukuran kecepatan dan arah angin. 

1.5. Manfaat Penelitian 

Beberapa manfaat dari penelitian ini adalah:  

1. Mengetahui karakteristik sensor hall effect yang berbasis mikrokontroler. 

2. Membuat inovasi alat pengukur kecepatan dan arah angin yang berbasis 

mikrokontroler dengan sensor hall effect.  
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