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MENGGUNAKAN WIFI MIKROKONTROLER ADAFRUIT HUZZAH  

ESP8266 

 

Oleh : RISA ANNISA 

NIM.08021281722039 

 

ABSTRAK 

Salah satu bencana yang sering terjadi di Indonesia adalah angin puting beliung. 

Masyarakat perlu untuk mengetahui kecepatan angin harian agar dapat waspada 

sebelum terjadinya bencana tersebut. Penelitian ini bertujuan untuk membuat rancang 

bangun perangkat keras dan perangkat lunak alat pemantau kecepatan dan arah angin. 

Perancangan perangkat keras menggunakan sensor hall effect yang diletakkan sejajar 

dengan magnet untuk menghitung kecepatan angin dan digunakan 4 sensor hall effect 

yang diletakkan pada wind vane untuk mengetahui arah angin. Pada saat kincir angin 

berputar dan sensor mendeteksi magnet, sensor akan mengirim pulsa pada esp8266 

untuk menghitung nilai kecepatan dan menentukan arah angin. Perancangan perangkat 

lunak menggunakan 2 aplikasi yaitu arduino IDE dan spreadsheet. Nilai kecepatan 

angin dan arah yang ditampil pada spreadsheet dalam bentuk tabel. Hasil penelitian 

menunjukkan alat yang dibuat berhasil mengukur kecepatan dan arah angin dengan 

delay rata- rata pada wifi sebesar 2 detik dari jarak 0 - 30 meter, dan data yang tampil 

pada LCD sama dengan data yang tampil pada spreadsheet. 

 

Kata Kunci : arah angin, esp8266, hall effect, kecepatan angin, spreadsheet. 
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DESIGN AND CONSTRUCTION OF WIND SPEED AND DIRECTION 

MONITORING EQUIPMENT USING WIFI MICROCONTROLLER 

ADAFRUIT HUZZAH ESP8266 

 

By : RISA ANNISA 

NIM.08021281722039 

ABSTRACT 

One of the disasters that often occur in Indonesia is a tornado. The community  

needs to know the daily wind speed so that they can be alert before the disaster occurs. 

This study aims to design hardware and software for monitoring wind speed and 

direction. The hardware design uses hall effect sensors placed parallel to the magnet to 

calculate wind speed and 4 hall effect sensors are placed on the wind vane to determine 

wind direction. When the windmill rotates and the sensor detects a magnet, the sensor 

will send a pulse to the esp8266 to calculate the speed value and determine the wind 

direction. The software design uses 2 applications, namely Arduino IDE and 

spreadsheets. The wind speed and direction values are displayed on a spreadsheet in 

tabular form. The results showed that the tool made was successful in measuring wind 

speed and direction with an average delay on wifi of 2 seconds from a distance of 0 - 30 

meters, and the data displayed on the LCD was the same as the data displayed on the 

spreadsheet. 

 

Keywords: esp8266, hall effect, spreadsheet, wind direction, wind speed. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar belakang  

Angin adalah pergerakan udara yang sejajar dengan permukaan bumi. Udara 

bergerak dari daerah bertekanan tinggi ke daerah bertekanan rendah. Angin terjadi 

karena adanya perbedaan tekanan horizontal (Nurhayati, 2016). Angin disebut dari arah 

mana angin datang. Misalnya, angin timur ke barat disebut angin timur, angin laut ke 

darat disebut angin laut. Angin merupakan besaran vektor yang memiliki besar dan 

arah.. Kecepatan angin adalah besaran vektor alat ukurnya berupa anemovane, alat ukur 

untuk wind speed adalah anemometer dan alat ukur untuk wind direction adalah wind 

vane. Gaya gesek angin merupakan perubahan kecepatan angin terhadap ketinggian, 

apabila gerak angin makin tinggi maka gaya gesek yang terjadi semakin kecil dan 

menyebabkan kecepatan angin semakin besar (Tjasyono, 2007). 

Bencana angin puting beliung merupakan salah satu bencana yang paling sering 

terjadi di Indonesia. Salah satu penyebabnya adalah karena kondisi cuaca yang ekstrim 

akibat pemanasan global. Dengan kondisi seperti ini, masyarakat tidak bisa berbuat 

banyak untuk menanggapi bencana ini. Salah satu yang bisa dilakukan adalah dengan 

menegetahui kecepatan angina harian. Dengan sistem ini, diharapkan masyarakat dapat 

mengantisipasi bencana tersebut. Anemometer adalah perangkat yang mampu 

mengukur kecepatan angin. (Mahar et al., 2017). 

Penelitian tentang sistem monitoring pengukuran data arah dan kecepatan angin 

menggunakan jaringan wifi 8266 telah dilakukan Darles Mawardi. Penelitian tersebut 

menggunakan  sensor optocoupler yang digunakan untuk mengukur kecepatan angin 

dan sensor hall effect yang digunakan untuk mengetahui arah angin dan sistem 

pemantauan mengirimkan data arah dan kecepatan angin menggunakan mikrokontroler 

arduino at mega 328p melalui jaringan wifi yang nanti akan ditampilkan pada sebuah 

website. Pada penelitian ini akan dirancang alat pemantau kecepatan dan arah angin 

hanya dengan menggunakan satu jenis sensor, yaitu sensor hall effect. Sedangkan untuk 

pengolahan dan pengiriman data ke wifi hanya menggunakan satu mikrokontroler yaitu 

adafruit huzzah esp8266 dan ditampilkan pada spreadsheet karena itu dibandingkan 

dengan penelitian yang dilakukan oleh darles mawardi penelitian ini hanya memerlukan 

satu sensor dan satu mikrokontroller sehingga lebih hemat biaya dan hemat tempat 

(Mawardi., 2017). 
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1.2 Rumusan Masalah  

1. Bagaimana merancang alat pemantau kecepatan dan arah angin menggunakan wifi 

mikrokontroler adafruit huzzah esp8266 

2. Bagaimana mebuktikan data yang tampil pada LCD sama dengan data yang tampil 

pada spreadsheet 

3. Bagaimana hubungan antara jarak wifi dengan delay  

1.3 Batasan masalah  

1. Sensor yang digunakan sensor hall effect untuk mengetahui kecepatan dan arah 

mata angin  

2. Menggunakan wifi mikrokontroler adafruit huzzah esp8266 

1.4 Tujuan penelitian  

1. Membuat rancang bangun hardware dan software alat pemantau kecepatan dan 

arah angin megunakan wifi mikrokontroler adafruit huzzah esp8266 

2. Membuktikan data yang tampil pada LCD sama dengan data yang tampil pada 

spreadsheet  

3. Menguji jarak wifi dengan delay 

1.5  Manfaat Penelitian 

1. Dapat memberikan informasi untuk mengetahui kecepatan dan arah angin  

2. Dapat menjadi inovasi baru dalam membuat sebuah alat ukur kecepatan dan arah 

angin menggunakan wifi mikrokontroller dan ditampilkan pada spreadsheet 
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