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RANCANG BANGUN ROBOT DETEKSI API DAN GAS LPG(liquefied
petroleum gas) BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 328

TITANIA HEDA WENINDA
09030581620024

Abstrak

Salah satu perkembangan teknologi adalah robot, robot telah
dikembangkan untuk dapat membantu manusia dalam melakukan
pekerjaan yang rumit, berbahaya dan memerlukan ketepatan. Pekerjaan
tersebut misalnya memadamkan api di bangunan yang strukturnya tidak
stabil sehingga sewaktu-waktu dapat runtuh, dengan menggunakan robot,
pekerjaan tersebut dapat dilakukan tanpa mengancam nyawa petugas
pemadam kebakaran. Robot pemadam api memerlukan berbagai sensor
untuk menjalankan fungsinya dengan baik, diantara lain adalah sensor
pendeteksi api dan sensor jarak untuk mendeteksi halangan kemudian
memberikan informasi kepada mikrokontoler sehingga robot akan
menghindari halangan.
Kata Kunci : Robot Deteksi Api, Sensor Pendeteksi Api,Sensor Jarak
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DESIGN OF ROBOT FIRE DETECTION AND LPG(liguefied
petroleum gas) GAS BASED BY MICROCONTROLLER
ATMEGA328

Titania Heda Weninda
09030581620024

Abstract

One of the technological developments is robots, robots have been
developed to be able to assist humans in doing complex, dangerous and
require precision work. The work for example extinguishes fires in
buildings whose structures are unstable so that at any time it can collapse,
using a robot, the work can be done without threatening the life of
firefighters. Fire fighting robots require a variety of sensors to perform
their functions properly, including fire detection sensors and proximity
sensors to detect obstacles then provide information to the microcontoler
so that the robot will avoid obstacles.

Keywords: Fire Detection Robot, Fire Detection Sensor, Proximity
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Robot adalah sebuah alat mekanik yang dapat melakukan tugas fisik, baik
menggunakan pengawasan dan kontrol manusia, ataupun menggunakan program
yang telah didefinisikan terlebih dulu (kecerdasan buatan). Dalam teknologi
robotika secara garis besar terdapat dua jenis robot yaitu robot manual dan robot

otomatis. Robot manual adalah robot yang masih melibatkan campur tangan
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manusia dalam pengoperasiannya. Sebaliknya robot otomatis adalah robot yang
dalam menjalankan tugasnya sudah tidak melibatkan manusia lagi. Kemampuan
ini bisa dicapai jika didukung oleh rangkaian sensor yang memadai agar robot
mampu mendeteksi lingkungan di sekitarnya dengan baik sehingga dapat
merespon perubahan yang terjadi di lingkungan sekitarnya. Seperti manusia, robot
juga memiliki “otak™ yang berfungsi sebagai pengendali seluruh sistem robot.

Otak robot pada umumnya adalah mikrokontroler [1].

Dalam perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang semakin maju
banyak yang dimanfaatkan untuk memenuhi kebutuhan manusia. Perkembangan
teknologi yang pesat ini ditandai dengan banyaknya peralatan yang telah
diciptakan dan dioperasikan baik secara manual maupun otomatis. Salah satu
perkembangan teknologi adalah robot, robot telah dikembangkan untuk dapat
membantu manusia dalam melakukan pekerjaan yang rumit, berbahaya dan
memerlukan ketepatan. Pekerjaan tersebut misalnya memadamkan api di
bangunan yang strukturnya tidak stabil sehingga sewaktu-waktu dapat runtuh,
dengan menggunakan robot, pekerjaan tersebut dapat dilakukan tanpa mengancam
nyawa petugas pemadam kebakaran. Robot pemadam api memerlukan berbagai
sensor untuk menjalankan fungsinya dengan baik, diantara lain adalah sensor
pendeteksi api dan sensor jarak untuk mendeteksi halangan kemudian
memberikan informasi kepada mikrokontoler sehingga robot akan menghindari

halangan[2].

Berdasarkan uraian diatas, maka dalam tugas akhir ini, dengan segala

pertimbangan penulis mengambil judul ¢ Rancang Bangun Robot Deteksi Api
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dan Gas LPG (liquefied petroleum gas) Berbasis Mikrokontroler

ATMEGA328°.

1.2  Tujuan

Adapun tujuan yang ingin dicapai dari pembuatan Tugas Ahir ini adalah

1. Membuat sistem deteksi api dan pendeteksi gas LPG,
2. Membuat prototype robot mobile pendeteksi api dan gas LPG berbasis

mikrokontoler Atmega328.
1.3 Manfaat

Adapun manfaat dari penelitian adalah sebagai berikut :

1. Dapat membuat mekanik robot mendeteksi api menggunakan flame sensor
dan gas LPG dengan sensor gas,
2. Dapat menghasilkan perangkat lunak dan perangkat keras sistem gerak dan

deteksi gas LPG.

1.4 Batasan Masalah

Agar pembahasan lebih terarah, maka penulis membuat batasan dari
permasalahan ini yaitu pembuatan robot pendeteksi api dan gas LPG Alat

berbasis mikrokontroler ATmega328 adalah,

1. Sensor api yang digunakan adalah flame sensor,
2. Sensor gas LPG yang digunakan adalah MQ2,

3. Mobile robot menggunakan sensor jarak sebagai penghindar halangan,
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4. Api yang di deteksi adalah api lilin,

5. Track arena merupakan lapangan mini persegi empat didalam ruangan.

1.5 Metode Penelitian

a. Metode Literatur
Merupakan metode referensi kepustakaan yang digunakan dalam
mengkaji masalah yang ada, seperti mengumpulkan data dari buku,

jurnal, dan internet.

b. Metode Konsultasi
Merupakan metode konsultasi atau tanya jawab dengan dosen
pembimbing sehingga penulis mendapatkan masukan yang berarti

untuk kesempurnaan dalam penulisan laporan akhir ini.

c. Metode Observasi
Mengamati sistem kerja tempat pelaksanaan tugas akhir, dengan
diskusi yaitu melakukan pembahasan dengan pembimbing maupun

pihak-pihak yang terkait dalam pelaksanaan tugas akhir.

d. Metode Perancangan
Melakukan perancangan sistem mulai dari topologi dan logika kerja

dari sistem yang akan dibuat.

e. Metode Implementasi dan Pengujian
Mengimplementasikan sistem yang telah dibuat di tempat
pelakasanaan tugas akhir dan melakukan pengujian pada sistem

tersebut.
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1.6  Sistematika Penulisan

Laporan ini ditulis dalam beberapa bagian dan masing-masing bagian

terbagi dalam sub-sub bagian. Secara sistematika laporan ini disusun sebagai

berikut:

BAB |

BAB |1

BAB Il

BAB IV

PENDAHULUAN

Pada bab ini penulis mengemukakan secara garis besar mengenai

latar belakang pengambilan judul laporan.

DASAR TEORI

Dalam bab ini dijelaskan tentang teori-teori yang digunakan
sebagai landasan dan kerangka pikiran yang akan digunakan dalam
penelitian serta istilah-istilah dan pengertian-pengertian yang

berhubungan dengan penelitian.

ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM

Pada bab ini menjelaskan perancangan alat, alat dan bahan yang di
gunakan pada perancangan perangkat lunak yang digunakan untuk
membuat rancang bangun mekanik robot pendeteksi api dan gas

LPG.

PEMBAHASAN DAN HASIL

Pada bab ini berisi gambaran umum tentang sistem yang akan
dibuat meliputi perancangan perangkat keras, perangkat lunak,

rencana pengujian.
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BABYV KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini merupakan bab terakhir yang berisikan tentang
kesimpulan dari tugas akhir yang telah dilaksanakan dan saran-

saran dari penulis.
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