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Lampiran 1. Perhitungan Kapasitas Kerja Teontis

Tabel 12. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis.

Jumlah pisau Frekuensi pemotongan Luas Tebal Massa jenis
(S) (Fp) A) (M (p)
1 45 19cm® lem 0,83 glem®

Kt =SpisauxFpxAxTxp
Karena hasil yang akan diperoleh mempunyai satuan kg/jam maka :

SPisauxFpxAxTxp % 60
1000

Kt =

1x 45 putaran/menit x 19 cm x 1x 0,83 g/cm3 "
1000

60

= 42,57 Kg/ jam
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Lampiran 2. Perhitungan Kapasitas Kerja Efektif (Ke)

Table 13. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis :

Waktu pemotongan (detik) Rata-rata (detik) Berat akhir (gram)
1 2 3
25 27 28 26,66 299,14

Bt=299,14 Gram =0,2991 kg
t =2666detik =0,0074 jam

Maka :

_ 02991kg
0,0074 jam

= 40,41 kg/jam
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Lampiran 3. Perhitungan efisiensi kerja

Tabel 14. Data kapasitas kerja alat pemotong nata de coco secara mekanis.

Kapasitas kerja efektif (Ke) Kapasitas kerja teoritis (Kt)

40,41 kg/jam 42,57 kg/jam

Kapasitas kerja efektif
Kapasitas kerja teoritis

Efisiensi kerja = x 100 %

Efisiensi kerja= 40,41 x 100 %
42,57

= 94,92 %
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Lampiran 4. Perhitungan Rendemen.

Table 15. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis.

Berat awal (Bs) Berat akhir (Bb)

299,14 gram 300 gram

Bs=299,14 g=0,2991 kg
Bb=300g=0,3kg
Maka :

R= Berat setelah pemotongan x 100%

Berat sebelum pemotongan

_ 0,991
03

R x 100%

R = 99,70%
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Lampiran 5. Perhitungan Analisa Energi Potensial Pegas

Besarnya Analisa Energi Potensial pegas :
F=KxX
K= £

| -
Ep= ~ KX
P73

Penyelesaian :
F=mxa
=1,5kg x 9,8 m/s

=147N

~
I
|

_ 147N
0,15 m

=98 kg/s’
1 2
Ep= EXKX

Ep= % x 98 x (0,15)

Ep= 1,10 Joule
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Lampiran 6. Perhitungan koefisien gesekan

Tabel 16. Data kecepatan putaran roda gigi motor listrik penggerak pisau :

No. Kecepatan putaran roda gigi Jumlah (rpm)
1.  Sebelum pembebanan 4370
2.  Setelah pembebenan 3027
Penyelesaian :
Koefisien gesekan = e x 100%
RA
_ 4370-3027 x 100%
4370
=30,73 %

Tabel 17. Data kecepatan putaran roda gigi motor listrik penggerak konveyor :

No. Kecepatan putaran roda gigi Jumlah (rpm)
1.  Sebelum pembebanan 1320
2. Setelah pembebenan 1153
Penyelesaian :
Koefisien gesekan = g ke x100%
RA
- 1320—1]53x 100%
1320

=12,65%



Lampiran 7. Perhitungan Daya Listrik

Table 18. Data hasil pengujian alat pemotong rata de coco secar mekanis.
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No. Motor listrik Tegangan (V) Arus (I)

1. Konveyor 236 0,4

2 Pisau 235 0,5
Penyelesaian :

a. Daya listrik pada dimmer penggerak pisau adalah :
P=VxI
=235 Volit x 0,5 Ampere

=117,5 Watt

b. Daya listrik pada dimmer penggerak konveyor adalah :

p=Vxl
=236 Volt x 0,4 Ampere

=944 Watt



Lampiran 8. Perhitungan Energi

Tabel 19. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis.
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No. Motor listrik Tegangan (V) Arus (1) Waktu (t)

1. Konveyor 236 0,4 60 detik

2. Pisau 235 0,5 60 detik
Penyelesaian :

a. Energi penggerak pada pisau :

E

e
t

t
I
.‘l<

i

_ 235x0,5
60

= 1,95 Joule

b. Enegi pada penggerak konveyor :

V.1

t

E=

_ 236x04
60

| E

= 1,5 Joule
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Lampiran 9. Perhitungan Torsi

Tabel 20. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis.

Roda gigi Diameter  Berat konveyor (Kg)  Kecepatan roda gigi (rpm)

RG 1 3,5cm
RG2 7,5 cm
1,4 1153
RG3 3cm
RG 4 Scm

a. Torsi konveyor ?

Penyesaian :

=1,4kg. 19,21 m/s*
=26,89 N
Jadi :
To,=f.r

=26,89N.0,0175m = 0,4705 Nm

Da
To,= —x T
%= ppo?
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Lampiran 9. (lanjutan)

0,035

=—=""x0,47Nm = 0,2122 Nm

0,075

_ DbxTob

To
¢ 20

_ 0,075x0,21
20

=0,0007 Nm

Tog = —D—ExToc
Dd

=20 x0,0,0007
05

2

=0,0004 Nm

b. Torsi pada pisau ?

Tabel 21. Data hasil pengujian alat pemotong nata de coco secara mekanis.
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Berat konveyor (kg)

Kecepatan roda gigi (rpm)

Roda gigi Diameter
RG1 5cm
RG2 7,5 cm
RG3 3cm
RG 4 6 cm

Penyelesaian :
F =ma

vV

A =

t
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Lampiran 9. (lanjutan)

o 3027
0

50,45 m/s’

F =m.a
F =0,32 x 50,45

= 15,13 N

Toa =F.r
=15,13N.0,025m

=0,3782 Nm

Tob = E x Toa
Db

=905 o037

0,075

=0,2566 Nm

_ DbxTob

Toc
20

_ 0,075x0,25
20

= 0,0009 Nm

To = &xToc
Dd

0,03
= ———x0,0009
0,06

= 0,0004 Nm



Lampiran 10. Perhitungan Tenaga (Hp)

Besamya tenaga (Hp) adalah :

Menurut James watt, 1 daya kuda (Hp) = 746 watt

1 watt = 1 joule/ detik

Sehingga :

Diubah menjadi satuan per detik = 1153/60 = 19,21 Rpd.
b. (498 Rpm =83 Rpd) c¢.(24Rpm=0,4Rpd) d (12Rpm= 0,2Rpd)

2. Kecepatan pada motor listrik penggerak konveyor = 3027 Rpm

a. Tenaga pada motor listrik penggerak konveyor

1.

b. Tanaga pada motor listrik pada pisau pemotong

1. Kecepatan pada motor listrik penggerak konveyor = 1153 Rpm

Diubah menjadi satuan per detik = 3027 / 60 = 50,45 Rpd

b. (1800 Rpm = 30 Rpd) c. (90 Rpm=1,5Rpd) d. (45 Rpm =0,75 Rpd)

Hp,=0,47x 19,21 =9,02870 Watt
Hpb=0,21x 8,3 =1,74300 Watt
Hpc=0,0007 x 0,4 =0,00020 Watt

Hpd = 0,0004 x 0,2 = 0,00008 Watt

. Hpa=0,37x50,45 =18,6665 Watt

Hpb = 0,25 x 30 =7,5001 Watt
Hpc =0,0009x 1,5 =1,0010 Watt

Hpd = 0,0004 x 0,75 =0,0003 Watt
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Lampiran 11. Data dalam pengujian alat

Sehingga didapatkan hasil sebagai berikut :

A. Pada Konveyor

Tabel 22. Pada konveyor sebelum pembebanan

Dalam pengujian alat, ukuran pemotongan yang dipilih pada ukuran 1 cm.

No Uraian

1. Putaran roda gigi motor listrik pemutar konveyor 1320 Rpm

2. . Kuat arus motor listrik (I) 0,19 Ampere
3. Tegangan listrik (V) 234 Volt

4. Daya listrik (W) 44 46-Watt

Tabel 23. Pada konveyor saat pembebanan

No Uraian
1. Putaran roda gigi pada motor listrik. 1153 Rpm
2.  Putaran roda gigi reducer dari motor listrik. 498 Rpm
3.  Putaran roda gigi dari reducer yang menggerakkan 24 Rpm

roda gigi As pemutar konveyor.

4. Putaran roda gigi pada As pemutar konveyor 12 Rpm
5. Arus listrik pada Konveyor / bantalan pemotong (I) 0,4 Ampere
6. Tegangan (V) 236 Volt
7. Daya listrik (P) 94 4 Watt
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Lampiran 11. (lanjutan)
B. Pada Pisau Pemotong

Tabel 24. Pada pisau sebelum pembebanan
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No. Uraian
1. Putaran roda gigi pada motor listrik 4370 Rpm
2. Kuat arus listrik () 0,29 Ampere
3. Tegangan (V) 233 Volt
4.  Daya listrik (W) 67,57 Watt
Tabel 25. Pada pisau pemotong saat pembebanan
No Uraian
1. Putaran roda gigi pada motor listrik 3027 Rpm
2.  Putaran roda gigi reducer dari motor listrik. 1800 Rpm
3.  Putaran roda gigi dari reducer yang 90 Rpm
menggerakkan roda gigi penggerak pisau
4. Jumlah potongan pisau 45 kali/menit
5. Arus listrik (I) 0,5 Ampere
6. Tegangan (V) 235 Volt
7. Daya listrik (P) 233,25 Watt
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Lampiran 12. Spesifikasi roda gigi pada alat pemotong nata de coco secara mekanis.

1. Roda gigi penggerak konveyor

Gambar 6. Jumlah roda gigi penggerak konveyor.

keterangan :

1. Motor listrik

2. Roda gigi pada motor listik : a.
b.

3. Rantai: a.
b.

4. Reducer

5. Roda gigi pada reducer :

0

Diameter = 3,5 cm
Jumlah gigi = 16 cm
Panjang =28 cm
Lebar =6 cm

. Diameter= 7.5 cm

Jumlah gigi = 37 buah

Roda gigi pada reducer penggerak roda gigi pemutar pisau

Roda gigi penggerak pisau :

As pemutar konveyor

a.

o P o

Diameter = 3 cm
Jumlah gigi = 13 buah
Diameter = 5 cm
Jumlah gigi = 25 buah
27 buah
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Lampiran 12. (lanjutan)

2. Roda gigi penggerak pisau

Gambar 7. Jumlah roda gigi penggerak pisau

Keterangan :
1. Motor listrik
2. Roda gigi pada motor lisrik : a. Diameter =3,5 cm
b. Jumlah gigi = 16 cm
3. Rantai: a. Panjang =28 cm
b. Lebar=6 cm
4. Reducer
5. Roda gigi pada reducer : a. Diameter =7,5 cm
b. Jumlah gigi =37 buah
6.

Roda gigi pada reducer penggerak roda gigi pemutar pisau

b. Diameter =3 cm

c. Jumlah gigi = 13 buah
Roda gigi penggerak pisau : a. Diameter=6cm

b. Jumlah gigi =25 buah
As pemutar konveyor = 27 buah
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Lampiran 13. Analisis biaya pembuatan alat pemotong nata de coco secara mekanis.

No Elemen mesin Jumlah Harga
1. Besisiku 2 batang Rp. 24.000
2. Motor listrik 2 buah Rp. 125.000
3. Reducer 2 buah Rp.450.000
4. Dimmer 2 buah Rp. 100.000
5. Pisau stainless 1 buah Rp. 25.000
6. Pegas 2 buah Rp. 5000
7. As 4 buah Rp. 10.000
8. Konveyor 1 buah Rp.100.000
9. Klahar 4 buah Rp. 25.000
10. Plastik pelapis 1 buah (meter) Rp. 15.000
11. Rantai 4 buah Rp. 25.000
12. Roda gigi 8 buah Rp. 25.000
13. Lis 2 meter Rp. 7000
14. Desain alat - Rp. 750.000
15. Upah alat - Rp. 400.000
Total biaya Rp. 2.086.000




Lampiran 15. Gambar nafa de coco hasil pemotongan.

Gambar 9. Nata de coco hasil pemotongan dengan menggunakan alat pemotong
| nata de coco secara mekanis.
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Lampiran 14. Gambar teknik alat pemotong nafa de coco secara mekanis.
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