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SUMMARY

ADE IRSAN SAPUTRA. The Construction Design of Automatic Water Pump 

Controller (Super vised by ENDO ARGO KUNCORO and HERSYAMSI).

The measurement and analysis are the most important step in designing 

electronic equipment network. The measured variable was input and output voltages 

at e vefy network block.

The objective o f this research was to study design o f automatic water pump 

controller. The purpose of this research was to make the pump works effectively. 

This system was designed to operates when the water in upper tank is empty; and 

water in the lower tank is full. The treatments were as follows. Water in upper tank 

full and lower tank empty; water in upper tank empty and lower tank full; water in 

upper tank empty and lower tank empty; water in upper tank full and lower tank was 

full. When the water in upper tank is full and it is empty at lower tank, then the 

pump was off. When the water in upper tank is empty and it is full at lower tank, 

then the pump was on. When the water in upper tank is empty and it is empty at 

lower tank, then the pump was off. When the water in upper tank is full and it is full 

at lower tank then the pump was off. The voltage of digital system in low (0) 

position was from 0 V to 0.1 V, whereas in high (1) position was from 3,7 V to 5 V.

The result showed that the system control can work properly.



RINGKASAN

ADE IRSAN SAPUTRA. Rancang Bangun Alat Pengontrol Pompa Air Otamatis 

(dibimbing oleh ENDO ARGO KUNCORO dan HERSYAMSI).

Melakukan pengukuran dan analisa merupakan tahap yang sangat penting 

dalam mendisain jaringan perlengkapan elektronik. Variabel yang diukur adalah 

tegangan pada input dan output pada setiap jaringan.

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk mempelajari disain dari alat kontrol 

otomatis untuk pompa air. Manfaat dari penelitian ini adalah untuk membuat pompa 

dapat bekerja dengan efektif. Sistem ini didisain untuk dapat bekerja jika tangki 

bagian atas kosong dan air pada bagian bawah penuh. Perlakuan dalam penelitian ini 

adalah sebagai berikut. Air pada tangki bagian atas penuh dan air pada tangki bagian 

bawah kosong; air pada tangki atas kosong dan tangki bawah penuh; air pada tangki 

atas kosong dan air pada tangki bawah kosong; air pada tangki atas penuh dan air 

pada tangki bawah penuh. Ketika air pada tangki atas kosong dan tangki bawah 

kosong maka pompa akan mati. Ketika air pada tangki atas kosong dan tangki bawah 

penuh pompa hidup. Ketika tangki bagian atas kosong dan tangki bagian bawah 

kosong pompa mati. Ketika tangki bagian atas penuh dan tangki bagian bawah 

penuh pompa mati. Tegangan pada sistem digital rendah (0) pada tegangan 0 V 

sampai dengan 0,1 V, sedangkan pada posisi tinggi (1) pada tegangan antara 3,7 V 

sampai dengan 5 V.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem kontrol dapat bekeija 

dengan yang direncanakan.

sesuai
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I. PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Pompa air merupakan salah satu mesin yang banyak digunakan untuk berbagai 

macam kegiatan yang berhubungan dengan penggunaan air untuk berbagai 

keperluan. Pompa air digunakan untuk memindahkan air dari satu tempat ke tempat 

yang lain yang berjauhan letaknya dan juga untuk memindahkan air dari tempat 

yang rendah ke tempat yang tinggi. Pompa air sangat bermanfaat karena dapat 

mempermudah kerja manusia.

Kegiatan pertanian banyak menggunakan bantuan pompa air seperti untuk 

mengairi sawah, perkebunan, dan rumah kaca. Pompa air menggunakan berbagai 

macam sumber energi penggerak seperti motor bakar (diesel dan bensin), kincir (air 

dan angin) dan menggunakan motor listrik. Pompa air yang menggunakan energi 

listrik merupakan jenis pompa yang paling banyak digunakan. Keuntungan 

menggunakan pompa jenis ini tidak mengeluarkan suara yang berisik dibandingkan 

dengan pompa yang menggunakan motor bakar, tidak menimbulkan polusi, lebih 

ringan dan praktis.

Pompa air akan bekerja dengan baik dan mempunyai umur pakai yang lama 

apabila digunakan sesuai dengan kemampuan pompa tersebut. Selain itu pompa juga 

harus dirawat sesuai dengan petunjuk yang diberikan oleh pabrik pembuatan pompa 

tersebut.
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Semakin terbatasnya sumber energi yang tersedia, menuntut semua orang 

untuk memanfaatkan energi seefisien mungkin. Pemanfaatan sumber energi yang

efisien akan mengurangi pemborosan energi.

Pompa air yang tetap mengisi bak penampung air walaupun air di dalam bak 

tersebut sudah penuh merupakan bentuk pemborosan energi, tetapi pompa juga tidak 

bekerja dengan efektif jika bak penampung air kosong tetapi pompa tidak bekeija 

untuk mengisi bak tersebut. Sebaliknya air yang dihisap oleh pompa dari sumber air 

(bak, sumur) jumlahnya juga harus cukup untuk mengisi bak, kondisi sumber air 

yang kosong akan menyebabkan pompa bekerja tanpa menyedot air. Kondisi ini 

akan menyebabkan pompa akan cepat panas dan mudah rusak.

Penelitian ini dilakukan dengan tujuan untuk mendisain sistem kontrol 

pompa yang dapat mengatasi permasalahan pompa yang telah disebutkan di atas. 

Sistem kontrol akan bekeija untuk menghidupkan atau mematikan pompa dengan 

memperhatikan kondisi air pada bak penampung atas dan sumber air yang akan 

disedot oleh pompa. Sistem kontrol dirancang agar pompa hanya bekerja bila bak 

penampung air kosong dan air yang akan disedot jumlahnya mencukupi. Kontrol 

dibuat dengan menggunakan komponen utama IC digital logic dan enam titik sensor 

(Lampiran 1).

B. Tujuan

Rancang bangun alat ini bertujuan untuk mengontrol kerja pompa air secara 

otomatis sehingga dapat bekerja dengan optimal.
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C. Hipotesis

Diduga sistem pengontrol otomatis ini akan mengefisienkan kinerja dari pompa

air.
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