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KOMENTAR/ULASAN PEER REVIEW 

- Kelengkapan dan Kesesuaian Unsur Paper ini memiliki unsur yang lengkap sebagai sebuah karya ilmiah yang baik, 
walaupun tidak secara eksplisit menyebutkan bagian Method. Usulan metode 
diletakkan pada dua bagian berbeda yaitu “The Non-Holonomic Leader-Follower 
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- Ruang Lingkup dan Kedalaman 
Pembahasan 

Paper ini bertujuan untuk mengembangkan metode pengontrolan formasi robot 
berbasis Interval Type-2-Fuzzy Logic controller (IT2FLC) pada sistem yang 
menggunakan leader-follower approach. Uji coba dilakukan pada berbagai 
lingkungan: ruang terbuka, kompleks, lingkaran dan oval dengan beberapa 
parameter. Hasil uji coba menunjukkan usulan metode memberikan kinerja yang 
lebih baik dibandingkan dengan T1FLC dan PID. Secara umum, hasil penelitian 
sudah dijabarkan dengan baik. Penulis membuat beberapa skenario dalam 
eksperimen, misalnya terkait dengan jumlah rintangan, dan termasuk bentuk 
lingkungan.  Penulis juga sudah membandingkan kinerja usulan metode dengan dua 
dua metode pembanding yaitu T1FLC dan PID, dimana usulan  metode sudah 
memberikan kinerja yang lebih baik. 
 

- Kecukupan dan Kemutakhiran Data 
&Metodologi 

Fuzzy logic merupakan salah satu algoritma yang sangat populer pemakaiannya di 
berbagai kebutuhan dan terbukti memberikan kinerja yang sangat baik, sehingga 



masih dipakai sampai sekarang dan  bisa dijamin kemutakhirannya. Sedangkan 
dataset yang dipergunakan dibuat sendiri oleh penulis untuk mensimulasikan 
kondisi halangan statis dan bergerak serta berbagai bentuk lingkungan. 
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