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- Ruang Lingkup dan Kedalaman 
Pembahasan 

Paper ini bertujuan untuk mengembangkan metode  pengenalan pola berbasis 
kontrol reaktif sederhana untuk robot swarm. Usulan metode menggunakan 
kombinasi dari Fuzzy-Kohonen Networks dengan Particle Swarm Optimization (FKN-
PSO) untuk menghindari hambatan statis dan dinamis. Penulis menggunakan  tiga 
robot sederhana untuk melihat efektivitas algoritma yang diusulkan. Hasil 
penelitian menunjukkan bahwa swarm robot berhasil melakukan beberapa tugas, 
mampu mengenali lingkungan hanya menggunakan tujuh aturan dan menggunakan 
sejumlah kecil sumber daya. Penulis sudah memberikan analisis terhadap hasil yang 
sudah diperoleh dengan mendiskusikan hasil pengenalan lingkungan oleh ketiga 
robot. Penulis juga sudah membandingkan kinerja dari 3 algoritma, FKN, Fuzzy-PSO, 
dan FKN-PSO dengan melihat time to target detection, time to reach target, rule 
base, dan resources.  
 

- Kecukupan dan Kemutakhiran Data 
&Metodologi 

Fuzzy logic dan PSO merupakan metode yang banyak dipakai dalam AI sehingga bisa 
dijamin kemutakhirannya. Sedangkan data yang dipakai merupakan simulasi 



sehingga bisa parameter disetting sesuai kebutuhan. 
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