
RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI PERAHU LISTRIK 

MENGGUNAKAN REMOTE CONTROL 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 

 

 

Oleh: 

FALATEHAN ALRAHMAN 

08021381823067 

 

 

 

 

 

 

JURUSAN FISIKA 

FAKULTAS MATEMATIKA DAN ILMU PENGETAHUAN ALAM 

UNIVERSITAS SRIWIJAYA 

2022











iv 
 

KATA PENGANTAR 
 

Puji dan syukur Penulis ucapkan kehadirat Allah SWT, karena berkat 

rahmat dan karunia-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini. 

Adapun Tugas Akhir ini berjudul “Rancang Bangun Sistem Kendali Perahu 

Listrik Menggunakan Remote Control” yang dilaksanakan di Laboratorium 

Elektronika Jurusan Fisika Fakultas Matematika dan Ilmu Pengetahuan Alam 

Universitas Sriwijaya.  

Dalam penulisan skripsi ini tak luput dari dukungan banyak pihak. Oleh 

karena itu penulis mengucapkan terimakasih kepada semua pihak yang terlibat, 

terutama pada dosen pembimbing Bapak Khairul Saleh, S.Si., M.Si. dan Bapak 

Hadi. S.Si., M.T yang telah memberikan arahan dan bimbingan kepada penulis. 

Selain itu penulis mengucapkan terima kasih kepada:  

1. Bapak Dr. Frinsyah Virgo, S.Si., M.T., selaku Ketua Jurusan Fisika 

Fakultas Matematika dan Ilmu Pengetahuan Alam Universitas Sriwijaya.  

2. Bapak Drs. Octavianus Cakra Setya, M.T. dan Ibu Dr. Erni, S.Si., M.Si. 

selaku penguji yang telah banyak memberikan kritik dan saran agar 

penelitian dilakukan dengan baik dan benar.  

3. Bapak Khairul Saleh, S.Si., M.Si. selaku Dosen Pembimbing Akademik.  

4. Bapak Drs. Pradanto Poerwono, DEA. yang telah banyak memberikan 

masukan serta saran dalam penelitian ini 

5. Seluruh dosen-dosen Jurusan Fisika Universitas Sriwijaya.  

6. Kedua orangtua tercinta dan adikku Fabian yang selalu memberikan 

semangat, motivasi, dan doa yang tiada henti diberikan kepada penulis.  

7. Seluruh Keluarga yang selalu memberikan semangat, motivasi dan doa 

yang tiada henti diberikan kepada penulis.  

8. Sahabat seperjuangan Lisolmin, Amar, Bagas, Aldi, terimakasih telah 

menjadi tempat berbagi keluh kesah dan kebahagiaan, serta mengajarkan 

penulis artinya persahabatan.  

9. Temen-temen yang sering ngumpul dan nginep di lab Hadi, Wansya, 

Nopa, Agung, Ihsan, Ridho, Fahmi, Khoiril, Syaugi, Yogi, terimakasih 

telah menjadi penghibur dikala stress. 



v 
 

10. Seluruh rekan seperjuangan Fisika angkatan 2018 (AMFIBI) yang selalu 

bersama menapaki tanjakan perjuangan di bangku kuliah.  

11. Seluruh pihak yang telah membantu penulis, baik secara langsung maupun 

tidak langsung yang tidak dapat disebuatkan satu persatu.  

Penulis menyadari bahwa skripsi ini masih jauh dari sempurna 

dikarenakan terbatasnya pengalaman dan pengetahuan yang dimiliki penulis. Oleh 

karena itu, penulis mengharapkan segala bentuk saran serta masukan bahkan kritik 

yang membangun dari berbagai pihak. Semoga skripsi ini dapat bermanfaat bagi 

para pembaca dan semua pihak khususnya bagi pengembang energi terbarukan. 

 

Indralaya, 15 September 2022 

Penulis 

 

 

 

Falatehan Alrahman 

NIM. 08021381823067 

  



vi 
 

DAFTAR ISI 

 

LEMBAR PENGESAHAN ................................................................................................ i 

ABSTRAK ......................................................................................................................... ii 

KATA PENGANTAR ...................................................................................................... iv 

DAFTAR ISI ..................................................................................................................... vi 

DAFTAR GAMBAR ......................................................................................................viii 

DAFTAR TABEL ............................................................................................................. ix 

DAFTAR LAMPIRAN ...................................................................................................... x 

BAB I PENDAHULUAN .................................................................................................. 1 

1.1 Latar Belakang.......................................................................................................... 1 

1.2 Rumusan Masalah .................................................................................................... 2 

1.3 Batasan Masalah ....................................................................................................... 2 

1.4 Tujuan Penelitian ...................................................................................................... 2 

1.5 Manfaat Penelitian .................................................................................................... 2 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA ........................................................................................ 3 

2.1 Perahu Listrik ........................................................................................................... 3 

2.2 Radio Frekuensi ........................................................................................................ 3 

2.3 Remote Control ......................................................................................................... 4 

2.4 Arduino ..................................................................................................................... 5 

2.5 Arduino Nano ........................................................................................................... 6 

2.6 Motor DC.................................................................................................................. 7 

2.7 Motor Servo .............................................................................................................. 9 

2.8 Driver Motor BTS 7960 ......................................................................................... 10 

BAB III METODE PENELITIAN................................................................................... 11 

3.1 Waktu dan Tempat Penelitian ................................................................................ 11 

3.2 Alat dan Bahan ....................................................................................................... 11 

3.2.1 Alat.................................................................................................................. 11 

3.2.2 Bahan .............................................................................................................. 12 

3.3 Diagram Blok ......................................................................................................... 13 



vii 
 

3.4 Diagram Alir Penelitian .......................................................................................... 15 

3.5 Diagram Alir Program ............................................................................................ 16 

3.6 Perancangan Hardware Penelitian ......................................................................... 16 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN ......................................................................... 19 

4.1 Desain Keseluruhan Sistem Kendali Perahu .......................................................... 19 

4.2 Hasil Perancangan Perangkat Lunak (Software) .................................................... 20 

4.3 Penggunaan Sumber Tegangan .............................................................................. 21 

4.4 Pengujian Motor Servo ........................................................................................... 22 

4.5 Pengujian Kendali Perahu Menggunakan Remote Control .................................... 24 

4.6 Pengujian Jarak Kendali Remote Control .............................................................. 26 

BAB V PENUTUP ........................................................................................................... 29 

5.1 Kesimpulan ............................................................................................................. 29 

5.2 Saran ....................................................................................................................... 29 

DAFTAR PUSTAKA ...................................................................................................... 30 

 

 
 

  



viii 
 

DAFTAR GAMBAR 
 

Gambar 2. 1 Perahu Listrik (Perdana et al., 2019). ............................................................ 3 

Gambar 2. 2 Sinyal RF di Kehidupan (Rahajoeningroem & Vilandika, 2017). ................ 4 

Gambar 2. 3 Remote Control (Triyana & Wibowo, 2021). ............................................... 4 

Gambar 2. 4 Arduino Nano ................................................................................................ 6 

Gambar 2. 4 Konstruksi Motor DC (Rosalina et al., 2017). .............................................. 7 

Gambar 2. 5 Motor Servo (Rinaldy et al., 2013) ............................................................... 9 

Gambar 2. 7 BTS7960 Driver 43A H-Bridge Drive PWM (Widiarto et al., 2018)......... 10 

Gambar 3.1 Diagram Blok Sistem Kendali Perahu Listrik .............................................. 13 

Gambar 3.2 Diagram Alir Penelitian ............................................................................... 15 

Gambar 3.3 Diagram Alir Program Sistem Kendali Perahu Listrik ................................ 16 

Gambar 3.4 Perancangan Hardware Sistem Kendali Perahu ........................................... 16 

Gambar 4.1 Rancangan Sistem Kendali Perahu listrik menggunakan remote 

control .............................................................................................................................. 19 

Gambar 4.2 Tampilan Program Sistem Kendali Perahu listrik menggunakan 

remote control .................................................................................................................. 20 

Gambar 4.3 Pengujian Motor Servo (a) Posisi 90
o
 (b) Posisi 135

o
 (c) Posisi 45

o
 ........... 23 

Gambar 4.4 Pengujian Kendali Remote Control.............................................................. 24 

  



ix 
 

DAFTAR TABEL 
 

Tabel 2. 1 Spesifikasi Arduino Nano ................................................................................. 6 

Tabel 2.2 Komponen-Komponen Motor DC ..................................................................... 8 

Tabel 3.1 Alat-Alat Penelitian Rancang Bangun Sistem Kendali Perahu Listrik ............ 11 

Tabel 3.2 Bahan-Bahan Penelitian Rancang Bangun Sistem Kendali Perahu 

Listrik ............................................................................................................................... 12 

Tabel 3.3 Konfigurasi Pin Motor Servo ........................................................................... 17 

Tabel 3.4 Konfigurasi Pin Driver Motor BTS 7960 ........................................................ 17 

Tabel 3.5 Konfigurasi Pin Receiver Remote Control....................................................... 18 

Tabel 4.1 Hasil Pengujan Lama Waktu Pemakaian Aki .................................................. 22 

Tabel 4.2 Hasil Pengujian Motor Servo ........................................................................... 22 

Tabel 4.3 Hasil Pengujian Kendali Remote Control ........................................................ 25 

Tabel 4.4 Hasil Pengujian Jarak Kendali Remote Control ............................................... 26 

 

  



x 
 

DAFTAR LAMPIRAN 
 

LAMPIRAN 1 Rancangan Skema Rangkaian Hardware Sistem Kendali Perahu 

Listrik Menggunakan Remote Control ........................................................................... 333 

LAMPIRAN 2 Rangkaian Keseluruhan Sistem Kendali Perahu ................................... 344 

LAMPIRAN 3 Desain Perahu ........................................................................................ 355 

LAMPIRAN 4 Listing Program Arduino IDE Sistem Kendali Perahu Listrik 

Menggunakan Remote Control ...................................................................................... 366 

LAMPIRAN 5 Arduino Nano (V3.0) ............................................................................ 388 

LAMPIRAN 6 BTS7960 High Current 43A H-Bridge Motor ...................................... 411 

LAMPIRAN 7 Motor Servo........................................................................................... 455 

LAMPIRAN 8 Motor DC .............................................................................................. 466 

LAMPIRAN 9 Remote Control ..................................................................................... 477 



1  

BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Negara Indonesia terletak di Asia Tenggara, di garis khatulistiwa, di antara 

samudera Pasifik dan Hindia, dan di antara benua Asia dan Oseania. Dengan 

17.504 pulau, Indonesia adalah negara kepulauan terbesar di dunia. Nusantara 

adalah sebutan lain untuk Indonesia yang sering digunakan. Indonesia merupakan 

negara yang banyak area perairan seperti laut, danau, sungai dan rawa. Sehingga 

diperlukan sebuah alat transportasi yang akan mempermudah manyarakat untuk 

menyebrangi ataupun melakukan kegiatan di area perairan. Salah satu alat 

transportasi yang sering digunakan untuk menyebrangi area perairan adalah 

perahu (Khoeruzzaman & Eko Budihartono, 2021). 

Perkembangan perahu sebagai kendaraan pengangkut penumpang dan 

barang untuk menyeberangi daerah perairan terus berkembang hingga saat ini. 

Sejak penemuan perahu, manusia telah menggunakan perahu untuk menyeberangi 

sungai dan laut selama ratusan tahun. Di masa lalu, manusia biasanya 

menggunakan rakit, perahu kecil, dan sampan. Kapal yang lebih besar yang 

dibangun ketika ada kebutuhan daya yang lebih besar untuk memuat. Bambu, 

kayu, dan batang papirus adalah bahan bangunan utama di masa lalu untuk 

perahu. Saat ini sudah ada banyak sekali jenis perahu yang telah diciptakan untuk 

menyebrangi area perairan berdasarkan kondisi area perairan ataupun kebutuhan 

tertentu. Misalnya perahu nelayan yang digunakan oleh para nelayan untuk 

berlayar mencari ikan dilaut. Selain itu ada pula perahu karet yang biasa 

digunakan untuk evakuasi korban banjir. Bahkan perahu juga digunakan sebagai 

transportasi wisata air yang banyak digunakan di tempat-tempat objek wisata air 

(Tamaji dkk., 2020). 

 Pada penelitian yang akan dilakukan, peneliti merancang sebuah sistem 

control perahu listrik mengunakan remote control. Perahu listrik sudak banyak 

digunakan pada saat ini, dengan memanfaatkan energy listrik yang terdapat 

didalam baterai akan menggerakkan motor DC sehingga perahu listrik dapat 

bergerak. Dengan dibuatnya sebuah  sistem control jarak jauh menggunakan 

remote control dalam penelitian ini maka pengemudi dapat mengendalikan perahu 
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dari jarak jauh tanpa harus berada diatas perahu. Dengan adanya perahu tanpa 

awak ini diharapkan dalam penelitian berikutnya dapat dimanfaatkan untuk 

penelitian yang dilaksanakan di daerah perairan seperti mengukur kedalaman air. 

Penelitian ini sebelumnya sudah pernah dilakukan oleh Khoeruzzaman dan Eko 

Budihartono pada tahun 2021, dalam penelitiannya melakukan penelitian 

pembuatan sistem control perahu karet menggunakan modul remote control rf 4 

chanel.  

 

1.2 Rumusan Masalah 

1. Bagaimana merancang dan membuat sebuah sistem kendali perahu listrik 

menggunakan remote control 

2. Bagaimana performa kemampuan remote control dalam mengontrol 

pergerakan perahu listrik 

 

1.3 Batasan Masalah 

1. Arduino Nano digunakan sebagai mikrokontroler 

2. Gunakan remote control untuk mengoperasikan kapal dari jarak jauh. 

3. Untuk maju dan mundur penggerak perahu menggunakan motor DC 

4. Untuk ke kanan dan kiri pembelok perahu menggunakan motor servo 

5. Menggunakan motor driver BTS7960 untuk mengatur putaran motor DC 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

1. Rancang bangun hardware dan software sistem kendali perahu listrik 

menggunakan remote control 

2. Uji performa sistem kendali perahu menggunakan remote control 

3. Sebagai prototype awal untuk penelitian lebih lanjut yang akan dilakukan 

di daerah perairan 

 

1.5 Manfaat Penelitian 

1. Bermanfaat untuk khalayak umum atau masyarakat dalam pengembangan 

perahu listrik menggunakan remote sebagai transportasi wisata air 

2. Menambah pengetahuan mahasiswa tentang bagaimana cara penggunaan 

remote control sebagai pengendali perahu jarak jauh 

3. Hasil penelitian ini dapat digunakan sabagai sarana untuk penelitian di 

daerah perairan pada penelitian selanjutnya  
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