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Abstrak 

 Kemajuan zaman yang maju dan teknologi modern dapat 

dimanfaatkan dan digunakan sebaik-baiknya yang bertujuan untuk membuat 

pekerjaan lebih efektif dan mudah. Salah satunya dengan membuat sebuah 

perangkap hama tikus rumah yang dikendalikan otomatis berbasis Internet of 

Things. Penelitian ini dikembangkan untuk tujuan mengurangi jumlah hama 

tikus yang berada di lingkungan rumah dan mempermudah dalam pemakaian 

serta pengecekan tanpa membahayakan para pengguna. Penelitian ini 

memanfaatkan teknologi yang dinamakan mikrokontroller Wemos D1 

sebagai pusat kontrol komponen pendukung lainnya. Adapun komponen itu 

yaitu Sensor InfraRed (PIR) sebagai alat pendeteksi gerak ketika tikus masuk 

ke perangkap, Motor Servo MG995 sebagai komponen penutup dan pembuka 

pintu perangkap. Kemudian Wemos D1 akan memproses data lalu 

mengirimkannya ke komponen yang sudah diprogram dan menampilkan data 

count ke aplikasi Blynk. Keuntungan dari penelitian ini dapat mempermudah 

pemakaian tanpa membahayakan para pengguna pada saat memerika 

perangkap karena perangkap ini menggunakan aplikasi Blynk selama sistem 

pada perangkap terhubung jaringan sinyal internet.  

Kata kunci : Wemos D1, Blynk, Sensor PIR, Servo MG995, Hama Tikus 
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Abstract 

 

The progress of advanced times and modern technology can be utilized and 

used as well as possible which aims to make work more effective and easier. 

One of them is by making a house mouse trap that is controlled automatically 

based on the Internet of Things. This research was developed for the purpose 

of reducing the number of rat pests in the home environment and making it 

easier to use and check without endangering the users. This research utilizes 

a technology called the Wemos D1 microcontroller as a control center for 

other supporting components. The components are the InfraRed Sensor (PIR) 

as a motion detector when the mouse enters the trap, the MG995 Servo Motor 

as the closing component and the trap door opener. Then Wemos D1 will 

process the data and then send it to the programmed components and display 

the count data to the Blynk application. The advantage of this research is that 

it makes the tool easier to use without endangering the user when checking 

traps because this trap uses the Blynk application as long as the system at the 

trap is connected to the internet signal network. 

Keywords : Wemos D1, Blynk, PIR Sensor, Servo MG995, Rat Pest 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Kemajuan signifikan dalam kehidupan dapat dilihat dan dialami sebagai akibat dari 

teknologi, seperti penggunaan robot, drone, dan perangkat lainnya.. Dengan adanya kemajuan 

teknologi tersebut dan menjadi kebutuhan maka munculah sebuah sistem otomatis remote 

control yang disebut IoT. IoT merupakan suatu sistem teknologi yang mampu dapat membagi 

data lewat koneksi jaringan tanpa adanya bantuan sistem ataupun manusia. 

Kemajuan teknologi pada zaman sekarang sangat pesat, maka melihat tersebut dapat 

dimanfaatkan sebaik-baiknya salah satunya mengembangkan perangkap hama tikus yang 

dikontrol secara otomatis yang bertujuan untuk mengurangi hama tikus yang sering dijumpai 

pada tempat tinggal. Tempat tinggal merupakan suatu hal penting bagi manusia yang berfungsi 

sebagai tempat singgah atau tempat berlindung sebagai bentuk pemenuhan pokok manusia. 

Tempat tinggal juga merupakan salah satu sistem tolak ukur sehat atau tidaknya khususnya 

terhindar dari penyakit menular dari tikus[1]. 

Tikus bisa berkembang biak dimana saja termasuk tempat tinggal. Ada beberapa bagian 

utama yang diperhatikan ketika tikus membuat sarang seperti sarang tikus harus hangat, aman, 

tersembunyi dan dekat dengan makanan. Sarang tikus bisa dapat ditemukan seperti diatap, 

loteng, dibawah dan diatas peralatan rumah. Tikus dapat menyebarkan penyakit seperti wabah 

pes, murine typhus, leptospirosis, trichinosis, ricketsiosis, toksoplasmosis, dan scrup typhus. 

Mereka juga dapat menyebabkan kerusakan pada barang-barang rumah tangga[2]. 

Mellihat dengan adanya kasus tikus didalam ruang lingkup masyarakat khususnya di 

dalam tempat tinggal konsep Internet of Things dapat digunakan dalam Perangkap Hama Tikus 

Otomatis serta melakukan pemantauan melalui aplikasi Android melalui internet. Dalam 

penerapan Internet of Things alat sensor yang digunakan ketika pada saat mendeteksi adanya 

tikus masuk ke perangkap harus dapat berkomunikasi dengan smartphone android.  

Berdasarkan justifikasi yang diberikan di atas, penulis bermaksud untuk melakukan studi 

tambahan untuk tugas akhir ini dan mempresentasikan argumen tersebut di atas dalam proyek 

berjudul “ Purwarupa Sistem Perangkap Hama Tikus Rumah Otomatis Berbasis Internet of 

Things (IoT) “. 

1.2 Rumusan Masalah 

Berlandaskan latar belakang yang telah di paparkan, maka rumusan masalahnya 

diantaranya : 
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1. Bagaimana cara mengimplementasi sistem perangkap hama tikus rumah dengan Sensor 

Passive Infrared berbasis IoT? 

2. Bagaimana unjuk kerja Purwarupa Sistem Perangkap Hama Tikus Rumah Otomatis 

Berbasis IoT? 

1.3 Tujuan  

Berlandaskan rumusan masalah yang telah dipaparkan, maka tujuan penelitiannya 

diantaranya : 

1. Mengetahui implementasi sistem perangkap hama tikus rumah dengan Sensor Passive 

Infrared. 

2. Mengetahui nilai tingkat keberhasilan keseluruhan cara proses kerja Purwarupa Hama 

Tikus Rumah Otomatis Berbasis IoT. 

1.4 Manfaat 

Terkandung manfaat dari penelitian ini adalah : 

1. Dapat membasmi tikus tanpa harus menggunakan perangkap seperti lem atau pun 

perangkap manual. 

2. Menciptakan lingkungan yang bersih dan bebas hama tikus di halaman rumah pada 

masyarakat. 

3. Membantu dalam menghambatnya penyebaran tikus yang ada dirumah pada 

masyarakat. 

 

1.5 Batasan Masalah 

Melihat dari dasar teori dan perumusan masalah diatas penulis membatasi meluasnya 

pokok permasalahan,maka penulis membatasi pembahasan tugas akhir ini lebih ke sistem 

otomatis alat. 

1.6 Metode Penelitian 

Proses dalam penelitian pada projek ini terbagi beberapa bagian, yakni mulai dari studi 

literatur, analisis kebutuhan. 

1.6.1 Studi Literatur 

Pada bagian tahapan ini metode pengumpulan informasi penulisan melakukan studi 

sistem melalui buku, jurnal, atau di internet yang berhubungan dengan projek. Pada metode 
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penelitian ini melewati beberapa tahap yang terdiri dari Studi Literature, Analisis, dan 

Pengujian. 

1.6.2 Analisis Kebutuhan Sistem 

Pada bagian tahapan ini dilakukan kajian untuk dapat mengetahui kebutuhan apa yang 

diperlukan dalam pengembangan projek baik Perangkat Lunak (software) ataupun Perangkat 

Keras (hardware ). 

1.6.3 Perancangan Sistem 

Pada bagian tahapan ini dilakukan untuk perancangan pada alat yang akan 

dikembangkan, perancangan diaplikasikan ke Perangkat Keras dan Perangkat Lunak . 

1.6.4 Implementasi Sistem 

Pada tahap ini merupakan tahap untuk menerapkan sistem yang telah dirancang, sistem 

yang akan diterapkan ialah Sensor PIR untuk mendeteksi tikus yang menyusup kedalam 

perangkap. 

1.6.5 Pengujian dan Analisis 

Pada tahapan ini untuk memahami apakah sistem yang telah dikembangkan  dan 

diterapkan dapat bekerja dengan sesuai perancangan awal yang sudah direncanakan. 

1.6.6 Pengambilan Kesimpulan 

Pada tahapan pengambilan kesimpulan ini adalah tahap untuk menarik poin poin dari 

hasil data yang telah didapatkan untuk mendapatkan inti dari pembahasan projek yang sudah 

ditentukan. 

1.7 Sistematika Penulisan 

Pada penulisan sistematika laporan penelitian ini, tersusun dari lima BAB  yang disusun 

sebagai berikut: 

BAB I PENDAHULUAN 

Pembahasan gagasan kajian, latar belakang, perumusan masalah, tujuan, manfaat, 

keterbatasan masalah, teknik penulisan, dan sistematika penulisan yang akan ditetapkan 

semuanya dijelaskan dalam BAB I. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

BAB II ini terkandung bantuan referensi untuk projek seperti penelitian terdahulu yang 

berhubungan dengan topic projek, landasan teori dari komponen-komponen perangkat keras 
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dan perangkat lunak yang digunakan pada penelitian projek, serta istilah-istilah yang berkaitan 

dengan projek ini. 

BAB III PERANCANGAN SISTEM 

 Pembahasan untuk membuat perancangan sistem alat dibahas dalam BAB III, termasuk 

desain perangkat keras, yang mencakup cara menyatukan setiap komponen menjadi satu unit, 

dan desain perangkat lunak, yang mencakup flowchart program yang telah dikembangkan 

untuk mengontrol sistem alat otomatis. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

Pada BAB IV ini berisi hasil dari pengimplementasian sistem yang telah dibuat, 

pengujian dari Passive Infra Red (PIR) dan Servo MG995 apakah berhasil mendeteksi dan 

berjalan dengan lancar atau tidak. 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada BAB V berisi inti – inti poin penting yang ditarik dari hasil pengujian pada projek 

ini, dan terlampir saran dari penulis untuk penelitian dan pengembangan selanjutnya. 
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